
ホールクランプで置場やハンド、さまざまなモノの省スペース化 model  SWE

搬送ハンドで簡単・省スペースに 従来の搬送方式

ティーチング・ハンド設計が容易に
ホールクランプで干渉レス

干渉エリア干渉エリア

ハンド重量によっては
大きな可搬質量が必要
ハンド重量によっては
大きな可搬質量が必要

動画をみる ＞ ＞ ＞

http://www.kosmek.co.jp/php_file/video_products.php?id=021

Webサイトに事例動画を掲載しています。

QRコードより下記URLの

特設ページをご覧いただけます。

ホールクランプ

穴を内張り・クランプ穴を内張り・クランプ

model SWE
ハイパワーエアホールクランプ

加工用途のホールクランプですが、

搬送設備にも使用することができます。

切粉・クーラント対策も万全ですので、

加工機内の環境に耐えることができます。
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専用設計が必要専用設計が必要

(KOSMEK LTD. SBR-KWC013-01-JP抜粋資料)


