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单回路双向检知型

旋转式夹紧器

杠杆式夹紧器

直线夹紧器

空气传感流程图

※ 请使用 SMC制的数字式位置传感器(型号：ISA3-G□A, ISA3-G□B)进行设定。

下记为夹紧器的动作与传感器二次侧回路压力关系及界限值的示意图。

※ 动作位置的详情请参考样本。

请根据具体使用条件、1台传感器连接的夹紧器台数、供给气压按下表数值设定界限值。

(本表数值为参考值。因为可能会有与实际使用条件不符的情况，所以建议通过实测的回路压力值来设定界限值。)

・其它需要的设定：响应误差ＯＵＴ１・２均要设定为０
・供给气压越高检测越稳定。所以建议尽可能提高供给气压。
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单回路双向检知型旋转式夹紧器

model LHV / TLV-2□E
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model LKV / TMV-2□E
单回路双向检知型直线夹紧器
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L范围： 表示夹紧(推)时传感器

 OUT1输出ON信号的范围。

R范围： 表示释放(拉)时传感器

 OUT2输出ON信号的范围。
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传感器界限值设定表 (参考)

夹紧行程

model  LHV / TLV-2□E
model  LKV / TMV-2□E
model  LLV

空气传感器的设定

记号

1
1-1
1-2
1-3
1-4
1-5
1-6
P_1

EPH

EPL

说　　明 备　　注

表示夹紧器动作正常时的传感器二次侧回路 (以下简称二次侧 )的压力线图。

表示所有夹紧器均在夹紧状态下时的二次侧压力。与供给压力相同。

【异常】夹紧时，有１台处于释放状态时的二次侧压力。

【异常】夹紧时，有１台处于动作途中停止状态时的二次侧压力。

所有夹紧器全部处于释放状态时的二次侧压力。

【异常】释放时，有１台处于夹紧状态时的二次侧压力。

【异常】释放时，有１台处于动作途中停止状态时的二次侧压力。

表示ＯＵＴ１输出ＯＮ信号的界限值。

表示ＯＵＴ２输出ＯＮ信号范围的上限值。

设定值要高于１－４低于１－５。

表示ＯＵＴ２输出ＯＮ信号范围的下限值。

设定值要高于１－３低于１－４。

※ 使用直线式夹紧器时，上表的夹紧表示推，释放表示拉。

界限值：设定为１０

设定值请参考下记表格的数据。

(设定需要符合实际条件。)

请在实际回路上进行确认。
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● 本页资料的规格有可能在无预告的情况下有所变更。

● 如对本页资料有疑问，请另行咨询。
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LHV・LKV・TLV-2□E・TMV-2□E LLV
连接台数
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