Hydraulischer Schwenkspanner

Modell LHA  Moden LT/LG
Modell LHC Modell TLA-2
Modell LHS Modell TLA-1
Modell LHW  moden TLB-2

Hohe Festigkeit + Lange Lebensdauer + Hohe Genauigkeit

Hohe Geschwindigkeit < Hohe Festigkeit « Schwenkwinkel Wiederholgenauigkeit +0.5° (0.75° nur fiir LHS)

285

Funktionsbeschreibung

| 2 )

Vor dem Schwenken Der Hebel wird wahrend der Nach Abschluss der Vorgang abgeschlossen
Schwenkbewegung abgesenkt. Schwenkbewegung wird der (Spannposition)

(Beim Modell LHS schwenkt der Hebel parallel.) Hebel in die Spannposition
gebracht.

(Geldste Position)

Anwendungsbeispiele

Fir haufige Wiederholungen Entgraten
von Spannvorgangen

Reinigen Einpressarbeiten



Schwenkspanner

Ubersicht K.SMEK

Harmony in Innovation

Neue Produkte s o

Pneumatik-Serie

Kompakter Schwenkspanner

Modell LHC

Kompakter Schwenkspanner fiir kleine Vorrichtungen,

Ventile/Kupplung
Hydraulikeinheit

. . . . . Manuelle Produkte
die mit Mindesthub konzipiert sind. P

Hinweise/Sonstiges

Bohrungsspanner
SFA
Viele Varianten SFC
Universell einsetzbar
Schwenkspanner
LHA

LHS

33mm
46.5 nm Kompaktes Gehduse mit Mindest- LT/LG
spannhub fiir Sonderanwendungen TLA-2

Kompakt und begrenzte Arbeitsraume. TLB-2
TLA-1

< Vergleichsmodell > < Neues Modell >

LHA0400-C[] LHC0400-C[] Hebelspanner
Spannhub : 8 mm Spannhub 6 mm LKA
LKC
LKW

LM/LJ

TMA-2

TMA-1

Schwenkspanner mit Positionsabfrage

Abstiitzelement

modell LHW o

. . . .- TNC
Spann-/Loseabfrage mit eingebautem Drucksensor fiir T
kleinere Vorrichtungen.

Zylinder mit
Positionsabfrage
LLW

Abfrageventil Losen

Kompaktzylinder
Abfrageventil Spannen LL
LLR
LLU
DP
O DR

- - - —c DS

a1 DT

46.5 nm
Gleiche Blockzylinder

79.5 mm GroBe DBA

_ 33 - DBC
[ - | mm|  Kompakt

Fir Positions- - = Regelventil
abfrage BZL
< Vergleichsmodell > < Modell mit Positionsabfrage > BZT
LHA0400-C[IM LHA0400-C[] LHWO0401-CLIE BZX/)ZG
Méglichkeit zur Keine Positionsabfrage Méglichkeit zur Nullpunkt-
Spann- und Loseabfrage Spann- und Loseabfrage Spannsystem
VS
VT

Hydraulischer
Positionszylinder

High-Power Schwenkspanner hydraulisch doppelwirkend vL
VM

modell LHE o

2 BaugroBen kleiner bei gleicher Spannkraft. Eine mechanische Sperre 2“9"9’2“9'
pannelement

und hydraulischer Druck bieten eine groe Spann- und Haltekraft. FP
Siehe S. 13 furr weitere Informationen. FQ

Kundenspezifischer
Federspeicherzylinder

DWA/DWB
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Schwenkspanner

Niederdruckmodell
MAX. 7 MPa
Modell L H A — 5.289 | Modell L H C — S.319 | Modell L H S — S.331
Doppelwirkend Doppelwirkend
Klassifikation Doppelwirkend
PP Kompakt Parallele Schwenkfunktion
Betriebsdruckbereich 1.5~7 MPa 1.5~7 MPa 1.5~7 MPa
Standardmodell Abmessungen — S§.297 Abmessungen — S.327 Abmessungen — S.339
Durchgehende Kolbenstange C — - 5.299 _ e
o | furWatchdog e
S Pneumatische Positionsabfrage _
'-o_g bei Tieflochbohrung E[ Abmessungen = 5301 *
©
2 Pneumatische Positionsabfrage
S 6glichkeit, einen messungen S.303 - *
2 | bei Verrohrung e ann| e -
@
& Modell mit eingebautem Abfrageventil - -
Schnellwechseloption Abmessungen — S.305 * Abmessungen — S.341
g Pendelaufnahme Abmessungen - S.307 * Abmessungen — S.343
a
o Langhuboption Abmessungen  — $.309 — *
Schwenkwinkel
Option Abmessungen — S$.313 * Abmessungen — S5.345
Spannhebel LZH-T. LZH-F. LZH-B LZH-T LZH-T. LZH-F. LZH-B
— S.318 — S.330 — S.348
)
<= Anschlussblock LZY-MD
g - 5.1025
=] o o o 2
N Geschwindigkeitsregelventil §®,
BZL. BZX. JZG
Stopfen '. — 5.727
% Kontaktieren Sie uns fiir Detailmalle zu Teil .
Hochdruckmodell

MAX. 35 MPa

ModeIITLA'2 — S.387

ModeIITLB'2 —S.413

ModeIITLA'1 — S.431

Klassifikation

Doppelwirkend
Flansch oben

Doppelwirkend
Flansch unten

Einfachwirkend (Losen mit Federkraft)

Flansch oben

Betriebsdruckbereich 7~35 MPa 7~35 MPa 7~35 MPa
Standardmodell Abmessungen — S.395 Abmessungen — S5.421 Abmessungen — S5.439
Pendelaufnahme Abmessungen — S5.399 Abmessungen — 5$.423 —
<
s . e
= Langhuboption % Abmessungen — 5.403 Abmessungen - 5.425 -
(@]
Schwenkwinkel f 30°
45" Abmessungen — S.407 Abmessungen — S.427 —
Option 60
S hebel ' TLZ-L2, TLZ-LB TLZ-L2, TLZ-LB TLZ-L2, TLZ-LB
pannhebe - S5.412 — S.429 — S.443
) Geschwindigkeitsregelventil
S ? BZT. JZG
3 Stopfen L - 5.727
N
G-Verschraubung ‘0} G-Verschraubung (hergestellt von Ihara Science) L 5.1039




Schwenkspanne
Ubersicht K.SMEK

Harmony in Innovation

High-Power-
Serie
Pneumatik-Serie
Niederdruckmodell
MAX. 7 MPa
Ventile/Kupplung
Modell LH W — S.349 | Modell LT/LG — S.367 Hydraulikeinheit
Klassifikation Doppelwirkend Einfachwirkend Manuelle Produkte
. . . . Zubehd
Eingebautes Abfrageventil | (L6sen mit Federkraft) ubenor
Betriebsdruckbereich 1.5~7 MPa 2.5~7 MPa Hinweise/Sonstiges
Standardmodell - Abmessungen — S.375
Durchgehende Kolbenstange C Bohrungsspanner
(1 lichkeit, einen - - SFA
% fiir Watchdog ﬁumg e SFC
“_E Pneumatische Positionsabfrage _ —
< bei Tieflochbohrung o [ Schwenkspanner
c %
o Pneumatische Positionsabfrag . .
= SR
@ bei Verrohrung e ET T
g
Modell mit eingebautem Abfrageventil Abmessungen  —> 5,359 — e
TLA-2
=]
Schnellwechseloption O é Y Abmessungen — S.377
& TLA1
g Pendelaufnahme @f;—;@, * Abmessungen = 5.379 Hebelspanner
= LKA
S | Langhubopt =l Lk
anghuboption = T R—
Schwenkwinkel 1% WL
X 3 Y Abmessungen — 5.381 TMA-2
60 s
Option VA
Spannhebel ’ LZH-T LZ-LE1, LZ-LE2
) —5.366 | LZH-F. LZH-B — 5.384 Abstiitzelement
S LD
3 Anschlussblock ‘ - LZ-MS Lc
2 - 5.1026 e
Geschwindigkeitsregelventil " BZL. BZX. JZG
Stopfen ] - S5.727 Zylinder mit
Positionsabfrage
LLw

Kompaktzylinder
LL
LLR
LLU
DP
DR
DS
DT

Blockzylinder
DBA
DBC

Regelventil
BZL
BZT
BZX/JZG
Nullpunkt-
Spannsystem
VS
VT

Hydraulischer
Positionszylinder

High-Power Schwenkspanner hydraulisch doppelwirkend vL
VM
V)
modell LHE W
2 BaugroRen kleiner bei gleicher Spannkraft. Eine mechanische Sperre g;)ea‘:fn';g]em
und hydraulischer Druck gewahren eine grof3e Spann- und Haltekraft. FP
Siehe S. 13 fiir weitere Informationen. FQ

Kundenspezifischer
Federspeicherzylinder

DWA/DWB

288




Schwenkspanner Fu:]nk(:ieoxns- Modell Nomenklatur Spannhebel Zubehor Hinweise

Doppelwirkender Schwenkspanner Modell TLA-2 Ubersicht 285 | peschreibung | Speifikationen| ~o'°U"9  |APMEsSUNIEN |abmessungen 5.445 KOSMEK

Harmony in Innovation

. . High-Power-
@ Funktionsbeschreibung Serie

Pneumatik-Serie

Schwenkhebel Ventile/Kupplung

] ~ Hydraulikeinheit
| / = By
S —
J // W Manuelle Produkte

Zubehor

BZT Geschwindigkeits-
regelventil ‘
(separat erhéltlich) \

Hydraulisch doppelwirkender
Schwenkspanner

Ausgezeichnete \\/ \
KiihImittelbestandigkeit 7 \ finueise/Sonstiges

Bohrungsspanner

Modell TLA-2 ' SFA
re/fut SFC
Hochdruck (7~35 MPa) oL
LHA
Flansch oben GroBer Lager- LHC
abstand t:\s,v
entsprechend G
der Hebelldnge
TLB-2
TLA-1
Hebelspanner
LKA
LKC
LKW
©lIndex Beim Lésen Beim Spannen M
TMA-2
Ausfiihrung des Lésevorgangs durch Zufuhr Ausfiihrung des Spannvorgangs durch Zufuhr TMA-1
Hydraulischer Schwenkspanner Ubersicht 5.285 von hydraulischem Druck zum Léseanschluss. von hydraulischem Druck zum Spannanschluss. A
stutzelemen
Funktionsbeschreibung S.388 LD
LC
Modell Nomenklatur S.389 NG
Hohe TC
Spezifikationen 5390 ® Maglichkeit, langere Hebel zu verwenden Geschwindigkeit Jylnder mit
Leistung Der groBe Lagerabstand erméglicht die Verwendung langerer POSMCLS;:’MQG
Spannhebel durch Stiitzung der Kolbenstange. Die Fihrun
. Spannkraft 5391 P E E 9 R
befindet sich zwischen dem Flansch und dem Rand der Kolbenstange. [Kompaktzylinder
+ Diagramm zuldssige Schwenkzeit S.393 LL
L . . . Maéglichkeit, LLR
Abmessungen ® Hohe Geschwindigkeit und hohe Bestandigkeit durch lingere Hebel LU
Drehmechanismus zu verwenden op
+ Flansch oben / Standardmodell (TLA-2) S.395 . ) . bR
Durch VergroBerung des Kolbenstangendurchmessers, die Verwendung groferer DS
» Flansch oben / Pendelaufnahme (TLA-2-P) 5399 Stahlkugeln und die Ausfiihrung der Fiihrungsnut werden eine hohe Besténdigkeit ot
- Flansch oben / Langhuboption (TLA-2-Q) S.403 und ein geringeres Drehmoment erzielt. Blockzylinder
DBA
Flansch oben / Schwenkwinkel Option (TLA-2-YL]) —————— 5407 e Ausgezeichnete KiihImittelbestandigkeit DBC
Spannhebel Abmessungen 541 Unser spezieller Abstreifer ist zum Schutz vor Hochdruckkiihimittel konzipiert. Regelventil
Zubehor Durch Verwendung eines Dichtungsmaterials mit ausgezeichneter chemischer gi
. Schwenkhebelmaterial fiir TLA SA11 Bestandigkeit ist er auch duBerst bestandig gegen Kihimittel auf Chlorbasis. - BEtX/JZG
ullpunkt-
. s . . Spannsystem
Geschwindigkeitsregelventil -Stopfen 5727 e Direkte Anschlussmdglichkeit eines Geschwindigkeitsregelventils vs
L vT
Hinweise Bei einem O-Ring-Anschluss (-C Option) ist es moglich, ein BZT Geschwindigkeitsregelventil Hydraulischer
+ Anmerkungen zu hydraulischen Schwenkspannern S.445 mit Be-/Entliftungsfunktion anzuschlieBen. (Geschwindigkeitsregelventil separat erhéltlich.) Positionszylinder
VL
+ Hinweise (allgemein) S.1043 M
-Einbauhinweise -Liste Hydraulikflussigkeiten «Hinweise zur Verwendung von hydraulischen V)
Drosselventilen <Hinweise zum Umgang -Wartung/Inspektion -Garantie e K
iederzug-

Spannelement
FP
FQ

Kundenspezifischer
Federspeicherzylinder

DWA/DWB

387 388



Schwenkspanner Fulnnkctlieoxns_ Modell Nomenklatur Leistung Spannhebel

Ubersicht $.285 | peschreibung | Spezifikationen

Zubehor Hinweise
Abmessungen Abmessungen 5445

KOSMEK

Harmony in Innovation

Modell TLA-2

Doppelwirkender Schwenkspanner

389

© Modell Nr. Bezeichnung

TLA 0801 -2CR -

L
i H BEED H

Kl BaugréBe (Spannkraft)

040 : ¢D=28.5mm 160 : ¢ D=46mm D)
060 : ¢ D=33mm 200 : ¢ D=56mm
080 : ¢ D=36mm 250 : ¢ D=63mm
100 : ¢ D=43mm 400 : ¢ D=90mm #D
% AuBendurchmesser (@ D) des Zylinders.
Konstruktionsnummer
1 : Revisionsnummer
Anschlussmethode
B : G-Gewinde Rohrleitungsanschluss (Ohne O-Ring-Anschluss) B C J

. O-Ring-Anschluss (Mit G-Gewindestopfen)
. SAE-Anschluss (Ohne O-Ring-Anschluss)

= !

% Geschwindigkeitsregelventil (BZT) ist separat erhdltlich. | J | |
Siehe S.727.
G-Gewinde Rohrleitungsanschluss ~ O-Ring-Anschluss SAE-Anschluss
G-Gewinde Mit G-Gewindestopfen SAE-Anschluss
Kein O-Ring- Anschlussmdglichkeit eines Kein O-Ring-
n Schwenkrichtung beim Spannen Anschluss Geschwindigkeitsregelventils Anschluss
R : im Uhrzeigersinn R L
L : gegenden Uhrzeigersinn Schwenkrichtung ‘ Schwenkrichtung
beim Spannen ( beim Spannen
e o

Option
Leer : Ohne (Standard: Schnellwechseloption) P Q Y[
P : Pendelaufnahme
Q : Langhuboption
YO : Schwenkwinkel Option

(Y30:30°/Y45:45°/Y60:60°)

High-Power-
@ Spezifikationen Serie
Modell Nr. TLA0401-2000-0 TLA0601-20001-0J TLA0801-2000-0J TLA1001-2000-0 Pneumatik-Serie
Kolbenflache cm? 1.005 1.453 1.979 2.804
Leer/Q/YC gewahit - P - P o P 2 P
Spannkraft 10.94+0.036 XL 7.57+0.024 XL 5.53+0.0147 XL 3.914+0.0094 XL s
ercnurgfome 1| o Fi= (L2/L3)X010TXP | Fi=(L2/L3)X0.145XP | Fi=(L2/L3)X0.198XP | Fi=(L2/L3)X0.280XP  pdrotiveinheit
kN F2=(L1/L3)X0.101XP F2= (L1/L3)X0.145XP F2=(L1/L3)X0.198 XP F2=(L1/L3)X0.280XP
Manuelle Produkte
Gesamthub mm 14 15 18 195 Zubehér
Schwenkhub (90°) mm 6 7 8 9.5
Leer/P Vertikalhub mm 8 8 10 10 Hinweise/Sonstiges
gewdhlt Schwenkwinkel Genauigkeit 90° +3°
Schwenkwinkel Wiederholgenauigkeit +0.5° Bohrungsspanner
Gesamthub mm 22 23 28 29.5 <A
Schwenkhub (90°) mm 6 7 8 9.5 SFC
Q gewahlt Vertikalhub mm 16 16 20 20
Schwenkwinkel Genauigkeit 90° +3°
Schwenkwinkel Wiederholgenauigkeit +0.5° t:é
Option Y30 Y45 Y60 Y30 Y45 Y60 Y30 Y45 Y60 Y30 Y45 Y60 LHsS
Gesamthub mm| 11.7 12.3 129 12.2 129 13.6 149 15.7 16.5 15.7 16.7 17.6 LHW
YOI gewsht Schwenkhub (90° ) mm| 3.7 4.3 49 4.2 49 5.6 49 5.7 6.5 57 6.7 7.6 L
Vertikalhub mm 8 8 8 8 8 8 10 10 10 10 10 10 _
Schwenkwinkel Genauigkeit |30° £3° |45° £3° |60° £3° |30° +£3° |45°+3° |60° £3° |30°£3° |45°£3° |60° £3° |30°£3° |45°£3° |60° £3° TLAT

Schwenkwinkel Wiederholgenauigkeit

*0.

50

Max. Betriebsdruck MPa 35.0 Hebelspanner
Min. Betriebsdruck *2 MPa 7.0 LKA
Priifdruck MPa 40 LKC
Betriebstemperatur °C 0~70 tmu
Medium Standard-Hydraulikél nach 1SO-VG-32 TMA-2
TMA-1
Modell Nr. TLA1601-200-0 TLA2001-200-0 TLA2501-200-0 TLA4001-200-0] Abstitzelement
Kolbenfliche cm? 4170 6.134 8.198 12.37 -
Leer/Q/YC gewshit - P - £ - > - > TNC
Spannkraft 2.59+0.0046 XL 1.76+0.0028 XL 1.32+0.0018 XL 0.87+0.0011XL TC
(Berechnungsformel) " P gewsht F1=(L2/L3)X0.417 XP F1=(L2/L3)X0.613XP F1=(L2/L3)X0.820%XP F1=(L2/L3)X1.237XP gg!ir;i(i)er:sr:ti)tfrage
kN Fo= (L1/L3)X0.417XP F2= (L1/L3)X0.613XP F2=(L1/L3)X0.820XP F2=(L1/L3)X1.237XP
Gesamthub mm % 265 32 355 L
Schwenkhub (90°) mm 11 13.5 16 19.5 Kompaktzylinder
Leer/P Vertikalhub mm 13 13 16 16 T
gewdhlt Schwenkwinkel Genauigkeit 90° £3° LLR
Schwenkwinkel Wiederholgenauigkeit +0.5° ;LPU
Gesamthub mm 36 38.5 48 51.5 R
Schwenkhub (90° ) mm 1 135 16 195 b5
Q gewahlt Vertikalhub mm 25 25 32 32 DT
Schwenkwinkel Genauigkeit 90° £3°
Schwenkwinkel Wiederholgenauigkeit *0.5° Blockzylinder

DBA

Option Y30 Y45 Y60 Y30 Y45 Y60 Y30 Y45 Y60 Y30 Y45 Y60 DBC
Gesamthub mm, 195 | 206 | 217 | 212 | 226 | 239 | 261 276 | 290 | 276 | 295 | 315
" Schwenkhub (90°) mm, 6.5 7.6 8.7 8.2 9.6 109 | 10.1 1.6 | 130 | 1.6 | 135 | 155 Regelventil
YO gewahlt
Vertikalhub mm| 13 13 13 13 13 13 16 16 16 16 16 16 BZL
Schwenkwinkel Genauigkeit [30° £3° |45° £3° |60° £3° |30°£3° |45°£3° |60° £3° |30°+3° |45°+3° |60° £3° |30° £3° 145" +3° |60° +3° 752“26
Schwenkwinkel Wiederholgenauigkeit +0.5° T
ullpunkt-
Max. Betriebsdruck MPa 35.0 Spannsystem
Min. Betriebsdruck 2 MPa 70 VS
Priifdruck MPa 42.0 T
Betriebstemperatur °C 0~70 Hydraulischer
O a Positionszylinder
Medium Standard-Hydraulikél nach ISO-VG-32 0"
Anmerkungen 1. F,F1,F2 : Spannkraft (kN) P: Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) L3 VM
L, L1,L2 : Distanz zwischen Kolben und Spannpunkt (mm) L3:(mm). L L1 L2 vJ
%2.  Minimaldruck, um den Spanner ohne Last zu betreiben. l@_) Al v
1. Siehe Abmessungen, wenn Sie Informationen zur Masse F ha ?'Ederzug'
pannelement
und zum Zylindervolumen benétigen. F1 F2 P
FQ
Kundenspezifischer
Federspeicherzylinder
_DWA/DWB
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Schwenkspanner FuLnk?ieoan_ Modell Nomenklatur Spannhebel Zubehor Hinweise

. by i b
Doppelwirkender Schwenkspanner Modell TLA-2 Ubersicht 5285 | paschreibung | Spezifikationen| < orund  |APMESSUNIEN | Abmessungen 5.445 KOSMEK

Harmony in Innovation

% TLAL11-200-P : Bei der Pendelaufnahme weicht der Spannkraftverlauf vom High-Power-
© Spannkraftverlauf Diagramm ab. Berechnen Sie den Verlauf mit der Formel fiir die Spezifikation. Serie

Anmerkungen
L : Hebelldnge (mm) 1. Die Tabellen und Diagramme zeigen die Wechselwirkungen von Spannkraft (kN) und hydraulischem Versorgungsdruck (MPa).

TLA 1-2 (B: R - Laer 2. Die Zylinderkraft (wenn L=0) kann nicht aus der Berechnungsformel fiir die Spannkraft abgeleitet werden.
@ § — J L YO 3. Eskann vorkommen, dass es bei groB3er Trdgheit je nach hydraulischem Versorgungsdruck oder Schwenkhebelmontageposition
F : Spannkraft (kN) B

Pneumatik-Serie

Zutreffendes Modell

| keine Schwenkhebelfunktion gibt. Ventile/Kupplung
augroBe (Spannkraft) é Option 4. Die angefiihrten Spannkrafte beziehen sich auf die Spannposition. Hydraulikeinheit
S Leer{Q/YE\ 5. Die Spannkraft variiert je nach Spannhebelldnge. Zuldssigen hydraulischen Versorgungsdruck je nach Spannhebelldnge beachten. Manuelle Produkte
. . . : gewahlt 6. Ein Betrieb im nicht nutzbaren Bereich kann zu Schaden am Spannelement und Flissigkeitsaustritt fiihren. Zubehér
P+ Hydraulischer Druck (MPa) = (Beispiel) Bei Verw.endung von TLAT60T-2011 . 7. Die Tabellen und Diagramme dienen nur als Referenz. Die genauen Werte sind auf Basis der Formel in der Spezifikationentabelle zu berechnen. o )
| | Hydraulischer Versorgungsdruck 25.0 MPa, Hebellange L=50 mm, % 1. F: Spannkraft (kN), P : Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa), L : Hebelldnge (mm). i

Spannkraft ca. 8.9 kN.

4 16
TLA0401-2 | |Sptbeednugdond !~ (kN) F =P / (10.94+0.036XL) | TLA1601-2 | |Sptbeednugdond !~ (kN) F=P / (2.59 +0.0046XL) | Kindercaft | omngsRer
Hydraulischeri - Zylinderkraf Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(¥) |Max. Hebel- 35 e Zylinderkratft Hydraulischeri Zylinderkraft Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(®¥) [Max. Hebel- 4 e SFA
Druck (kN) ~ HebellingeL(mm) lange (L) Druck (kN) ~ HebellingeL(mm) lange (L) 7 L=50(s=26) SFC
(MPa) =35 | L=40 | 1=50 | L=60 | L=70 | L=80 | L=90 [L=110| (mm) 3 ~ 1=35(s=19.5) (MPa) L=50 | L=60 [ L=70 | L=80 | L=90 [L=100[L=120[L=150| (mm) 12 L=100(s=76)
35 352 | 29 | 29 [FEE R B e e 48 = A =706s=545) 35 1460 | 12.5 | 12.3 | [ e e | 62 L=150(s=126)
325 3.27 27 1 27| 26 I EEEE > z 25 - L=110(s=94.5) 325 13.56 11.6 | 11.4 | I = 10 S T
30 3.02 25 | 25 | 24 | e e e 57 & / —HTSE 30 1251 107 | 10.5 | 104 |Fo i = LHA
27.5 277 23 | 23 ] 22 | 21 63 g 2 A 27.5 11.47 98 | 96 £ 8 LHC
25 252 21 1 211 20 | 20 71 = / 25 1043 89 | 88 = LHS
225 227 19 19 18] 18 81 & s . ’// 225 9.39 80 | 79 § 6 Lhw
20 201 17 17 16| 16 | 1. . 15 95 ) ) 20 8.34 71 ] 70 3 Nicht nutzbarerBerich(al
175 176 15 | 15 | 14 | 14 | 14 13 [ 13| 12 | 113 1 ey Nt s e 175 730 | 63 | 62 - o L
15 151 130 13 12 | 12 | 12 | 11 11| 11| 141 15 626 | 54 | 53 | 52 51 | 50 50 | 48 | 46 | 169
125 1.26 10111010 10 10 09 09 150 05 125 522 45 | 44 | 43 | 43 | 42 | 41 | 40 | 39 | 215 ) TLB-2
10 1.01 09| 09| 08| 08| 08| 08| 08 | 07 | 150 10 417 36 | 35 | 35 | 34 | 34 | 33 32 | 31 250 TLAT
7 0.71 06 | 06| 06 | 06 | 06 | 06| 05| 05 | 150 0 7 292 25 | 25 | 25 | 24 | 24 | 23| 23| 22| 250 0
Max. Betriebsdruck (MPa) | 35.0 | 35.0 | 336 | 288 | 254 | 228 208 | 179 0 5 10 15 20 25 30 35 Max. Betriebsdruck ~ (MPa) | 35.0 | 35.0 | 313 | 27.8 | 251 | 229 | 19.7 | 16.4 0 5 10 15 20 25 30 35 Hebelspanner
Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) LKA
. 6 . 25 LKC
TLAO601-2 | | Seiattescnugiind 1 (N) F=P / (7.57+0.024XL) | TLA2001-2 | | Senbaifeecnngime ' (N) F=P / (1.76+0.0028XL) | o
Hydraulischer. Zylinderkraft Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(®) [Max. Hebel- 5 Zylinderkraft Hydraulischer. Zylinderkraft Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(®) |Max. Hebel- y Zylinderkraft LM/LJ
Druck (kN) Hebellinge L (mm) lange (L) Druck (kN) Hebelldnge L (mm) lange (L) 20 e TMA-2
(MPa) L=40 | 1=50 | L=60 | L=70 | L=80 | L=90 [L=100]L=120] (mm) ) (MPa) L=60 | L=70 | L=80 |L=100]L=120|L=140]L=160]L=180| (mm) pd L=60(s=30) B YT
35 5.09 22 I 0 4 & L=40(s=22) 35 2147 182 | 179 73 L=120(s=90) _—
325 473 39 | 3. Z 1=80(s=62) 325 19.94 169 | 167 Z 15 L=180(s=150)
30 4.36 36 ; 7 / L=120(s=102) 30 18.41 156 | 154 = Abstiitzelement
275 4.00 33 s 3 o 275 1687 [ 143 | 141 s 0
25 3.64 3.0 = / 25 15.34 130 | 128 = 10 T
225 3.27 27 g > 225 13.81 1.7 [ 116 <
20 291 24 & 2 7 20 12.27 104 | 103 k=3 TNC
17.5 2.55 2.1 e o 1.8 P s Nicht nutzbarer Bereich(M) 17.5 10.74 9.1 9.0 b : 5 - : Nicht nutzbarer Bereich(M) TC
15 218 18 18 17 17 16| 16 | 16 | 15 | 145 ; 15 9.21 781 77 1 76 | 74| 72| 70 | 68 | 67 | 201 5 Zylinder mit
125 1.82 15 [ 15[ 14 14 14 131312 192 125 7.67 65 | 64 | 64 | 62 | 60 | 59 | 57 | 56 | 258 Positionsabfrage
10 1.46 12 1212 111110 200 10 6.14 52 | 52 | 51 | 50 | 48 | 47 | 46 | 45 | 280
7 1.02 09 | 08| 08| 08| 08| 08 08 | 07 | 200 0 7 430 37 | 36 | 36 | 35 | 34 | 33 | 32 | 31 280 0 LLwW
Max. Betriebsdruck (MPa) 350 | 346 | 296 | 260 | 234 | 213 | 196 |17.2 0 5 10 15 20 25 30 35 Max. Betriebsdruck ~ (MPa) | 35.0 | 35.0 | 322 | 26,5 | 227 | 200 | 179 | 163 0 5 10 15 20 25 30 35
Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) Kompaktzylinder
. 7 Zylinderkraft : 30 Zylinderkraft L
TLAO801-2 ‘ ‘ SpamatBerechnunggfomel 7 (kN) F =P / (5.53 +0.0147 XL) ‘ TLA2501-2 ‘ ‘ SpameafBerechnunggfomel 1 (kN) F=P / (1.32+0.0018XL) ‘ A yinderia LLR
Hydraulischeri Zylinderkraft Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(¥) Max. Hebel- 6 ’ ’ L=40(s=21) Hydraulischeri Zylinderkraft Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(¥) |Max. Hebel- 25 s L=70(s=30) o
Druck (kN) Hebellinge L (mm) linge (L) == Druck (kN) Hebelldnge L (mm) linge (L) S L=120(=80) oP
(MPa) L=40 | L=50 | L=60 | =70 | L=80 | L=90 |L=100[L=120| (mm) 5 L=80(s=61) (MPa) =70 | =80 | L=90 [L=100]L=120]L=140 (mm) S Tl DR
35 693 | 58 | 5.6 |Fum B B B e e 50 _ L=120(s=101) 35 2870|243 | 240 | 237 [P b 91 20 L=200(s=160) DS
325 6.44 54 | 52 I Z 325 26.65 225 222 | 220 Z oT
30 5.94 50 | 48 | 47 | S z ¢ 30 2460 | 208 | 205 | 203 =
275 545 45 | 44 S 275 2255 191 [ 188 [ 186 € 15 )
25 495 41 | 40 < 3 25 20.50 173 [17.1 [ 169 = Blockzylinder
225 446 37 | 36 § 225 1845 156 | 154 | 152 < DBA
20 3.96 33 | 32 A, 20 16.40 139 [ 137 [ 135 & 10 Nicht nutzbarer Berich() DBC
17.5 347 29 | 28 Nicht nutzbarer Berich() 17.5 14.35 122 (120 [119 [117 [ 114 [11.2 [109 [ 105 | 208
15 297 25 | 24 | 24 | 23| 23| 22 22| 21 143 15 12.30 104 | 103 [ 102 100 | 98 | 96 | 94 | 90 | 255 s
125 248 21 120 20 [ 20 | 19| 19| 18 | 18 | 185 1 125 10.25 87 | 86 | 85 | 84 | 82 | 80 | 78 | 75 | 300 Regelventil
10 1.98 1.7 116 16| 16 | 15| 15 15| 14 | 230 10 8.20 70 69| 68 | 67 | 66 | 64 | 63 | 60 | 300 B7L
7 139 12 [ 12w w10 10 230 0 7 5.74 49 | 48 | 48 | 47 | 46 | 45 | 44 | 42 [ 300 0 P
Max. Betriebsdruck (MPa) | 35.0 | 35.0 | 30.0 | 263 | 235 | 214 | 196 |17.1 0 5 10 15 20 25 30 35 Max. Betriebsdruck ~ (MPa) | 35.0 | 35.0 | 35.0 | 323 | 275 | 242 | 216 | 18.1 0 5 10 15 20 25 30 35 W
Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) Nu”pr
- 10 . S 45 ) Spannsystem
TLA1001-2 ‘ ‘ SpamiftBerecioungsomel * 1 (kN) F =P / (3.91 + 0.0094 X L) ‘ S Zylinderkraft TLA4001-2 ‘ ‘ SpamkeatBerechnunggfomel 1 (kN) F =P / (0.87 +0.0011XL) ‘ P Zylinderkraft e
Hydraulischeri Zylinderkraft Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(®) |Max. Hebel- - Hydraulischert Zylinderkraft Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(®) |Max. Hebel- 40 2 VT
Druck (kN) Hebellinge L (mm) linge (L) 8 ‘ L=45(s=22) Druck (kN) Hebellinge L (mm) linge (L) 35 A4 1=85(6=34) ,
(MPa) L=45 | L=50 | L=60 | L=70 | L=90 |L=110|L=130|L=150| (mm) L=90(s=67) (MPa) L=85 | L=100| L=125|L=150|L=175 | L=200 | L=225 | L=250| (mm) / L=150(s=99) Eyd_?“"“hl.e' d
35 982 81 | 80 | 7.9 I I e 66 L=150(s=127) 35 4330|364 | 358 | 348 126 30 A L=250(s=199) ~ "osttons=yiinder.
325 9.12 76 | 75 | 73 | 7. — 6 325 40.21 338 332 [323 Z / VL
30 842 70 | 69 | 68 Z 30 37.11 312 307 | 2938 = 25 A M
275 7.72 64 | 63 | 62 = 275 3402 | 286 | 281 | 273 & / v
P S
25 7.01 58 | 58 | 56 g, 25 3093 260 | 256 | 249 £ 20 7 / T
225 6.31 52 | 52 | 51 < 225 2784 | 234 | 230 | 224 S / L S
20 561 47 | 46 | 45 s 20 2474 208 205 | 199 [194 [ 189 | 184 | 179 | 175 | 251 & 15 7 Niederzug-
17.5 491 41 | 40| 40| 39| 37| 36| 35| 33 158 2 Y 17.5 21.65 182 | 179 | 174 [170 [ 165 [ 16.1 [ 157 | 153 301 4 Nicht nutzbarer Bereich(®)  5pannelement
15 421 35 1 35| 34| 33| 32| 31 30| 29| 197 2 ’ Nicht nutzbarer ereich(M) 15 18.56 156 | 154 | 149 [ 145 [ 142 | 138 135 | 132 | 350 10 . O
125 351 29 | 29| 28 | 28 | 27 | 26 | 25| 24 | 250 125 15.47 130 [ 128 [125 [121 [ 118 [ 115 [112 [11.0 | 350 5
10 281 24 1 23 23 22 22 21 20| 19| 250 10 12.37 104 [ 103 (100 | 97 | 95 | 92 | 90 | 88 | 350 FQ
7 1.97 1.7 | 16| 16| 16 | 15| 15 | 14 | 14 | 250 0 7 8.66 73 72 70 | 68 | 66 | 65 | 63 | 62 | 350 0 Kundenspezifischer
Max. Betriebsdruck (MPa) | 35.0 | 35.0 | 350 | 334 |27.1 | 230 | 202 | 18.2 0 5 10 15 20 25 30 35 Max. Betriebsdruck  (MPa) | 35.0 | 35.0 | 35.0 | 30.2 | 26.6 | 239 | 21.8 | 20.1 0 5 10 15 20 25 30 35 Federspeicherzylinder

Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) DWA/DWB
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Doppelwirkender Schwenkspanner

@ Diagramm zulédssige Schwenkzeit

Einstellung der Schwenkzeit

Das Diagramm zeigt die zuldssige Schwenkzeit im Vergleich zum
Tragheitsmoment des Hebels. Stellen Sie sicher, dass die Dauer des

Modell TLA-2

Schwenkspanner Fu Innkctiieoxn . Modell Nomenklatur

Leistung

Spannhebel
Abmessungen Abmessungen

Zubehor

Hinweise
S.445

90° Schwenk
(Schwenkhub) | Gesamthub
(Gesamtzeit
(Vertikalhub) | Arbeitsvorgang)

Arbeitsvorgangs ldnger als die im Diagramm dargestellte Zeit ist.

i

Eine zu hohe Funktionsgeschwindigkeit kann die Positions-
genauigkeit verringern und innenliegende Teile beschéddigen.

0.016 0.035

0.014 ‘ /

m

90° Schwenk /

0.025

—~ 0.05
Vi |
0.030 90° Schwenk : 90° Schwenk

o
(=)
=

0.012 /
0.010

0.020 /

Y

o
o
oy]

/

Spannhebel-Tragheitsmoment (kg + m2)

Spannhebel-Tragheitsmoment (kg + m2)

2
<
[
£
o
s
0.008 / / £
/ 0015 / 5 0.0 /
0.006 / / g0 /
0.010 K]
0.004 o
/ d 0.005 // £ oo
0'8(-3%2 | 00035 l/ §_ 00054 |
0 03 0 03 0 03
0 0.2 04 0.6 0.8 1.0 0 0.2 04 0.6 0.8 1.0 0 0.2 04 0.6 0.8 1.0

90°-Schwenkzeit (Sek.) 90°-Schwenkzeit (Sek.)

Ubersicht $.285 | peschreibung | Spezifikationen

Modell 17 z1601-2]

(Interpretation des Diagramms der zuldssigen Schwenkzeit)
Bei Verwendung von TLA1601-2
Tragheitsmoment des Spannhebels: 0.03 kg+-m?
+ 90°-Schwenkzeit : Ungefdhr 0.43 Sek. oder langer

- Gesamtzeit Arbeitsvorgang: Ungefahr 0.95 Sek. oder langer

1. Die Gesamtzeit im Diagramm bildet die zuldssige Zeit des
Arbeitsvorganges im Gesamthub ab.
(Schwenkhub: 11 mm, Gesamthub: 24 mm)

Berechnung des Tragheitsmoments (geschatzt)

I :Tragheitsmoment (kg=m2) L,Li,L2,K,b:Ldnge (m) m,ms,

(@ Bei einer rechteckigen Platte (@ Bei einer rechteckigen Platte

0.12

T 010

o 90° Schwenk/
g

% 0.08

5

£ 006

: /|
g 004

Iy cecmee= /

[

€ o0m A

S 0014 '

5

& o | v

03
0 0.2 04 0.6 038 1.0
90°-Schwenkzeit (Sek.)

m2,ms:Masse (kg)

3 Die Last wird am Kopfende des Hebels

90°-Schwenkzeit (Sek.)

(Quader) ist die Welle vertikal auf
einer Seite der Platte.

(Quader) ist die Welle vertikal zum
Schwerpunkt der Platte.

aufgebracht.

008 AP 030
1 /| % 1 /
- 007 : 010 : 025
2 06 90° Schwenk 2 90° Schwenk / 2 90° Schwenk /
g < <
£ 005 / 5 008 £ 020
o o o
5 0.04 / 5 0.06 5 0.15
e / i / i /
2 003 g 2 /
e / e 004 £ 0.10
% oo / ; / ; /
2 2 o / £ 005 A
£ 001 A S o014 7 E 0034 7
< 0009 | 3 | g |
wv wv %)

0 03 0 03 0 03

0 0.2 0.4 0.6 0.8 1.0 0 0.2 0.4 0.6 0.8 1.0 0 0.2 0.4 0.6 0.8 1.0

90°-Schwenkzeit (Sek.)

90°-Schwenkzeit (Sek.)

90°-Schwenkzeit (Sek.)

0.6 0.7 /
05 // - 06 /
90° Schwenk / 05 90° Schwenk /!
04 '
/ 04
03 /
/ 03

0.2 /
/

0:2 /
7

Spannhebel-Tragheitsmoment (kg + m2)
Spapnhebel-Tragheitsmoment (kg m2)

ggas |/ g (?7; |’/
0 3 0 03
0 0.2 0.4 0.6 0.8 1.0 0 0.2 04 0.6 0.8 1.0
90°-Schwenkzeit (Sek.) 90°-Schwenkzeit (Sek.)
Anmerkungen

1. Das Diagramm zeigt das Verhéltnis der 90°-Schwenkzeit zum Tragheitsmoment des Hebels.

2. Die Gesamtzeit des Schwenkhubs entspricht etwa 2 bis 2,5 Mal der 90°-Schwenkzeit.

3. Es kann vorkommen, dass es bei groBer Trigheit je nach hydraulischem Versorgungsdruck, Olfluss und Schwenkhebelmontage-
position keine Schwenkhebelfunktion gibt.

. Stellen Sie die Schwenkzeit mindestens auf die in den Diagrammen fiir das Tragheitsmoment angegebenen Werte ein.

. Eine zu hohe Geschwindigkeit kann zu einer Verschlechterung der Winkelgenauigkeit und Schéden an innenliegenden Teilen fihren.

. Die Spannkraft variiert je nach Spannhebelldnge. Wéhlen Sie den passenden Betriebsdruck aus dem angegebenen Spannkraftbereich.

. Bei horizontaler Montage des Spanners kann es vorkommen, dass der Hebel durch sein eigenes Gewicht die Schwenkgeschwindig-
keit auf einen Wert tiber das erlaubte MaR hinaus erhoht. Fligen Sie in diesem Fall ein Geschwindigkeitsregelventil in den Zulauf ein.

. Die Losezeit sollte mindestens 0.3 Sekunden betragen.

9. Kontaktieren Sie uns, wenn die Betriebsbedingungen von den in den Diagrammen abgebildeten abweichen.

~N o L

oS

2 2 2 2
[ =m: 4L°+b m3 41L1+b
12 12

I=m

: 41.24h2

) 41124 p?
12 12

+m +m3K2+ms3

Berechnungsformel fiir die Gesamtzeit des Arbeitsvorganges

Gesamtzeit des Arbeitsvorganges (Sek.) = 90°-Schwenkzeit (Sek.) X

Gesamthub (mm)

Schwenkhub (mm)

KOSMEK

Harmony in Innovation

High-Power-
Serie

Pneumatik-Serie

Hydraulik:

Ventile/Kupplung
Hydraulikeinheit

Manuelle Produkte
Zubehor

Hinweise/Sonstiges

Bohrungsspanner
SFA
SFC

Schwenkspanner

LHA
LHC
LHS
LHW
LT/LG
TLB-2
TLA-1

Hebelspanner
LKA
LKC
LKW
LM/LJ
TMA-2
TMA-1

Abstiitzelement
LD
LC
TNC
TC
Zylinder mit
|_22+b2 Positionsabfrage
T LLW

Kompaktzylinder

LL

LLR

LLU

DP

DR

DS

DT
Blockzylinder

DBA
DBC

Regelventil

BZL

BZT

BZX/JZG
Nullpunkt-
Spannsystem

VS

VT
Hydraulischer
Positionszylinder

VL

VM

V)

VK
Niederzug-
Spannelement

FP

FQ
Kundenspezifischer
Federspeicherzylinder

DWA/DWB
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Schwenkspanner Fulnnkct|ieoxns_ Modell Nomenklatur Spannhebel Zubehor Hinweise

Doppelwirkender Schwenkspanner Flansch oben / Standardmodell (1/2) Modell TLA-2 Ubersicht 285 | paschreibung | Spezifikationen| o> [APMESSUNIEN | Abmessungen 5.445 KOSMEK

Harmony in Innovation

. High-Power-
© Abmessungen @© Modell Nr. Bezeichnung Serie
C : O-Ring-Anschluss (mit G-Gewindestopfen) (Formatbeispiel : TLAO801-2CR. TLA1601-2BL) Pneumatik-Serie
% Die Zeichnung zeigt TLA-2CL im geldsten Zustand.
B Passbohrung fir Gespannter Zustand B Kl Baugrse (Spanniaaft
Indexierung -_
5sen: G- i #2 7] Konstruktionsnummer
Ansch.luss Los.en.G Gewinde H J TypR Passbohrung T L A 0 8 0 1 - 2 C R . Ventile/Kupplung
(nurfiir -C Option: Anschluss 3Q° (Siehe Diagramm fur |ndex]erung Anschl hod Hydraulikeinheit
Geschwindigkeitsregelventil) 4 A links zum Typ L) L nschlussmethode
g @ TypR J [Z] Schwenkrichtung beim Spannen ;n:l:'::(_lslre Gicdikis
N ¢ o . . .
% \ o \ 0‘—2— é Optlon (Nicht Verngbar) Hinweise/Sonstiges
o [ N ' Schwenkrichtung
< < y(\d’f peim Spanmen 2. Bohrungsspanner
2 - =4 4 o % SFA
FIN S SFC
@ TypL
G-Gewindestopfen (inkludiert) ’< IxFase @ Ab dF Re fiir die M LHA
_C Opti 3x¢R . e messungen und Fertigungsmalfe fiir die Montage “LHC
(nur-C Option) o onfiche 30 @© FertigungsmaRe fiir die Montage 9 gung 9 (mm) LHC
Anschluss Spannen: G-Gewinde * anflache ) _ Modell Nr. TLA0401-2000] TLA0601-200] TLA0801-20] TLA1001-200 TLA1601-200 TLA2001-200 LHS
(nur fiir -C Option: Anschluss v Anschluss Losen ¢P > Nx Gesamthub 14 15 18 19.5 24 265 BN
Geschwindigkeitsregelventil) < OY (nur -C Option) LT/LG
—— Schwenkhub (90°) 6 7 8 9.5 11 13.5
i v Vertikalhub 8 8 10 10 13 13 TLB-2
[ | < TLA-1
> | | A 97.5 105 119 134.5 159.5 180 .
P> B 44 48 50.5 595 62 7655 ;
ebelspanner
C 45 52 54 65 68 83 o
= D 28.5 33 36 43 46 56 LKC
- o1V 2 E 62.5 66 74 83 99.5 111.5 LKW
F 385 M 49 55 69.5 74.5 LU
o / -
ol —= = Fu 59 64 70 795 90 1055 .
] Ko : J " G 24 25 25 28 30 37
< E? NI < H 285 30 315 36.5 38 465 Abstiitzelement
' J 15.5 18 19 23 24 30 LD
K 40 45 48 57 60 735 #EC
W L 57 60 63 73 76 93 Tc
M 10 10 10 10 10 13 Zli )
ylinder mit
w Nx 13.5 15 16 18 20 22 Positionsabfrage
Ny 16 17.5 18.5 22 22 28 LLW
X P 3 3 3 3 3 5
o Kompaktzylinder
Q 9 1 1" 14 14 17.5 BT
R 55 6.8 6.8 9 9 1 T
S 14.5 14 14 14.5 16 19.5 LLU
@D % T 16 17 20 215 26 285 DP
Anmerkungen U 14 16 18 22 25 30 OR
Anschluss Spannen: O-Ring (inkludiert) %3. Die Gewindetiefe CA sollte so berechnet werden, dass die V 19 22 25 30 34 40 gi
(nur -C Option) Befestigungsschrauben mindestens 1.5 x den Schrauben- W 255 28 325 36.5 43 485
durchmesser in die Vorrichtung eingreifen. X 95 11 125 15 17 20 Blockzylinder
%4. Die Tiefe der Montagebohrung ¢ D sollte entsprechend Y 125 14 16 19.5 22 26 DBA
der Abmessung F festgelegt werden. Z 27 285 30 33 35 44 _bBC
i igt -C : O-Rina- 0.014 0018 0018 0018 0018 0018
%5. Dieser Vorgang zeigt -C : O-Ring-Anschluss. AA 3 4 19 4 9 43 4% 6 "3 Regelventil
AB 4 4 5 7 85 9 BZL
@© Anschlussmethode AC 35 45 45 45 5 65 BT
B : G-Gewinde Rohrleitungsanschluss CA (Gewinde X Steigung) M5x%0.8 M6 X1 M6 X1 M8Xx1.25 M8Xx1.25 M10X 1.5 BZX/)zG
Nullpunkt-
Anschluss Lsen: O-Ring (inkludiert J : SAE-Anschluss j: 134 134 134 ]34 134 ?s Nullpunke.
NECILSs ZOSen: L7HIng MiCudier %Die Zeichnung zeigt TLA-2BL / TLA-2JL im gelSsten Zustand. Vs
(nur -C Option) Anschius LG Fase 3 (¢ 60) (¢ 63) (973) (¢76) (993) R
ZZ B?;CGUS? Zsen Anschluss Spannen/| -B/-C Option G1/8 G1/8 G1/8 G1/8 G1/8 G1/4 Hydraulischer
: T oA A s Anschluss Losen | -J Option SAE2 SAE2 SAE2 SAE2 SAE2 SAE4 Positionszylinder
O-Ring -C Option 1BP5 1BP5 1BP5 1BP5 1BP5 1BP7 v
Hebel Mitnehmerbolzen (inkludiert) | ¢3X6(TypB) | ¢4x8(TypB) | ¢4x8(TypB) | @4x8(TypB) | ¢4x8(TypB) | $6x12(TypB) ‘V’JM
An_merku nge.n ) ) o Zylindervolumen | Spannen 1.4 2.2 3.6 55 10.0 16.3 vk
#T. Befestlgl{ngsschr.auben sind nicht im Lu'e'ferumfz.ang ent'f'malten. am® | Losen 36 59 81 12.9 218 350 —
Stellen Sie Befestigungsschrauben gemaf der Einbauhohe Masse %6 kg 04 06 08 13 17 59 Spannelement
bereit. Siehe Abmessungen S. - i ] Fp
%2. Geschwindigkeitsregelventil separat erhéltlich. \ g Anmerkung 6. Masse eines Einzelschwenkspanners ohne Schwenkhebel. =
Sehen Sie ein solches unter Bezugnahme auf S. 727 vor. ; Anschluss Spannen Kundenspezifischer
1. Stellen Sie einen Schwenkhebel und Befestigungsschrauben Qo2 B :G-Gewinde Federspeicherzylinder
<\< J :SAE-Anschluss _DWA/DWE

wie auf S. 411 ~ S. 412 gezeigt bereit.
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Leistung Abmessungen Abmessungen S.445 K.SMEK

Harmony in Innovation

Schwenkspanner

Doppelwirkender Schwenkspanner Flansch oben / Standardmodell (2/2) Modell TLA-2 Ubersicht $285 | heschreibung | Spezifikationen

. High-Power-
© Abmessungen @© Modell Nr. Bezeichnung Serie
C : O-Ring-Anschluss (mit G-Gewindestopfen) (Formatbeispiel : TLA2501-2CR. TLA4001-2BL) Pneumatik-Serie
% Die Zeichnung zeigt TLA-2CL im gel6sten Zustand.
passbohrung flr Gespannter Zustand B R B Baugrafe (Spannkraft
ndexierung -
JA B Konstruktionsnummer
TypR i
Anschluss Losen: G-Gewinde *2 H ] (gﬁghe Diagramm Passbohrun T L A 2 5 0 1 — 2 C Ventile/Kupplung
5 - : 9 Anschlussmethode kbt
(nur fiir -C Option: Anschluss links zum Typ L) fur Indexierung L
Geschwindigkeitsregelventil
windigkeitsregelventil) N phase  pop J [ schwenkrichtung beim Spannen ;":;':::re Produkte
] N
. ﬂ \ é Hinweise/Sonstiges
o = [ )| Schwenkrichtung Iy
28 \<:\ beim Spannen ¥ Bohrungsspanner
N SFA
: D Typ R SFC
TypL
G-Gewindestopfen (inkludiert) i o
(nur -C Option) K © Abmessungen und Fertigungsmafe fiir die Montage LHA
. R LHC
Anschluss Spannen: G-Gewinde % ;qu)I'Bh n © Fertigungsmale fiir die Montage (mm) i
(nur fiir -C Option: Anschluss anflache Modell Nr. TLA2501-2000 TLA4001-2000 L
Geschwindigkeitsregelventil) Y Anschluss Losen ¢P 5  Nyus Gesamthub 32 355 e
Schwenkhub (90°) 16 19.5
| | o ’ \ Vertikalhub 16 16 TLB-2
= | | < @ @ ‘ A 21 241 A
%> ><>: - ‘ B 92 14 Hebelspanner
= ‘ 1 C 80 102 T
= o _ | D 63 90 LKC
— oU 2 \ J E 131 148.5 LKW
N i:’ F 91 985 LM/LJ
Anschluss Spannen ¢ P % Fu 120 142.5 mﬁf
_ K 4xCA Schraube *3 G 40 50
< é\ H 52 63 Abstiitzelement
J 40 51 LD
Alle Grate entfernen *5 53
P K 60 80 #Eci
w 6.35 %5 C0.6 L 118 146 T
|
1 M 15 7 Zylinder mit
- ‘ Nx 45 56 Positionsabfrage
i Ny 16 21 LLW
P 5 5
Q 175 2 KompaLkEzyHnder
R 1 14 LR
S 225 275 LLU
@D 05 T 34 375 op
Anmerkungen U 355 45 R
%3. Die Gewindetiefe CA sollte so berechnet werden, dass die v 46 55 bs
Anschluss Spannen: O-Ring (inkludiert) Befestigungsschrauben mindestens 1.5 x den Schrauben- W 57 65 ol
(nur -C Option) durchmesser in die Vorrichtung eingreifen. X 23 275 Blockzylinder
%4. Die Tiefe der Montagebohrung ¢ D sollte entsprechend Y 31 395 DBA
der Abmessung F festgelegt werden. AA 6 0018 g +002 DBC
%5, Dieser Vorgang zeigt -C : O-Ring-Anschluss. AB 11.75 145 0 )
egelventil
AC 6.5 9 ool
@ Anschlussmethode CA (Gewinde X Steigung) M10X15 M12X1.75 82T
. . . BZX/JZG
> ] B : G-Gewinde Rohrleitungsanschluss j: 3': 3'95 e —
.. . . . ullpunkt-
Anschluss L.osen:O—ng (inkludiert) J : SAE-Anschluss = ;6 ;6 spa,?nsystem
(nur -C Option) %Die Zeichnung zeigt TLA-2BL / TLA-2JL im gelésten Zustand. ase - Vs
Anschluss Spannen/| -B/-C Option G1/4 G1/4 VT
Anschluss Lésen AnschlussLosen | -J Opttion SAE4 SAE4 Hydraulischer
B :G-Gewinde O-Ring -C Option 1BP7 1BP7 Positionszylinder
J :SAE-Anschluss Va\ Hebel Mitnehmerbolzen (inkludiert) | ¢ 6 X 12 (Typ B) $8x16(Typ B) VL
Anmerkungen Y {} N\ Zylindervolumen | Spannen 26.2 439 \\ﬁv'
R — "“ 3 . E
% 1. Befestigungsschrauben sind nicht im Lieferumfang enthalten. R [ S M| fﬁ :(:n Losen >79 1004 VK
Stellen Sie Befestigungsschrauben gemaf der Einbauhohe Wj—i ______ k)/ Masse * kg 43 9.2 Niederzug-
bereit. Siehe Abmessungen S. ::%1 | S Anmerkung 6. Masse eines Einzelschwenkspanners ohne Schwenkhebel. Spannelement
R | FP
%2. Geschwindigkeitsregelventil separat erhaltlich. - = ] fan\\
hwindigk I | héltlich & Fo
Sehen Sie ein solches unter Bezugnahme auf S. 727 vor. N &/ tond fisch
1. Stellen Sie einen Schwenkhebel und Befestigungsschrauben Ansc uss. spanne Fggeresgse?fﬁér'i;nrféer
B :G-Gewinde T DWA/DWB

wie auf S. 411 ~ S. 412 gezeigt bereit. J “SAE-Anschluss
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Index S hebel . . .
. Sghwenkspanner Funktions- Modell Nomenklatur Leist Ab pannhe Zubehor Hinweise
Doppelwirkender Schwenkspanner Flansch oben /Pendelaufnahme (1/2) Modell TLA-2-P Ubersicht $.285 | peschreibung | Spezifikationen| 0 MESSENIEN | Abmessungen 5.445 KOSMEK

Harmony in Innovation

. . High-Power-
© Abmessungen @© Pendelspannhebel Bezugszeichnung @© Modell Nr. Bezeichnung Serie
C : O-Ring-Anschluss (mit G-Gewindestopfen) (Formatbeispiel : TLAO801-2CR-P, TLA1601-2BL-P)  PneumatikSerie
% Die Zeichnung zeigt TLA-2C[J-P im gelésten Zustand.
) i B [l BaugréBe (Spannkraft) .
B /zjrretlerkt:nlg zur Beibehaltung R Hydrauli e
. ) . Hebelposition i
Anschluss Lésen: G-Gewinde *2 H J Schraube er P Konstruktionsnummer .
(nur fur -C Option: Anschluss 30° j f Schwenkhebel T L A 0 8 0 1 — 2 C — P xe:::::::'e?:;:?tg
Geschwindigkeitsregelventil) é%,q / L Anschlussmethode y
g @ TypR éi J [ Schwenkrichtung beim Spannen ;":;'::;Ire RIOdRKLS
:? \ |<:>J é é Option (Wenn P gewahlt wird) Hinweise/Sonstiges
O P fg Schwenkrichtung _Hebelbolzen
— e '
e beim Spannen Bohrungsspanner
) SFA
57 SFC
: TypL
e
G-Gewindestopfen (inkludiert) LHA
2xFase . .. CLHA
<ot 3x¢R . . Abmessungen und Fertigungsmale fiir die Montage
(nur-C Option) o anfiche 30 ®© Fertigungsmae fiir die Montage © 9 gung 9 (mm) LHe
Anschluss Spannen: G-Gewinde * o Sehrad Aschluss Lisen 65 s Modell Nr. TLA0401-2000-P | TLA0601-2000-P | TLA0801-200-P | TLA1001-200-P | TLA1601-2000-P | TLA2001-2000-P t:swi
(nur fiir -C Option: Anschluss ¢ PB chraube nschiuss Losen X LA L
Geschwindigkeitsregelventil) Gesamthub 14 1 18 195 24 265 LT/LG
¢PC S— Schwenkhub (90°) 6 7 8 9.5 1 135
e =F Vertikalhub 8 8 10 10 13 13 TLB-2
91 {«j/ : A 97.5 105 19 1345 159.5 180 LA
& & B 44 48 50.5 59.5 62 76.5 u
ebelspanner
RO8 C 45 52 54 65 68 83 e
D 285 33 36 43 46 56 LKC
W 30° BU 2 E 62.5 66 74 83 995 M5 LKW
F 385 41 49 55 69.5 74.5 LU
° [ -
ol = ~—= Fu 59 64 70 795 90 1055 o
v Wail : J " G 24 25 25 28 30 37
< Elﬁ NG :J & H 28.5 30 315 36.5 38 46.5 Abstutzelement
LD
Alle Grate entfernen *5 D¢’ ! 15> 18 19 2 2 30 c
K 40 45 48 57 60 735 T
w 635%5 | | €06 L 57 60 63 73 76 93 T
‘ ‘ ‘ M 10 10 10 10 10 13 Zli )
: ylinder mit
- I Nx 135 15 16 18 20 2 Positionsabfrage
i Ny 16 17.5 18.5 22 22 28 LLw
<«
P 3 3 3 3 3 5
x Kompaktzylinder
Q 9 1" 1" 14 14 17.5 BT
R 5.5 6.8 6.8 9 9 11 T
S 14.5 14 14 14.5 16 19.5 LLU
D 6y U 14 16 18 22 25 30 DpP
Anmerkungen Vi 27 285 30 33 35 44 bR
Anschluss Spannen: O-Ring (inkludiert) %3. Die Gewindetiefe CA sollte so berechnet werden, dass die PA 7 8 8 10 13 16 bs
(nur-C Option) Befestigungsschrauben mindestens 1.5 x den Schrauben- PB 12 14 16 20 23 28 U
durchmesser in die Vorrichtung eingreifen. PC 6 +0018 g +0022 g +0022 10 +0022 12 +0027 15 +0027 Blockzylinder
%4. Die Tiefe der Montagebohrung ¢ D sollte entsprechend PD 85 10 1 12 135 16.5 DBA
der Abmessung F festgelegt werden. PE 18 21 24 285 32,5 385 DBC
%5. Dieser Vorgang zeigt -C : O-Ring-Anschluss. PF 19 22 25 30 34 40
Regelventil
PG 16 17 20 215 26 285 e
@ Anschlussmethode PH (Gewinde X Steigung) M3%0.5 M3X0.5 M3%0.5 M4x0.7 M5%0.8 M6X 1 Bzt
B : G-Gewinde Rohrleitungsanschluss CA (Gewinde X Steigung) M5X0.8 M6 X1 M6 X1 M8X1.25 M8X1.25 M10X 1.5 ) BEX/JZG
N t-
i o _ J © SAE-Anschluss i 3 3 3 3 3 35 S:ar?:sr;/stem
Anschluss L.osen: O-Ring (inkludiert %Die Zeichnung zeigt TLA-2B[-P / TLA-2J[]-P im geldsten Zustand. 18 14 14 14 14 14 19 T vs
(nur -C Option) Anschluss Lsen Fase 3 (¢60) (¢63) (¢73) (¢76) (¢93) VT
(/4 G Gownd Anschluss Spannen/ | -B/-C Option G1/8 G1/8 G1/8 G1/8 G1/8 G1/4 Hydraulischer
:G-Gewin
J 3SAE-eAnSd'ﬁuSS AnschlussLosen | -J Option SAE2 SAE2 SAE2 SAE2 SAE2 SAE4 Positionszylinder
O-Ring -C Option 1BP5 1BP5 1BP5 1BP5 1BP5 1BP7 VL
Zylindervolumen | Spannen 1.4 2.2 3.6 55 10.0 16.3 \\ﬁv'
Anmerkungen cm? | Lésen 3.6 52 8.1 129 21.8 35.0 e
% 1. Befestigungsschrauben sind nicht im Lieferumfang enthalten. Masse 6 kg 04 06 08 13 17 79 —
Stellen Sie Befestigungsschrauben gemdf der Einbauhdhe ) ) Spannelement
e Anmerkung 6. Masse eines Einzelschwenkspanners ohne Schwenkhebel.
bereit. Siehe Abmessungen S. - FP
% 2. Geschwindigkeitsregelventil separat erhaltlich. \ . X FQ
Sehen Sie ein solches unter Bezugnahme auf S. 727 vor. X Anschluss Spannen Kundenspezifischer
N < B :G-Gewinde Federspeicherzylinder
\ J :SAE-Anschluss _DWA/DWB
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Schwenkspanner Fulnnkct|ieoxns_ Modell Nomenklatur Spannhebel Zubehor Hinweise

Doppelwirkender Schwenkspanner Flansch oben/Pendelaufnahme (2/2) Modell TLA-2-P Ubersicht $.285 | peschreibung | Spezifikationen Lefstung - [AbmesSUNgEN | Abmessungen 5.445 KOSMEK

Harmony in Innovation

. A High-Power-
© Abmessungen © Pendelspannhebel Bezugszeichnung @© Modell Nr. Bezeichnung Serie
C : O-Ring-Anschluss (mit G-Gewindestopfen) (Formatbeispiel : TLA2501-2CR-P, TLA4001-2BL-P)  PneumatikSerie
% Die Zeichnung zeigt TLA-2C[J-P im gel6sten Zustand.
B [l BaugréBe (Spannkraft) .
Arretierung zur Beibehaltung R Hydraull <
JA B Schraube der Hebelposition Konstruktionsnummer
Anschluss Lésen: G-Gewinde *2 H J Schwenkhebel T L A 2 5 0 1 — 2 C — P x:,:‘r::::(ueri)::‘:li\tg
(nur fur -C Option: Anschluss / L Anschlussmethode
Geschwindigkeitsregelventil) 2xFase TypR flzg J [Z] Schwenkrichtung beim Spannen Manuelle Produkte
W Zubehor
D) ‘ A ‘
\ i f i a i
\\\J |C>J é é Option (Wenn P gewahlt wird) e s
Y -
Ol « 2 ) 7$ 9 Schwenkrichtung Hebelbolzen
H <C i
2 j/ a beim Spannen Bohrungsspanner
_//\ SFA
] ' \g} SFC
TypL
G-Gewindestopfen (inkludiert)
(nur-C Option) [ ok K © Abmessungen und Fertigungsmafe fiir die Montage LHA
Anschluss Spannen: G-Gewinde % P|X ‘z“ — © Fertigungsmale fiir die Montage (mm) o
(nur fiir -C Option: Anschluss anfieche o P8 PH Schraub Modell Nr. TLA2501-200-P | TLA4001-200-P L
ndiakei ; chraube B
Geschwindigkeitsregelventil) Anschluss Lésen ¢ P 5 w5 Gesamthub 32 355 LT/LG
¢ PC Schwenkhub (90°) 16 19.5
\W Vertikalhub 16 16 _TLB-2
@ A 211 241 AT
A ‘ B 92 114 Hebelspanner
= i 1 C 80 102 TR
o _ | D 63 90 LKC
Y J E 131 148.5 LKW
AN Q Q F 91 98.5 ML
TMA-2
Anschluss Spannen ¢ P * Fu 120 1425 TMA-1
~ K 4xCA Schraube *3 G 40 50
< >5‘ H 52 63 Abstiitzelement
LD
Alle Grate entfernen *5 6D’ JK gg Z; LC
TNC
o 635 55 06 L 118 146 T
|
‘ ‘ ‘ M 15 7 Zylinder mit
W ‘ ‘ ‘ Nx 45 56 Positionsabfrage
: Ny 16 21 w0
<
P 5 5
# Kompaktzylinder
Q 17.5 20 T E—
R 1 14 T
S 225 275 LLU
¢D 5 u 355 45 DP
Anmerkungen PA 18 24 DR
%3. Die Gewindetiefe CA sollte so berechnet werden, dass die PB 335 43 oS
Anschluss Spannen: O-Ring (inkludiert) Nx - Befestigungsschrauben mindestens 1.5 x den Schrauben- PC 187907 22 ¥90% ot
(nur-C Option) durchmesser in die Vorrichtung eingreifen. PD 20 245 Blockzylinder
%*4. Die Tiefe der Montagebohrung ¢ D sollte entsprechend PE 445 535 DBA
der Abmessung F festgelegt werden. PF 46 55 bBC
%5. Dieser Vorgang zeigt -C : O-Ring-Anschluss. PG 34 375 Regelventil
PH (Gewinde X Steigung) M6 X1 M8 X 1.25 ezl
@© Anschlussmethode CA (Gewinde X Steigung) M10%1.5 M12X1.75 BZT
] B : G-Gewinde Rohrleitungsanschluss A 35 35 | %
PR ) B 19 19 Nullpunkt-
Anschluss Lgsen. O-Ring (inkludiert) J  SAE-Anschluss . 6 6 Spannsystem
(nur -C Option) % Die Zeichnung zeigt TLA-2B[J-P / TLA-2J[J-Pim gel6sten Zustand. ase Vs
Anschluss Spannen/ | -B/-C Option G1/4 G1/4 v
Anschluss Lsen AnschlussLosen | -J Option SAE4 SAE4 Hydraulischer
B:G-Gewinde 0-Ring -C Option 1BP7 1BP7 Positionszylinder
J :SAE-Anschluss {} /A Zylindervolumen | Spannen 26.2 439 e
je=m N\ cm? | Losen 57.9 100.4 \\:jw
=== *6
Anmerkungen o 1 /é\A Masse kg 43 9.2 K
%1. Befestigungsschrauben sind nicht im Lieferumfang enthalten. - Y Y i) Anmerkung 6. Masse eines Einzelschwenkspanners ohne Schwenkhebel. Niederzug-
o Spannelement
Stellen Sie Befestigungsschrauben gemaR der Einbauhohe fﬂqj__ . T
bereit. Siehe Abmessungen S. S {} @D FQ
% 2. Geschwindigkeitsregelventil separat erhaltlich. Anschluss Spannen Kundenspezifischer
Sehen Sie ein solches unter Bezugnahme auf S. 727 vor. B :G-Gewinde Federspeicherzylinder

J :SAE-Anschluss DWA/DWB
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Schwenkspanner Fu Innkct|ieoxn . Modell Nomenklatur

Ubersicht S.285 | peschreibung | Spezifikationen

Spannhebel

Hinweise
Abmessungen Abmessungen

S.445

Leistung Zubehor

Modell TLA-2-Q KOSMEIK

Harmony in Innovation

Doppelwirkender Schwenkspanner

Flansch oben / Langhuboption (1/2)

High-Power-
Serie

© Abmessungen @© Modell Nr. Bezeichnung

Pneumatik-Serie

C : O-Ring-Anschluss (mit G-Gewindestopfen) (Formatbeispiel : TLA0801-2CR-Q. TLA1601-2BL-Q)

% Die Zeichnung zeigt TLA-2CL-Q im gel6sten Zustand.
: g Gespannter Zstand B o o e it
TP, 7 Konstrukti
Anschluss Losgn. G-Gewinde . |-| J Typ R Passbohrung T L A 0 8 0 1 - 2 C - Q A Konstruktionsnummer P——
(nur fiir -C Option: Anschluss (Siehe Diagramm fiir Indexierung Anschl hod Hydraulikeinheit
Geschwindigkeitsregelventil) v A links zum Typ L) L nschlussmethode
% @ TypR J I3 schwenkrichtung beim Spannen ;n:;:::re Produlte
. 4 1oy . “ .
5 >, \ 3 é é Option (Wenn Q gewéhlt wird) P —
O N Schwenkrichtung
> / beim Spannen o Bohrungsspanner
&
" & SFA
@ S
N SFC
TypL
G-Gewindestopfen (inkludiert) ’< SxFase @ T
(nur -C Option) 3x¢R X . . Abmessungen und Fertigungsmafe fiir die Montage
U e o A © FertigungsmaRe fiir die Montage 9 gung 9 (mm) LHC
Anschluss Spannen: G-Gewinde * aniache ) . Modell Nr. TLA0401-200-Q | TLA0601-200-Q | TLA0801-200-Q | TLA1001-200-Q | TLA1601-200-Q | TLA2001-200-Q L
fiir -C Option: Anschluss Anschluss Losen ¢P*3 Ny 5 LHW
{nur fiir -C Op Gesamthub 22 23 28 295 36 385
Geschwindigkeitsregelventil) < oY (nur -C Option) Schwenkhub ©09 . . g 9:5 = 13'5 LT/LG
R chwenkhu 4 3 [ TLA-2
f N T Vertikalhub 16 16 20 20 25 25 TLB-2
< | | < A 1215 129 149 1645 1955 216 TLAT
e e B 44 48 50.5 595 62 7655 ;
ebelspanner
C 45 52 54 65 68 83 TS
= D 28.5 33 36 43 46 56 LKC
- o1V 2 E 785 82 94 103 123.5 135.5 LKw
F 54.5 57 69 75 935 98.5 LM/L)
L -1 -
ol 7N ~= Fu 67 72 80 895 102 175 .
W NNy N S G 24 25 25 28 30 37
< E? M2 < H 285 30 315 365 38 465 Abstitzelement
Tii oPB T 4o J 15.5 18 19 23 24 30 LD
. i K 40 45 48 57 60 735 L
O-Rin i1 o . TNC
w| | (inkludiert) So) gasns 128 o6 L 57 60 63 73 76 93 i
l.—‘*:m; M 10 10 10 10 10 13 . )
— : Zylinder mit
w ‘ Nx 13.5 15 16 18 20 22 Positionsabfrage
i Ny 16 17.5 18.5 22 22 28 LLwW
% PA 3 3 3 3 3 5
| x Kompaktzylinder
BPA S PB 8 8 8 8 8 10 T
Q 9 11 11 14 14 17.5 R
R 55 6.8 6.8 9 9 I LLU
0.1
@D o2 Anmerkungen S 14.5 14 14 14.5 16 19.5 EE
%3. Die Gewindetiefe CA sollte so berechnet werden, dass die T 24 25 30 315 38 40.5 T
Anschluss Spannen Nx Befestigungsschrauben mindestens 1.5 x den Schrauben- U 14 16 18 22 25 30 or
(nur -C Option) durchmesser in die Vorrichtung eingreifen. v 19 22 25 30 34 40
%4. Die Tiefe der Montagebohrung ¢ D sollte entsprechend )
_ der Abmessung F festgelegt werden. W 335 36 42.5 46.5 55 60.5 Blockzylinder
%5. Dieser Vorgang zeigt -C : O-Ring-Anschluss. Das Spanner- X 9.5 1 125 15 17 20 DBA
2 gehause hat keine O-Ring-Nut fiir den O-Ring-Anschluss. Y 125 14 16 195 22 26 DBC
Deshalb muss die O-Ring-Nut auf der Seite der Montagefldche 7 27 28.5 30 33 35 44 )
ausgefihrt werden. (O-Ring zur Verfligung gestellt.) AA 3 #0014 4 +0018 4 008 4 7018 4 0% 6 a0 Regelventil
BZL
@ Anschlussmethode AB 4 4 5 7 8.5 9 87T
B : G-Gewinde Rohrleitungsanschluss AC 35 4> 45 4> > 6> R
. i i Nullpunkt-
J : SAE-Anschluss CA (Gewinde X Steigung) M5X%0.8 M6 X1 M6 X1 M8X1.25 M8X1.25 M10X 1.5 S:ar?:sf;sttem
- % Die Zeichnung zeigt TLA-2BL-Q/TLA-2JL-Q im gelésten Zustand. A 3 3 3 3 3 3> Vs
(nur -C Option) Anschluss L JB 14 14 14 14 14 19 v
/\Z// B?;CG”SS_ zse” Fase 3 ($60) ($63) ($73) ($76) (93) ydralscher
2 T oA Anechluss Anschluss spannen | -B/-C Option G1/8 G1/8 G1/8 G1/8 G1/8 G1/4 Positionszylinder
(/] AnschlussLosen | -J Option SAE2 SAE2 SAE2 SAE2 SAE2 SAE4 VL
\$\ 0O-Ring -C Option 1BPS 1BPS 1BPS 1BPS 1BPS 1BP7 ‘V’JM
Anmerkungen : Hebel Mitnehmerbolzen (inludiert) | ¢ 3 X6 (Typ B) $4x8(Typ B) $4x8(Typ B) $4x8(Typ B) $4x8(TypB) $6x12(Typ B) K
% 1. Befestigungsschrauben sind nicht im Lieferumfang enthalten. Zyiindervolumen | Soannen Py 34 56 83 150 234
Stellen Sie Befestigungsschrauben gemiR der Einbauhéhe bereit ! P : : g ' ' : Niederzug-
) : cm? | Lésen 57 8.0 12.6 19.5 32.7 50.8 Spannelement
siehe Abmessungen 3. e Masse 6 kg 05 08 10 16 21 35 FP
% 2. Geschwindigkeitsregelventil separat erhéltlich. Sehen Sie ein \/ . % A N 6. ines Einzelsch k hne Sch khebel FQ
solches unter Bezugnahme auf S. 727 vor. X Anschluss Spannen nmeriung 6. Masse eines Einzelschwenkspanners ofine schwenknebel. Kundenspezifischer
1. Stellen Sie einen Schwenkhebel und Befestigungsschrauben \ \ B :G-Gewinde Federspeicherzylinder
wie auf S. 411 ~ S. 412 gezeigt bereit. 8\ J :SAE-Anschluss DWA/DWE
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Modell TLA-2-Q

Doppelwirkender Schwenkspanner Flansch oben / Langhuboption (2/2)

© Abmessungen
C : O-Ring-Anschluss (mit G-Gewindestopfen)

%Die Zeichnung zeigt TLA-2CL-Q im geldsten Zustand. Passbohrung
fr Indexierung Gespannter Zustand
JA B T&’PE o
. . . iehe Diagramm
Anschluss Losen: G-Gewinde *2 H J links zum 19yp ) Passbohrung
(nur fir -C Option: Anschluss fir Indexierung
Geschwindigkeitsregelventil) 2xFase \
¢ TypR
O 1 O & |\ 4
R N ANy | . ZB
N N n
JSEJEﬂT > {ﬂf A =
zy Y Schwenkrichtung 2| q i
| x ) %,
2 (e o )/ beim Spannen Tl g K =>~/
| 7 @) , 3
N\ TypR \N
TypL
G-Gewindestopfen (inkludiert)
(nur -C Option) K
Anschluss Spannen: G-Gewinde XOR © FertigungsmaRe fiir die Montage
(nur fiir -C Option: Anschluss Planfléche ¢Q
Geschwindigkeitsregelventil) oY Anschluss Lésen ¢ P #5 Ny 55
(nur -C Option) } l
| | ] / Q Q\
> | | = } | i
= 7 :
= ! |
0 ;
- . |
— $U 2 \ J
AN $
Anschluss Spannen ¢ P *5
_ (nur -C Option) K 4xCA Schraube *3
< o
#PB S 6D %’
- Sof 635%5 0'2\ 06
(inkludiert < - ‘
- |
i
BPA S
0.1
¢D -0z Anmerkungen
%3. Die Gewindetiefe CA sollte so berechnet werden, dass die
Befestigungsschrauben mindestens 1.5 x den Schrauben-
Anschluss Spannen Nx durchmesser in die Vorrichtung eingreifen.

(nur -C Option) u %4. Die Tiefe der Montagebohrung ¢ D sollte entsprechend
der Abmessung F festgelegt werden.

%5. Dieser Vorgang zeigt -C : O-Ring-Anschluss. Das Spanner-
gehduse hat keine O-Ring-Nut fiir den O-Ring-Anschluss.
Deshalb muss die O-Ring-Nut auf der Seite der Montageflache
ausgefiihrt werden. (O-Ring zur Verfliigung gestellt.)

) 1\ © Anschlussmethode

B : G-Gewinde Rohrleitungsanschluss
J 2 SAE-Anschluss
% Die Zeichnung zeigt TLA-2BL-Q/TLA-2JL-Q im gelésten Zustand.

Ny Ny

Anschluss Lésen
(nur -C Option)

Anschluss Losen
B :G-Gewinde

J :SAE-Anschluss {} @)
Anmerkungen N S
% 1. Befestigungsschrauben sind nicht im Lieferumfang enthalten. T ﬂtj—j """" /"\
Stellen Sie Befestigungsschrauben gemaR der Einbauhohe bereit. L F}j—: ...... k)/
Siehe Abmessungen S. R | N
/A
N

S

% 2. Geschwindigkeitsregelventil separat erhéltlich. Sehen Sie ein

solches unter Bezugnahme auf S. 727 vor.
1. Stellen Sie einen Schwenkhebel und Befestigungsschrauben
wie auf S. 411 ~ S. 412 gezeigt bereit.

Anschluss Spannen
B :G-Gewinde

J :SAE-Anschluss
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Index

Schwenkspanner Funktions-

@© Modell Nr. Bezeichnung

TLA 250

C Modell Nomenklatur
Ubersicht 5.285 | peschreibung | Spezifikationen

1 -2

Leistung

Spannhebel
Abmessungen Abmessungen

(Formatbeispiel : TLA2501-2CR-Q. TLA4001-2BL-Q)

rAa

H O W

© Abmessungen und Fertigungsmafe fiir die Montage

(mm)
Modell Nr. TLA2501-2000-Q | TLA4001-2000-Q
Gesamthub 48 51.5
Schwenkhub (90°) 16 19.5
Vertikalhub 32 32
A 259 289
B 92 114
C 80 102
D 63 90
E 163 180.5
F 123 130.5
Fu 136 158.5
G 40 50
H 52 63
J 40 51
K 60 80
L 118 146
M 15 17
Nx 45 56
Ny 16 21
PA 5 5
PB 10 10
Q 17.5 20
R 11 14
S 225 27.5
T 50 53.5
U 35.5 45
Vv 46 55
W 73 81
X 23 27.5
Y 31 39.5
AA 6 0018 g 0022
AB 11.75 14.5
AC 6.5 9
CA (Gewinde X Steigung) M10X1.5 M12X%1.75
JA 35 35
JB 19 19
Fase c6 c6
Anschluss Spannen/ | -B/-C Option G1/4 G1/4
Anschluss Losen -J Option SAE4 SAE4
O-Ring -C Option 1BP7 1BP7
Hebel Mitnehmerbolzen (inkludiert) | ¢ 6X 12 (B type) $8x16 (B type)
Zylindervolumen | Spannen 393 63.7
cm® | Lésen 86.9 145.7
Masse *6 kg 53 11.0

Anmerkung 6. Masse eines Einzelschwenkspanners ohne Schwenkhebel.

Hinweise
S.445

Zubehor

[l BaugréBe (Spannkraft)
Konstruktionsnummer
Anschlussmethode

|73 Schwenkrichtung beim Spannen

Option (Wenn Q gewahlt wird)

KOSMEK

Harmony in Innovation

High-Power-
Serie

Pneumatik-Serie

Hydrauli e

Ventile/Kupplung
Hydraulikeinheit

Manuelle Produkte
Zubehor

Hinweise/Sonstiges

Bohrungsspanner

SFA
SFC

Schwenkspanner

LHA
LHC
LHS
LHW
LT/LG
TLB-2
TLA-1

Hebelspanner
LKA
LKC
LKW
LM/LJ
TMA-2
TMA-1

Abstiitzelement
LD
LC
TNC
TC
Zylinder mit
Positionsabfrage
LLW

Kompaktzylinder
LL
LLR
LLU
DP
DR
DS
DT

Blockzylinder

DBA
DBC

Regelventil

BZL

BZT

BZX/JZG
Nullpunkt-
Spannsystem

VS

VT
Hydraulischer
Positionszylinder

VL

VM

V)

VK
Niederzug-
Spannelement

FP

FQ
Kundenspezifischer
Federspeicherzylinder

DWA/DWB

406



Schwenkspanner Fulnnkct|ieoxns_ Modell Nomenklatur Spannhebel Zubehor Hinweise

Doppelwirkender Schwenkspanner Flansch oben/Schwenkwinkel Option (1/2) Modell TLA-2-Y Ubersicht 285 | paschreibung | Spezifikationen| o> [APMESSUNIEN | Abmessungen 5.445 KOSMEK

Harmony in Innovation

High-Power-

@© Modell Nr. Bezeichnung Serie
(Formatbeispiel : TLA0801-2CR-Y30, TLA1601-2BL-Y45) ~ Pneumatik-Serie

[l BaugroBe (Spannkraft)

© Abmessungen Gespannter Zustand

C : O-Ring-Anschluss (mit G-Gewindestopfen)
% Die Zeichnung zeigt TLA-2CL-Y45 im gel6sten Zustand. ]
Passbohrung fiir #

Die Position der Passbohrung fiir die
Spannhebelindexierung im gespannten
Zustand ist unten in der Abbildung zu sehen.

B Indexierung B
5sen: G-Gewinde *3 2 .
Ansd}luss Losgn.G Gewinde ] Typ R . Passbohrung fir ™ T L A 0 8 0 1 - 2 C R - Y |:| . Konstruktionsnummer E—————
(nur fiir -C Option: Anschluss (Siehe Diagramm Indexierung Hydraulikeinheit
Geschwindigkeitsregelventil) A links zum Typ L) L Anschlussmethode
g @ TypR AB J [Z1 Schwenkrichtung beim Spannen ;n:;:::re Produlte
° S (o . . .
> . N 0 é é Option (Wenn Y[ gewshlt wird) inweise Sonstges
U m N Schwenkrichtung N
= J} beim Spannen k Y, ;f o Bohrungsspanner
o ¢ )
= ~ ) I s s SFA
) 5 TypR € SFC
‘ TypL o
‘
G-Gewindestopfen (inkludiert) '<2 . A
(nur -C Option) 3x¢R xrase . - Abmessungen und Fertigungsmale fiir die Montage
Anschiuss S ° . G-Gewinde 3 Panfliche 6Q © FertigungsmaBe fiir die Montage © 9 gung 9 (mm) LHc
(”Scf“ uscsop?"”e:' ‘hleW'” € Anschiuss L bt Modell Nr. TLA0401-200-Y | TLA0601-200-Y | TLA0801-20C-Y | TLA1001-200-Y | TLA1601-200-Y | TLA2001-200-Y t:\slv
- : %6
fnur fur indigpké?tr;re ;eslf/e#tﬁls) y nschluss LGsen ) Nx Schwenkwinkel 30° | 45° | 60° | 30° | 45° | 60° | 30° | 45° | 60° | 30° | 45°  60° | 30° | 45° | 60° | 30° | 45° | 60° e
(nur -C Option) ——] Gesamthub 117 123 (129 | 122129 | 136 | 149 | 157 | 165|157 | 167 | 176 | 195 | 206 | 21.7 | 212 | 226 | 23.9 (TiA2
, ) = Schwenkhub 37 | 43 | 49 | 42 | 49 | 56 | 49 |57 | 65|57 |67 |76 65 76 87 | 8296|109 TLB-2
=< | & < Vertikalhub 8 8 10 10 13 13 TLAC
= — A 952 | 958 [964 102.2[1029[10361159[1167[117.5]1307 13171326 155 [156.1[157.2|1747[1761[1774 0
B 44 48 50.5 59.5 62 76.5 o
= C 45 52 54 65 68 83 LKC
- ol z D 285 33 36 43 46 56 LKkw
E 62.5 66 74 83 995 115 B
o / -
i’Lf; i ~ F 385 41 49 55 69.5 745 Imf
o ) R Fu 567 | 573579 | 612|619 | 626 | 669 | 67.7 | 685|757 | 767 | 776 | 855 | 86.6 | 87.7 |100.2/101.6 1029
S i %4
< §$7 N :J: ¥ (nur -C Option) 3xCA Schraube * G 24 25 25 28 30 37 Abstiitzelement
= . H 285 30 315 36.5 38 465 LD
Alle Grate entfernen %6 D¢’ ] 15.5 18 19 %3 24 30 C
- TNC
w 635 Xe\ 06 K 40 45 48 57 60 735 =
I L 57 60 63 73 76 93 B —
w ‘ ‘ ‘ M 10 10 10 10 10 13 Positionsabfrage
i Nx 135 15 16 18 20 22 LLw
Y Ny 16 175 185 22 22 28
Kompaktzylinder
P 3 3 3 3 3 5 L
Q 9 11 1 14 14 175 T
R 55 6.8 6.8 9 9 11 LLU
@D %) S 14.5 14 14 14.5 16 19.5 DP
Anmerkungen _ T 13.7 143 [149 | 142 [149 [ 156 | 169 [ 17.7 [ 185 [ 17.7 | 187 [ 196 | 215 | 226 | 237 | 232 | 246 | 259 ELLE—
Anschluss Spannen: O-Ring (inkludiert) *4. Die Ge.wmdetlefe CA solltg so berechnet werden, dass die U 12 6 18 2 25 30 DS
(nur -C Option) Befestigungsschrauben mindestens 1.5 x den Schrauben- DT
durchmesser in die Vorrichtung eingreifen. v 19 22 25 30 34 40
%5. Die Tiefe der Montagebohrung @D sollte entsprechend w 232 [238 (244 252259 [ 266 | 294302 [31.0 [ 327 | 337 [ 346 | 385 [ 39.6 | 407 | 432[ 446 [ 459  Blockzylinder
der Abmessung F festgelegt werden. X 9.5 11 125 15 17 20 DBA
%6. Dieser Vorgang zeigt -C : O-Ring-Anschluss. Y 12.5 14 16 19.5 22 26 _bec
Z 27 285 30 33 35 44 —
AA 3 +0014 4 +0018 4 +0018 4 +008 4 +0018 6 +0018 J L
@ Anschlussmethode AB 4 4 5 7 85 9 Bzt
B - G-Gewinde Rohrleitungsanschluss CA (Gewi dACx Steigung) Msifos M‘6L>5<1 Mi'; M8151 25 M8>f1 25 M1s;5<1 5 Nullpuiitx—/JZG
pnschiuss Lsen: O-Ring (inkludiert J : SAE-Anschluss ewinde * Steigung : : : : Spannsystem
neciiss Lose: = HIng Anicucer %Die Zeichnung zeigt TLA-2BL-Y45/TLA-2JL-Y45 im gel6sten Zustand. n 3 3 3 3 3 = v
(nur -C Option) Anschiuss Ls JB 14 14 14 14 14 19 o
B’f;CG“jvsinjse“ Fase 3 ($60) (663) ($73) (¢76) ($93) dydmulischer
) ) AR Amechiuss Anschiuss Spannen/ | -B/-C Opttion G1/8 G1/8 G1/8 G1/8 G1/8 G1/4 Positionszylinder
Anmerkungen . ohrune fir i belindex AnschiussLssen | -J Option SAE2 SAE2 SAE2 SAE2 SAE2 SAE4 VL
#1. Die PTf't'O” erpasjnodmng_ :r ¢ Zpa”'; E e”:( ‘fx':rlung O-Ring -C Option 18P5 1BP5 18P5 18P5 1BP5 1BP7 o
- :3mfge .OSten Zu:]tan ban fer;SK’I " n""t Len; ¢ v'\:/en Wmhel. Hebel Mitnehmerbolzen (inkludiert) | ¢ 3 X6 (Typ B) $4x8(Typ B) $4x8(Typ B) $4%8(Typ B) ¢4Xx8(TypB) $6Xx12(Typ B) VK
2 eﬁSt'gLfng“fc rauben 5”;] ”'; tim '?Be;”m f’"g er:uste"' Zylindenvolumen | Spannen 12 1213 18] 19 20 |29 31 33|44 |47 [49 | 81 [ 86 90 130 139]147 oo
zte en S.'ehBe ‘“:t'gungssc rauben gemafi der Einbauhche cm?® | Losen 30 3233 [43[45 47 [ 67|71 [74104[110 116177187197 [280 298316  Spannclement
ereit. Siehe Abmessungen S. Masse 6 kg 04 06 08 13 17 29 P
% 3. Geschwindigkeitsregelventil separat erhéltlich. % ] - FQ
Sehen Sie ein solches unter Bezugnahme auf S. 727 vor. Anschluss Spannen Anmerkung - 3i7. - Masse eines Einzelschwenkspanners ohne Schwenkhebel. Kundenspezifischer
1. Stellen Sie einen Schwenkhebel und Befestigungsschrauben \ \ B :G-Gewinde Federspeicherzylinder
2\ J :SAE-Anschluss DWA/DWB

wie auf S. 411 ~ S. 412 gezeigt bereit.
407 408



Schwenkspanner Fulnnkct|ieoxns_ Modell Nomenklatur Spannhebel Zubehor Hinweise

Doppelwirkender Schwenkspanner Flansch oben/Schwenkwinkel Option (2/2) Modell TLA-2-Y Ubersicht 285 | paschreibung | Spezifikationen| o> [APMESSUNIEN | Abmessungen 5.445 KOSMEK

Harmony in Innovation

High-Power-
© Abmessungen @© Modell Nr. Bezeichnung Serie
Gespannter Zustand
C + O-Ring-Anschluss (mit G-Gewindestopfen) Die Position der Passbohrung i die (Formatbeispiel : TLA2501-2CR-Y30, TLA4001-2BL-Y45) ~ Pneumatik-Serie
% Die Zeichnung zeigt TLA-2CL-Y45 im gel6sten Zustand. o spannhebelindexierung im gespannten .
Passbohrung fiir *1 ; ) 4 B [l BaugroBe (Spannkraft) .
Indexierung Zustand ist unten in der Abbildung zu sehen. R Hydrauli e
JA B ToR Konstruktionsnummer
yp .
Anschluss Losen: G-Gewinde *3 H J (Siehe Diagramm o T L A 2 5 0 1 — 2 C — Y |:| Vennle/!(ur_)plupg
_ : N Passbohrung fiir Hydraulikeinheit
(nur fir -C Opt|on: Anschluss links zum Typ L) Indexierung L Anschlussmethode
Geschwindigkeitsregelventil) IxFase J . . Manuelle Produkte
/\\{ TypR [Z1 Schwenkrichtung beim Spannen Zubehér
(b
N\ é é Option (Wenn Y[ gewéhlt wird) .
>{
oz N Schwenkrichtung
=4 :j beim Spannen Bohrungsspanner
SFA
] @) SFC
TypL
G-Gewindestopfen (inkludiert) . . .
(nur -C Option) K © Abmessungen und Fertigungsmafe fiir die Montage CLHA
Anschluss Spannen: G-Gewinde % A ¢AR © Fertigungsmale fiir die Montage (mm) t:s;
(nur fir -C Option: Anschiuss Planfliche ¢Q Modell Nr. TLA2501-200-Y | TLA4001-2000-Y T —
Geschwindigkeitsregelventil) &Y Anschluss Lésen 6P 6 N 46 Sl 30° | 45° | 60° | 30° | 45° | 60° R —
‘ 7 Gesamthub 261 276 1 290 | 276 | 295 | 315 ETS
S . | \ Schwenkhub 10.1 | 116 | 13.0 | 11.6 | 135 | 155 TLB-2
< | < < . 6} ‘ Vertikalhub 16 16 TLAT
> S ; A 205.1]206.6 208 |233.1] 235 | 237 Hebelspanner
s i | B 92 114 T
= 3 : | C 80 102 T
. sU 2 \ | D 63 90 LKW
. @ Q E 131 1485 B
% TMA-2
Anschluss Spannen * F 91 98.5 TMA-T
0K 4xCA Schraube *4 Fu 1141[1156] 117 [1346[136.5[1385
< %\ G 40 50 Abstiitzelement
H 52 63 LD
Alle Grate entfernen *6 53
P J 40 51 #EC
w 635t | 06 K 60 80 TC
1 L 118 146 Zylinder mit
w ‘ M 15 17 Positionsabfrage
i Nx 45 56 LLwW
Ny 16 21
P 5 5 Kompaktzylinder
LL
Q 175 20 T
R 1" 14 LLU
®D 6 S 225 275 op
Anmerkungen T 281296 | 31 | 296315/ 335 N
%4. Die Gewindetiefe CA sollte so berechnet werden, dass die U 355 45 DS
Anschluss Spannen: O-Ring (inkludiert) Nx Befestigungsschrauben mindestens 1.5 x den Schrauben- - DT
(nur -C Option) durchmesser in die Vorrichtung eingreifen. v 46 55
%5. Die Tiefe der Montagebohrung @D sollte entsprechend w 51.1 ‘ 52.6 ‘ 54 | 57.1 ‘ 59 ‘ 61 Blockzylinder
der Abmessung F festgelegt werden. X 23 27.5 DBA
%6. Dieser Vorgang zeigt -C : O-Ring-Anschluss. Y 31 395 DBC
> +0.018 +0.022
= AA 6% 8% Regelventil
=3 s AB 11.75 14.5 e
T @ Anschlussmethode AC 6.5 9 Bz
\\ B : G-Gewinde Rohrleitungsanschluss CAGaIne X ST M MR R
Anschluss Lésen: O-Ring (inkludiert) J 1 SAE-Anschluss A 35 35 ,S\‘::r?:sr;/ksttQm
(nur -C Option) 5% Die Zeichnung zeigt TLA-2BL-Y45 / TLA-2JL-Y45 im gelésten Zustand. B 19 19 Vs
Fase c6 C6 B —
Anschluss Losen Anschluss Spannen/ | -B/-C Option G1/4 G1/4 Hydraulischer
Anmerkungen B :G-Gewinde Anschluss Lésen -J Option SAE4 SAE4 Positionszylinder
J :SAE-Anschluss -Ri 4 i VL
%1. Die Position der Passbohrung fiir die Spannhebelindexierung {} @) Holell\:g —. |C Optliloz' 6><1E;FZ B 8><1 B:; B W
im gelésten Zustand dndert sich mit dem Schwenkwinkel. R s & ZT’ : Itlne met Oszen (inkludert) 2?4 122 6yp23 g 31’1 136(5yp39 0 V)
%2, Befestigungsschrauben sind nicht im Lieferumfang enthalten. 7"ﬂ‘[j—j ------ /’\ ylin ervoumens L?annen 47~2 49-9 52-5 78~1 83~4 39.1 VK
Stellen Sie Befestigungsschrauben gemaf der Einbauhdhe Wj_: ______ ) .cm osen : : : . : : Niederzug-
N i ia Masse *6 kg 43 92 Spannelement
bereit. Siehe Abmessungen S. — i I D
; indigkei i 1tli = (N k 7. Masse eines Einzelschwenk hne Schwenkhebel e
%3. Geschwindigkeitsregelventil separat erhéltlich. {} \g} Anmerkung o asse eines tinzelschwenkspanners ohne >chwenkhebel. Fa
Sehen Sie ein solches unter Bezugnahme auf S. 727 vor. .
o . Anschluss Spannen Kundenspezifischer
1. Stellen Sie einen Schwenkhebel und Befestigungsschrauben . - Federspeicherzylinder
B :G-Gewinde T DWA/DWB

wie auf S. 411 ~ S. 412 gezeigt bereit. J :SAE-Anschluss
409 410



Index Spannhebel

. Schwenkspanner | ¢\ ktions- | Modell Nomenklatur Leistun Abmessunaen Zubehor Hinweise
Doppelwirkender Schwenkspanner spannhebel Abmessungen / Zubehér Modell TLZ Ubersicht 285 | peschreibung | Spezifikationen ¢ 9¢M | Abmessungen 5.445 KOSMEK
Harmony in Innovation
~ H . .. . . . High-Power-
@Zubehor : Schwenkhebelmaterial @ Fertigungsmale fiir die Passbohrung fiir Indexierung (Referenz) Serie
3Beim Design und bei der Herstellung von Schwenkhebeln sind die Montageabmessungen im Diagramm zu beriicksichtigen. Die Verwendung % Dieser zusdtzliche Vorgang gilt fur TLACI1-2. Pneumatik-Serie
anderer Abmessungen als in der Liste angefiihrt kann bei der Herstellung des Schwenkhebels zu Fehlfunktionen fiihren, einschlielich einer von
der Spezifikation abweichenden Spannkraft, Verformungen und Beschadigungen. 5

Hydraulik:

i o & i
Modell Nr. Bezeichnung (mm) . Y o/
r L Z 0 8 0 0 L 2 Modell Nr. | TLZ0400-12 | TLZ0600-.2 | TLZ0800-L2 | TLZ1000-2 | TLZ1600-L2 | TLZ2000-42 | TLZ2500-L2 | TLZ40002 ))x . Ventile/Kupplung
- ; ; ; 2

Etprechendes T AN (mm) Hydraulikeinheit
TLA0401-2 | TLA0601-2 | TLA0B01-2 | TLAT001-2 | TLAT601-2 | TLA2001-2 | TLA2501-2| TLA4001-2 L N
BaugréRe Konstruktionsnummer Modell . - 00 00 0 % 0 0 o P = /7 % E"‘;""“W“ TLZ0400-L2 | TLZ0600-L2 | TLZ0800-L2 | TLZ1000-L2 | TLZ1600-L2 | TLZ2000-L2 | TLZ25002 | TLZAOOO-L2  manuelle Produkte
(Siehe Diagramm rechts) (Revisionsnummer) A 19 22 25 30 34 40 46 55 fetenote Zubehor
| | | g \ E 15 18 19 23 26.5 315 36.5 46
M Schraube ° > > 2 > % ® >3 0 -":" =y : \ bas FA 105 | 125 | 135 | 155 17 215 | 242 31 Hinweise/Sonstiges
_.| C 9.5 1 12.5 15 17 20 23 275 B 55 7 7 7 75 10 10 135
‘ g D 14 Jois| 16 0016 18 D016 22 0n0| 25 Sono| 30 $ono| 355 3ons. 45 (s E FC 3 4 4 4 4 6 6 8 Bohrungsspanner
— ! E 15 18 19 23 265 | 315 | 365 46 i i SFA
} o ST S An der gewiinschten Stelle bearbeiten Anmerkungen 1. Material : SS0CH T
L ] F 9.25 1 12 14751 17 20 B5 | 2975 2. Wenn eine Indexierung erforderlich ist, berticksichtigen Sie
A L o d G 1 14 14 175 20 23 2% 32 die Schwenkhebel Abmessungen des jeweiligen Modells. Schwenkspanner
\ -| H 55 - - 8.75 10 15 13 16 i N ® I Wenn keine Imtiexierung erforderlich ist, ist die Bearbeitung LHA
2 N E nicht notwendig. LHC
J 6.5 85 8.5 10.5 125 14.5 16.5 21 LHS
A
K 2 3 3 4 4 5 7 9 i LW
: LT/LG
Fo1 L 135 155 | 16 18 | 22 | 265 | 31 42
) M M6XT M8X1T | M8X1T MIOX125 MI2X15 MI4X15 MI6X15 M20X2 e
‘ .
N Cc04 | C06 | CO6 | CO6 @ C1 C1 a1
&) Hebelspanner
- %% B "ﬁ LL P 2 2 2 2 2 2 2 2 A
U 9 yA 105 120 145 160 170 175 185 220 LKC
LKW
Anmerkungen LM/LJ
H 1. Material : S50CH TMA-2
2. Falls erforderlich sollte das Kopfende zusatzlich bearbeitet werden. TMA-1
3. Eine Indexierung ist erforderlich. .
Fiihren Sie eine zusitzliche Bearbeitung anhand der unten angegebenen Abmessungen durch. Abstitzelement
4. Die Befestigungsschraube fiir den Hebel wird separat angeboten. LD
LC
TNC
TC
Zylinder mit
Positionsabfrage
LLW
Kompaktzylinder
@©Zubehor : Befestigungsschrauben fiir Schnellwechselhebel LL
LLR
3% Berlicksichtigen Sie beim Design und bei der Herstellung der Hebelbefestigungsschraube die Abmessungen in der Abbildung und verwenden LU
Sie Material der Festigkeitsklasse 12.9. op
DR
Modell Nr. Bezeichnung DS
(mm) DT
T L Z m —OL_ L B Modell Nr. | TLZ0400-L8 | TLZ0600-L8 | TLZ0800-LB | TLZ1000-L8 | TLZ1600-L8 | TLZ2000-LB | TLZ2500-L8 | TLZ4000-LB Slockmling
B o K kti ockzylinder
e Do) (rigfstigisﬂﬁmxmer E";;gm”:‘“ TLA401-2 | TLA0601-2  TLAOB01-2| TLA1001-2 | TLAT601-2  TLA2001-2|TLA2501-2 | TLA4001-2 T oeA
A 20 22 23 28 32 40 46 61 pec
B 6 8 8 10 12 14 16 20 Regelventil
Innensechskant G —
B A ESchraube ¢ 7 9 |10 1 | 13 | 16 | 18 | 23 BZL
C BZT
/ D 6 8 8 0 | 12 4 | 16 | 20 Cernze
E M6XT | M8X1 | M8X1 MI0X125 M12X15 M14X15 M16X15 M20X2 Nullpunkt-
R L (a) Spannsystem
== © F 10 13 13 16 18 21 24 30 Vs
G 5 6 6 8 10 12 14 17 VT

Hydraulischer
Positionszylinder

VL

VM

V)

VK
Niederzug-
Spannelement

FP

FQ
Kundenspezifischer
Federspeicherzylinder

DWA/DWB
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Index S hebel . . .
. Schwenkspanner | g\ nktions- | Modell Nomenklatur Leist Ab pannne Zubehor Hinweise
Doppelwirkender Schwenkspanner Modell TLB-2 Ubersicht S285 | paschreibung | Spezifikationen| 0 |"PMEURIEN [ Abmessungen 5.445 KOSMEK

Harmony in Innovation

. . High-Power-
@ Funktionsbeschreibung Serie

Pneumatik-Serie

Ventile/Kupplung
Schwenkhebel Hydraulikeinheit

|
|
1 J /? /m ; \W Manuelle Produkte

Zubehor

Hydraulisch doppelwirkender
Schwenkspanner
Modell TLB-2

Hochdruck (7~35 MPa)

Ausgezeichnete \ L ‘
KiihImittelbestandigkeit L ‘ Hinweise/Sonstiges

BZT Geschwindigkeits-
regelventil
(separat erhaltlich)

Bohrungsspanner
SFA
SFC

Schwenkspanner

LHA
LHC
LHS

Flansch unten GrofBer

Lagerabstand LW
entsprechend LT/LG
der Hebelldnge TLA2

TLB-2

TLA-1

Hebelspanner
,,,,,,,,,,, LKA

LKC

LKW
©index Beim Losen Beim Spannen %
Ausfiihrung des Losevorgangs durch Zufuhr Ausfiihrung des Spannvorgangs durch Zufuhr TMA-1

Hydraulischer Schwenkspanner Ubersicht 5.285 von hydraulischem Druck zum Léseanschluss. von hydraulischem Druck zum Spannanschluss.

Abstiitzelement

Funktionsbeschreibung SA14 I
LC

Modell Nomenklatur 5415 NG
TC

Spezifikationen S416 ® Moglichkeit, ldangere Hebel zu verwenden

Zylinder mit
Positionsabfrage

Der groBe Lagerabstand erméglicht die Verwendung langerer Spannhebel S

Leistung

durch Stiitzung der Kolbenstange. Die Flihrung befindet sich zwischen
+ Spannkraft SA417 Hohe
dem Flansch und dem Rand der Kolbenstange. Geschwindibkeit

Kompaktzylinder

LL

LLR

LLU

DP

DR

DS

DT

+ Diagramm zuldssige Schwenkzeit S419

Abmessungen ® Hohe Geschwindigkeit und hohe Bestandigkeit
durch Drehmechanismus

+ Flansch unten / Standardmodell (TLB-2 SA421 L
( ) Durch VergréBerung des Kolbenstangendurchmessers, die Verwendung I'\'a/ilrc:g!rc::ﬁtblel

« Flansch unten / Pendelaufnahme (TLB-2-P S.423 groBerer Stahlkugeln und die Ausfithrung der Fiihrungsnut werden
! ! ( ) eine hohe Bestandigkeit und ein geringeres Drehmoment erzielt. zu verwenden

Blockzylinder
DBA
DBC

+ Flansch unten / Langhuboption (TLB-2-Q) S.A425
® Ausgezeichnete KiihImittelbestandigkeit

+ Flansch unten / Schwenkwinkel Option (TLB-2-Y[) S.427

Unser spezieller Abstreifer ist zum Schutz vor HochdruckkihImittel konzipiert.
Spannhebel Abmessungen S.429 Regelventil
Durch Verwendung eines Dichtungsmaterials mit ausgezeichneter chemischer T T

Zubehor Bestandigkeit ist er auch duBerst bestandig gegen KihImittel auf Chlorbasis. BLZ—
+ Schwenkhebelmaterial fiir TLB S.429 BZX/JZG

Nullpunkt-
Spannsystem

Direkte Anschlussmdglichkeit eines Geschwindigkeitsregelventils vs
VT

+ Geschwindigkeitsregelventil -Stopfen S.727 ®

Hinweise Bei einem O-Ring-Anschluss (-C Option) ist es moglich, ein BZT Geschwindigkeitsregelventil Hydraulischer
Positionszylinder
VL
VM
\2

VK

+ Anmerkungen zu hydraulischen Schwenkspannern S.445 mit Be-/Entliftungsfunktion anzuschlieBen. (Geschwindigkeitsregelventil separat erhaltlich.)

+ Hinweise (allgemein) S.1043
-Einbauhinweise -Liste Hydraulikflussigkeiten «Hinweise zur Verwendung von hydraulischen
Drosselventilen <Hinweise zum Umgang -Wartung/Inspektion -Garantie

Niederzug-

Spannelement

FP
FQ

Kundenspezifischer
Federspeicherzylinder

DWA/DWB
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Schwenkspanner FuLnkCt'ieoxns— Modell Nomenklatur Spannhebel Zubehor Hinweise

Doppelwirkender Schwenkspanner Modell TLB-2 Ubersicht 285 | poschreibung | Spezifikationen| ~°'°(U"9  |APMEsSUNIEN fabmessungen 5.445 KOSMEK

Harmony in Innovation

. .o . High-Power-
@© Modell Nr. Bezeichnung @ Spezifikationen Serie
Modell Nr. TLB0401-200-[J TLBO601-20001-00 TLB0801-200-[1 TLB1001-20000-00 Pneumatik-Serie
Kolbenflache cm? 1.005 1.453 1.979 2.804
Hydrauli e
TLB 080 1 - 2 - P PO S PO SO PO S PO S -
Spannkraft 10.94+0.036 XL 7.57+0.024 XL 5.53+0.0147 XL 3.91+0.0094 X L Ventile/Kuol
entile, n
‘ (Berechnungsformel) ¥ ) Fi= (L2/L3)X0.101XP | Fi= (L2/L3)X0.145XP | Fi= (L2/L3)X0198XP | Fi= (L2/L3X0280XP practibereoit
P gewdhlt y:
1] 4] kN Fo= (LI/L3)X0101XP | Fa= (L/L3)X0.145XP | Fa=(Li/L3)X0.198XP | Fa= (L1/L3)X0.280XP
Manuelle Produkte
Gesamthub mm 14 15 18 195 Zubehér
Schwenkhub (90°) mm 6 7 8 9.5
n Baugrbse (Spannkraft) Leer/P Vertikalhub mm 8 8 10 10 Hinweise/Sonstiges
gewahit Schwenkwinkel Genauigkeit 90° +3°
040 : ¢D=32mm 160 $D=53mm F% Schwenkwinkel Wiederholgenauigkeit +0.5° Bohrungsspanner
. . Gesamthub mm 22 23 28 29.5 A
060 : ¢ D=36mm 200 : ¢ D=63.5mm Schwenkhub 607 - 5 E 5 o =
080 : ¢D=39mm 250 : ¢D=71Tmm Q gewahlt Vertikalhub mm 16 16 20 20
. . ¢D Schwenkwinkel Genauigkeit 90° +3°
100 : ¢ D=46.5mm 400 : ¢ D=90mm L gke v SEEETTEE—
Schwenkwinkel Wiederholgenauigkeit +0.5 e
% AuBendurchmesser (@ D) des Zylinders. Option Y30 Y45 Y60 Y30 Y45 Y60 Y30 Y45 Y60 Y30 Y45 Y60 “hs
Gesamthub mm| 11.7 12.3 129 12.2 129 13.6 149 15.7 16.5 15.7 16.7 17.6 LHW
. P LT/LG
Konstruktionsnummer YOI gewshlt Schwenkhub (90°) mm| 3.7 4.3 49 4.2 49 5.6 49 5.7 6.5 57 6.7 7.6 .
Vertikalhub mm, 8 8 8 8 8 8 10 10 10 10 10 10
1 : Revisionsnummer Schwenkwinkel Genauigkeit |30° 3" 45" £3° |60° +3° |30°£3° |45°+3° |60° £3° |30°+3° [45° 43 |60°£3° [30° 43" 45" 43" |60° +3° e
Schwenkwinkel Wiederholgenauigkeit +0.5°
Max. Betriebsdruck MPa 35.0 Hebelspanner
Anschlussmethode Min. Betriebsdruck 2 MPa 70 LKA
Priifdruck MPa 420 ke
C : O-Ring-Anschluss (mit G-Gewindestopfen) C J Betriebstemperatur o 0~ 70 tfﬂ‘j’u
J : SAE-Anschluss (ohne O-Ring-Anschluss) — — Medium Standard-Hydraulikél nach ISO-VG-32 TMA-2
’ © ] © i TMA-1
Modell Nr. TLB1601-2007-] TLB2001-2000-00 TLB2501-2000-00 TLB4001-2000-[] Abstatzelement
LD
Kolbenfliche 2 4170 6.134 8.198 12.37
% Geschwindigkeitsregelventil (BZT) separat erhltlich. m LC
Siehe S.727. Keine Markierung/Q/ F= P F= P F= P F= P TNC
E P = Spannkraft Y[ gewahlt 2.59+0.0046 XL 1.76+0.0028 XL 1.32+0.0018 XL 0.87+0.0011XL TC
" (Berechnungsformel) #! . Fi= (L2/L3)X0417XP | Fi=(L2/L3)X0.613XP | Fi=(L2/L3)X0.820XP | Fi=(L2/L3)X1.237XP  Zylinder mit
P gewahlt Positionsabfrage
kN F2=(L1/L3)X0.417XP F2=(L1/L3)X0.613XP F2=(L1/L3)x0.820XP F2= (L1/L3)X1.237XP o
Gesamthub mm 24 26.5 32 355
O-Ring-Anschluss SAE-Anschluss Schwenkhub (90°) mm n 13.5 16 19.5 Kompaktzylinder
Leer/P Vertikalhub mm 13 13 16 16 L
Mit G-Gewindestopfen SAE-Anschluss gewahlt Schwenkwinkel Genauigkeit 90° +3° LLR
Anschlussmoglichkeit eines Kein O-Ring-Anschluss Schwenkwinkel Wiederholgenavigkeit +05° ;LPU
. . Geschwindigkeitsregelventils e
I Schwenkrichtung beim Spannen Gesamthub mm 36 385 48 515 DR
Schwenkhub (90°) mm " 13.5 16 19.5 DS
R : im Uhrzeigersinn R L Q gewahit Vertikalhub mm 2 2 32 32 o
. . ) Schwenkwinkel Genauigkeit 90° +3° _
L : gegen den Uhrzeigersinn Echwznkrlchtung zchwesnknchtung Schwenkwinkel Wiederholgenauigkeit +0.5° Blockzi)";zer
eim >pannen €im spannen Option Y30 | Y45 | Y60 | Y30 | v45 | Y60 | Y30 | ¥45 | Y60 | Y30 | V45 | Y60 o
r" @a > T Gesamthub mm| 19.5 206 | 217 212 | 226 | 239 26.1 27.6 29.0 276 29.5 315
. ® J YO qewshit Schwenkhub (90°) mm| 6.5 7.6 8.7 8.2 9.6 10.9 10.1 11.6 13.0 11.6 13.5 15.5 Regelventil
’ Vertikalhub mm| 13 13 13 13 13 13 16 16 16 16 16 16 BZL
— Schwenkwinkel Genauigkeit |30° £3° |457£3° |60° £3° [30°£3° |45° 43" |60°£3° |30° 43" 45°£3° 60°£3° |30°£3° 457 43° |60° £3° g;;T
Optlon Schwenkwinkel Wiederholgenauigkeit +0.5° T
Max. Betriebsdruck MPa 35.0 S:af:sr;stgm
Leer : Ohne (Standard: Schnellwechseloption) P Q Y Min. Betriebsdruck #2 MPa 70 s
P : Pendelaufnahme Priifdruck MPa 42.0 vT
Q L hubobti Betriebstemperatur °C 0~70 Eyd_r_aulisd}_erd
+ kanghuboption Medium Standard-Hydraulikél nach ISO-VG-32 Osmo\?izy nder
Yo : (Sﬁg‘gegla‘\’lv/lglfsl 94p5t°i3nYGO . 60° Anmerkungen 1. F,F1,F2 : Spannkraft (kN) P: Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) L3 VM
' ' 160°) L,L1,L2 : Distanz zwischen Kolben und Spannpunkt (mm) L3:(mm). L L L2 vJ
%2, Minimaldruck, um den Spanner ohne Last zu betreiben. @ 1l ) VK
1. Siehe Abmessungen, wenn Sie Informationen zur Masse und zum r ?;I)Zienrezligrr;ent
Zylindervolumen bendtigen. F1 F2 P
FQ
Kundenspezifischer
Federspeicherzylinder
_DWA/DWB
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% TLB[11-200-P : Bei der Pendelaufnahme weicht der Spannkraftverlauf vom Diagramm High-Power-
. . - e Seri
© Spannkraftverlauf ab. Berechnen Sie den Verlauf mit der Formel fiir die Spezifikation. ere
L : Hebellange (mm) Zutreffendes Modell Anmemqngen ) ) ) ) ) Pneumatik-Serie
] 1. Die Tabellen und Diagramme zeigen die Wechselwirkungen von Spannkraft (kN) und hydraulischem Versorgungsdruck (MPa).
eer ) ; . - .
3 TLB 1 2 C|R Q 2. Die Zylinderkraft (wenn L=0) kann nicht aus der Berechnungsformel fiir die Spannkraft abgeleitet werden. Hydraulik-Serie
: ) — JijL YO 3. Es kann vorkommen, dass es bei gro3er Tragheit je nach hydraulischem Versorgungsdruck oder Schwenkhebelmontageposition
F * Spannkraft (kN) keine Schwenkhebelfunktion gibt. Ventile/Kupplung
BaugroBe (Spannkraft) Option 4. Die angefiihrten Spannkrafte beziehen sich auf die Spannposition. (i dlauIbaiei:
Leer/Q/YL gewdhlt 5. Die Spannkraft variiert je nach Spannhebelldnge. Zuldssigen hydraulischen Versorgungsdruck je nach Spannhebelldnge beachten. Manuelle Produkte
S (Beispiel) Bei V d TLB1601-200 6. Ein Betrieb im nicht nutzbaren Bereich kann zu Schaden am Spannelement und Fliissigkeitsaustritt fihren. Zubehdr
eispiel) Bei Verwendung von - A ) } ) ) - ) "
n P Hvdraulisch Vg druck 25.0 MPa. Hebell: L=50 7. Die Tabellen und Diagramme dienen nur als Referenz. Die genauen Werte sind auf Basis der Formel in der Spezifikationentabelle zu berechnen. Hinweise/Sonsti
raulischer Versorgungsdruck 25. a, Hebelldnge L=50 mm, . . . ) R R inweise/Sonstiges
P : Hydraulischer Druck (MPa)ms Sy Kraft ca. 8.9 kNg 9 9 1. F @ Spannkraft (kN), P : Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa), L : Hebelldnge (mm). 2
' pannkraft ca. 8.9 kN.
. 4 . 16
TB@WLZHMWWWWWM*1(m)F=P/(W94+Q%6XU ‘ 'ﬂm6mQ‘MWMWMMmm*1(W)sz/(zw+opM6xU ‘ Zylinderkraft  CONTungsspenner
Hydraulischer| Zylinderkraft Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(¥) |Max. Hebel- 35 e Zylinderkratft Hydraulischer| Zylinderkraft Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(¥) |Max. Hebel- 4 SFA
Druck (kN)  HebellangeL(mm) linge (L) Druck (kN)  HebellangeL(mm) linge (L) L=50(s=22) SFC
(MPa) =35 [ 1=40 [ =50 | L=60 | L=70 | L=80 [ L=90 [L=110| (mm) 3 % 1=35(s=18.5) (MPa) L=50 [ 1=60 [ 1=70 | L=80 | L=90 [L=100[L=120[L=150 12 L=100(s=72)
35 352 29 | 2.9 | N S 48 = / L=70(s=53.5) 35 1460 | 125 | 123 | S i [ [ = L=150(s=122)
325 3.27 27 1 27| 26 I EEEE > £ 25 - L=110(s=93.5) 325 13.56 11.6 | 11.4 | I =z 10 e
30 3.02 25 | 2.5 | 2.4 | RN S e .| 57 & / T 30 12.51 107 | 105 | 10. =
27.5 277 23 | 23 | 22 | 2. | 63 g2 s 27.5 11.47 98 | 96 £ 8 LHC
25 252 21 21| 20 | 20 71 g / 25 1043 89 | 88 £ LHS
25 227 19 19 18 18 81 8 15 o ’// 225 939 80 | 79 3 6 LHW
20 2,01 17 17 [ 16 | 16 . . 15 95 e ' ! 20 834 71 | 70 Nicht nutzbarer Bereich() s
175 176 15 | 15 | 14 | 14 | 14 13 [ 13| 12 | 113 1 By Nich nutzbarer Bereich() 175 730 | 63 | 62 0 59 | 58 5 4 LT/LG
15 1.51 1301312121211 1a ] M 15 6.26 54 | 53| 52| 51| 50| 50 | 48 | 46 | 169 TLA-2
125 1.26 10 1110 10 10 10| 09| 09| 150 05 125 522 45 | 44 | 43 | 43 | 42 | 41 | 40 | 39 | 215 )
10 1.01 09 09| 08 08 08| 08| 08| 07 | 150 10 417 36 | 35| 35 | 34| 34 | 33| 32| 31 250 TLA-1
7 0.71 0.6 0.6 0.6 0.6 0.6 0.6 0.5 0.5 150 0 7 2.92 25 25 2.5 24 24 23 23 22 250 0
Max. Betriebsdruck (MPa) | 35.0 | 35.0 | 336 | 288 | 254 | 228 208 | 179 0 5 10 15 20 25 30 35 Max. Betriebsdruck (MPa) | 35.0 | 35.0 | 31.3 | 27.8 | 25.1 | 229 1 19.7 | 164 0 5 10 15 20 25 30 35 Hebelspanner
Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) KA
5 6 5 25 LKC
TwmeZHMMWMMmm%1(W)F=P/US7+QM4XU ‘ TBﬂMLZHWWMmmmm*1(W)F:P/(L%+OD&8XU ‘ LKW
Hydraulischer|  Zylinderkraft Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(I) |[Max. Hebel- 5 Zylinderkraft Hydraulischer  Zylinderkraft Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(%) |Max. Hebel- L Zylinderkraft LM/LJ
Druck (kN) Hebellinge L (mm) lange (L) Druck (kN) Hebelldnge L (mm) lange (L) 20 TMA-2
(MPa) L=40 | L=50 | L=60 | L=70 | L=80 | L=90 | L=100 L=120 pe (MPa) L=60 | L=70 | L=80 |L=100|L=120|L=140 L=160 L=180| (mm) L L=60(s=27.5) TMA-1
35 500 | 4. | I I e R i _ 4 AL JL=406=215) 35 2147|182 _ ,,f L=120(s-875)
325 473 39 | 3. Z pY L=80(s=61.5) 325 1994 169 Z 5 L=180(s=147.5)
30 436 36 :{:’ 7 / L=120(s=101.5) 30 1841 15.6 E Abstiitzelement
27.5 4.00 33 J - 275 1687 | 143 g D
25 3.64 3.0 < v / 25 1534 13.0 £ 10 c
225 3.27 2.7 s - / 225 13.81 11.7 I
20 291 24 a2 7 20 1227 | 104 & TNC
17.5 2.55 2.1 d A d d 1.8 y - Nicht nutzbarer Bereich(M) 175 10.74 9.1 X . b H Nicht nutzbarer Bereich(M) Tc
15 2.18 18 18 17 [ 17 16 | 16 16 | 15| 145 1 s 15 9.21 78 | 77 | 76 | 74| 72 | 70 | 68 | 67 | 201 5 Jylinder mit
125 182 [ 1515 [ 14 [ 1414 1313 12] 192 125 767 | 65| 64 | 64 | 62| 60 | 59 | 57 | 56 | 258 Positionsabfrage
10 1.46 120 1212111 11 10 [ 1.0 [ 200 10 6.14 52 | 52 | 51 | 50 | 48 | 47 | 46 | 45 | 280
7 1.02 0.9 0.8 0.8 0.8 0.8 0.8 0.8 0.7 200 0 7 4.30 37 36 36 35 34 33 32 3.1 280 0 LLW
Max. Betriebsdruck (MPa) 350 | 346 | 296 | 260 | 234 | 213 | 196 |17.2 0 5 10 15 20 25 30 35 Max. Betriebsdruck (MPa) 35.0 | 35.0 | 322 [ 265 | 227 [20.0 179 | 163 0 5 10 15 20 25 30 35
Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) Kompaktzylinder
. 7 Zylinderkraft . 30 ; L
TLBOBO1-2 | | aicttectnngone ! (kN) F=P / (5.53+0.0147XL) | TLB2501-2 | | Spmtatieednngone *1  (kN) F=P / (132+0.0018XL) | | inderaft LR
Hydraulischer| Zylinderkraft Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(¥) [Max. Hebel- 6 S 2 L=40(s=20) Hydraulischer| Zylinderkraft Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(i) [Max. Hebel- 25 s L=70(s=28) o
Druck (kN) Hebellange L (mm) |lnge (L) =A0s= Druck (kN) Hebellange L (mm) |linge (L) s L=1206=78) oP
(MPa) L=40 [ L=50 | L=60 | L=70 | L=80 | L=90 [L=100]L=120 5 L=80(s=60) (MPa) L=70 | =80 | L=90 |L=100] L=120L=140 (mm) / L-200(e DR
35 6.93 5.8 | 5.6 | W | [ S | = L=120(s=100) 35 2870 | 243 | 24.0 | 23.7 | R = 20 =200(s=158) Ds
325 6.44 54 | 52 I =3 325 26.65 225 222 | 220 = oT
30 594 50 | 48 | 47 W £ 4 30 2460 208 |20.5 | 203 £
27.5 545 45 44 % 27.5 22.55 19.1 | 188 | 186 % 15 .
25 495 41 | 40 < 3 25 2050 173 [17.0 [ 169 £ Blockzylinder
225 4.46 37 | 36 & 225 18.45 156 | 154 152 §- ] DBA
20 3.96 33 32 2 ! ) 20 16.40 139 | 137 | 135 10 Nicht nutzbarer Bereich(M) DBC
17.5 3.47 29 2.8 Nicht nutzbarer Bereich(H) 17.5 14.35 122 1120 [ 119 [ 117 [ 114 | 112 | 109 | 105 208
15 297 2.5 24 24 23 23 2.2 2.2 2.1 143 15 12.30 104 | 103 [ 10.2 | 10.0 9.8 9.6 94 9.0 255 5
125 248 21 [ 20 20 20 19 19| 18| 18 185 1 125 1025 87 | 86 | 85 | 84 82| 80| 78 | 75 | 300 Regelventil
10 1.98 1.7 1.6 1.6 1.6 15 1.5 1.5 1.4 230 10 8.20 7.0 6.9 6.8 6.7 6.6 64 | 63 6.0 300 BZL
7 1.39 12 1.2 1.1 1.1 1.1 1.1 1.0 1.0 230 0 7 5.74 49 | 48 438 4.7 46 | 45 44 4.2 300 0 BZT
Max. Betriebsdruck (MPa) | 35.0 | 35.0 | 30.0 | 263 | 235 | 214 | 196 |17.1 0 5 10 15 20 25 30 35 Max. Betriebsdruck (MPa) | 35.0 | 350 | 350 | 323 | 275 | 242 |216 | 18.1 0 5 10 15 20 25 30 35 W
Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) -
Nullpunkt-
. 10 ‘ - 45 ) Spannsystem
TLB1001-2 | | Sumlatieecnngiond 1~ (kN) F =P / (3.91+0.0094XL) | | Dylinderkratt TLB4001-2 | | Sumlutbeecnnione 1~ (kN) F =P / (0.87 +0.0011XL) | ] zyiindertcaft b
/! 40 g
Hydraulischer| Zylinderkraft Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(M) |Max. Hebel- y - Hydraulischer| Zylinderkraft Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(¥) |Max. Hebel- 2 L=85(s=34 VT
Druck (kN) Hebellange L (mm) lange (1) 8 L=45(s=21) Druck (kN) Hebellinge L (mm) lange (1) 35 e v vis .
(MPa) 1=45 | L=50 | L=60 | L=70 | L=90 [L=110[1=130[L=150| (mm) L=90(s=66) (MPa) 1=85 [L=100[L=125L=150] L=175|L=200[L=225L=250 | (mm) / L=150(s=99) e der
35 9.82 81 | 80 | 7.9 [ [ e | = 1=150(s=126) 35 4330 364 | 358 | 3438 = 30 . / L=250(s=199) ~ "osttonsmyiinder
325 9.12 7.6 7.5 73 . =< 5 325 40.21 338 |332 | 323 = v / VL
30 842 70 | 69 | 68 &= 30 37.11 31.2 1307 | 2938 £ 25 A VM
275 7.72 64 | 63| 62 £ 275 34.02 286 | 281 | 273 = S / Y
25 7.01 58 | 58 | 56 S 25 3093|260 | 256 | 249 £ 20 S/ VP E—
225 631 52 | 52| 5.1 2 225 2784 | 234 230 | 224 & / e
20 561 47 | 46 | 45 20 24.74 208 | 205 | 199 194 [189 [184 [179 175 | 251 15 7 Niederzug-
175 491 41 [ 40 | 40 | 39| 37| 36 | 35| 33 158 S i i 175 21.65 182 [ 179 [174 [170 [165 | 161 [157 [153 | 301 ] Nicht nutzbarer Bereich(®) ~ Spannelement
15 421 35| 35| 34| 33| 32| 31| 30| 29| 197 2 2 Nicht nutzbarer Bereich() 15 1856 | 156 | 154 | 149 | 145 | 142 | 138 | 135 | 132 | 350 10 ; .
125 3.51 29 29 28 2.8 2.7 26 2.5 24 250 12.5 15.47 13.0 | 128 | 125 1121 [ 118 | 115 [ 112 | 11.0 350 5
10 2.81 24 | 231 23 22 22| 21| 20| 19| 250 10 1237 104 [ 103 [100 | 97 | 95| 92 | 90 | 88 | 350 FQ
7 197 17 1 16 | 16 | 16 | 15| 15 [ 14 | 14 | 250 0 7 8.66 731 72| 70 | 68 | 66 | 65 | 63 | 62 | 350 0 Kundenspesifischer
Max.. Betriebsdruck (MPa) | 35.0 | 35.0 | 350 | 334 | 27.1 | 230 | 20.2 | 18.2 0 5 10 15 20 25 30 35 Max. Betriebsdruck (MPa) 350 | 350 | 350 | 302 | 266 | 239 | 218 | 20.1 0 5 10 15 20 25 30 35 FederspeFi)cherzyIinder
Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) DWA/DWB
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Doppelwirkender Schwenkspanner Modell TLB-2 Ubersicht 285 | peschreibung | Speifikationen| o orund  (APMEsSUNGEN |abmessungen 5.445 KOSMEK

Harmony in Innovation

@ D | . S h k . High-Power-
lagramm zulassige Schwenkzeit Serie
g 9 90° Schwenk
(Schwenkhub) (GGesamthu'b Modell Pneumatik-Serie
esamtzeit - H
(Vertikalhub) Arbeitsvorgang) TLB1601-2
= 0.12
i i — Hydraulik
Einstellung der Schwenkzeit _‘_J (Interpretation des Diagramms der zulissigen Schwenkzeit) 2 YEaE
€ 010
Das Diagramm zeigt die zuldssige Schwenkzeit im Vergleich zum Bei Verwendung von TLB1601-2 % 90°Schwenl/ x;:‘r::::(ueli):::i‘tg
Tragheitsmoment des Hebels. Stellen Sie sicher, dass die Dauer des Tragheitsmoment des Spannhebels: 0.03kg*m? § 008
Arbeitsvorgangs linger als die im Diagramm dargestellte Zeit ist. - 90°-Schwenkzeit : Ungefihr 0.43 Sek. oder langer Z o006 ;"“;“‘he_'_'e Pl
g ubehor
+ G tzeit Arbeit : Ungeféhr 0.95 Sek. oder |4 2 /
Eine zu hohe Funktionsgeschwindigkeit kann die Positions- esamizett Arbertsvorgang ngetanr ek oderfanger =004 o .
] Hinweise/Sonstiges
genauigkeit verringern und innenliegende Teile beschddigen. 2 ------;)u/
1. Die Gesamtzeit im Diagramm bildet die zuldssige Zeit des § 0%?42 ak
Arbeitsvorganges im Gesamthub ab. i OL v Bohrungsspanner
TLB0401-2 TLB0601-2 TLB0801-2 (Schwenkhub: 11 mm, Gesamthub: 24 mm) 0 0204 06 08 10 CSFA
90°-Schwenkzeit (Sek.) SFC
0.016 0.035 0.05 R
T 001 ! / ¢ 0030 ‘ / < /
5 90°Schwenk / . 90°Schwenk 004 90°Schwenk / LHA
g oom / £ 0025 £ TLhe
£ 0010 g / 5 003 it
§ 0008 / g 000 / £ / Berechnung des Tragheitsmoments (geschatzt) LHW
z v / k5 k5 LT/LG
5 <0015 2 e
£ 0006 / £ /’ £ 0.02 / TLA-2
2 oo / £ 0010 g [ :Tragheitsmoment (kgem2) L,L1,L2,K,b:Ldnge (m) m,mi,m2,ms:Masse (kg) [ TiB2
£ o // 2 // R TLA-1
& 0002 & 0005 / H
0.0018 | 0.0035 | 00054 | Hebelspanner
0 03 0 3 0 3 (@ Bei einer rechteckigen Platte (@ Bei einer rechteckigen Platte (3 Die Last wird am Kopfende des Hebels aufgebracht. LKA
0 0'20 04 06 08 10 0 0‘{ 04 06 08 10 0 0'{ 04 06 08 10 (Quader) ist die Welle vertikal auf (Quader) ist die Welle vertikal zum LKC
90°-Schwenkzeit (Sek.) 90°-Schwenkzeit (Sek.) 90°-Schwenkzeit (Sek.) einer Seite der Platte. Schwerpunkt der Platte. tmu
TLB1001-2 TLB1601-2 TLB2001-2 e
0.08 / 0.12 0.30 TMA-1
'\E 0.07 90°Sch K '\E 0.10 “2 0.25 / Abstiitzelement
> el > 90°Schwenk > 90° Schwenk LD
g 006 / < < _
£ £ 008 £ 020 LC
£ oo / : / : / i
£ £ £ e
£ 004 / £ 006 £ 015 7 Tc
§’ / §’ / _,C%‘ / Zylinder mit
s 0.03 / S 004 = 0.10 4L24b2 4Lr24b2 4124 b2 4124 b2 L,24 b2 Positionsabfrage
£ om £ / £ / I=m AL e L s [ =m D% bmy SEHDT L msK24ms 2D Lw
€ / € / € y, 12 12 12 12 12 —
3 001 / § 002 = £ 005 4 |
@ 0A0~09 | & 0014 | @A 0.034 | Kompaktzylinder
0 03 0 03 0 03 e
0 0.2 04 0.6 0.8 1.0 0 0.2 0.4 0.6 0.8 1.0 0 0.2 0.4 0.6 0.8 1.0 LLR
90°-Schwenkzeit (Sek.) 90°-Schwenkzeit (Sek.) 90°-Schwenkzeit (Sek.) Lo
DP
TLB2501-2 TLB4001-2 DR
DS
0.6 0.7 . . . . ot
R / R / Berechnungsformel fiir die Gesamtzeit des Arbeitsvorganges or
E 05 : / E / Blockzylinder
g 90" Schwenk / £ 45 90°schwenk / T oea
£ 04 = e
g g 04 DBC
5 03 5 / . . o ) Gesamthub (mm)
g - / 2 3 Gesamtzeit des Arbeitsvorganges (Sek.) = 90°-Schwenkzeit (Sek,) X Regelventil
2 / g 0 / Schwenkhub (mm) BT
502 ) B
£ / 3 02 4 T
2 £ BZX/JZG
g 01 / g / e
& 0065 7 & 0(%; ' Nullpunkt-
0 | 0 | Spannsystem
3 03
0 02 04 06 08 10 0 02 04 06 08 10 \\ﬁi
90°-Schwenkzeit (Sek.) 90°-Schwenkzeit (Sek.) R
Hydraulischer
Anmerkungen Positionszylinder
1. Das Diagramm zeigt das Verhéltnis der 90°-Schwenkzeit zum Tragheitsmoment des Hebels. VL
2. Die Gesamtzeit des Schwenkhubs entspricht etwa 2 bis 2,5 Mal der 90°-Schwenkzeit. M
3. Es kann vorkommen, dass es bei grol3er Tragheit je nach hydraulischem Versorgungsdruck, Durchfluss und Schwenkhebelmontageposition zii
keine Schwenkhebelfunktion gibt. e —
4. Stellen Sie die Schwenkzeit mindestens auf die in den Diagrammen fiir das Tragheitsmoment angegebenen Werte ein. ?&iﬂ%ﬁem
5. Eine zu hohe Geschwindigkeit kann zu einer Verschlechterung der Winkelgenauigkeit und Schaden an innenliegenden Teilen fiihren. T
6. Die Spannkraft variiert je nach Spannhebelldnge. Wahlen Sie den passenden Betriebsdruck aus dem angegebenen Spannkraftbereich. FQ
7. Bei horizontaler Montage des Spanners kann es vorkommen, dass der Hebel durch sein eigenes Gewicht die Schwenkgeschwindigkeit auf Kundensoeifischer
einen Wert Gber das erlaubte Mal3 hinaus erhoht. Fligen Sie in diesem Fall ein Geschwindigkeitsregelventil in den Zulauf ein. Federspe?cherzynnder
8. Die Losezeit sollte mindestens 0.3 Sekunden betragen. DWA/DWB

9. Kontaktieren Sie uns, wenn die Betriebsbedingungen von den in den Diagrammen abgebildeten abweichen.
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Doppelwirkender Schwenkspanner

© Abmessungen

C : O-Ring-Anschluss (mit G-Gewindestopfen)

% Die Zeichnung zeigt TLB-2CL im gel6sten Zustand.

Flansch unten / Standardmodell

Modell TLB-2

Index

Schwenkspanner Funktions-

@© Modell Nr. Bezeichnung

C Modell Nomenklatur
Ubersicht 5.285 | peschreibung | Spezifikationen

Leistung

Spannhebel
Abmessungen Abmessungen

(Formatbeispiel: TLB0801-2CR, TLB4001-2JL)

Zubehor

[l BaugréBe (Spannkraft)

Hinweise
S.445

KOSMEK

Harmony in Innovation

High-Power-
Serie

Pneumatik-Serie

Hydrauli e

Passbohrung C R
fur Indexierung :
7] Konstruktionsnummer
A B ok Gespannter Zustand T L B 0 8 0 1 —_ 2 (2 Ventile/Kupplung
Anschluss Lésen: G-Gewinde 2 H J (Siehe Diagramm Passbohrung J L Anschlussmethode Hydraulikeinheit
(nur fiir -C Option: Anschluss K | Kx links zum Typ L) fiir Indexierung Manuelle Produkt
Geschwindigkeitsregelventil) | - [Z] Schwenkrichtung beim Spannen Z:;::Bre rocuite
} &D } @D é é Option (Nicht Verngbar) Hinweise/Sonstiges
2] g =1 | g g
v f N Schwenkrichtung gﬁ’% 4 f o
L1 beim Spannen & M ohrungsspanner
REww oy ) p S =
SN - N7\ -
’ v T et ZAS
G-Gewindestopfen (inkludiert) JxFase TypL
(nur -C Option) 4xR @ Abmessungen und Fertigungsmafe fiir die Montage (mm) LhC
Anschluss Spannen: G-Gewinde Planflache ¢ Q Modell Nr. TLB0401-2000 | TLBO601-2000] | TLB0801-2000 | TLB1001-2000 | TLB1601-2000 | TLB2001-2000 | TLB2501-2000 | TLB4001-2010 LHS
(nur fiir -C Option: Anschluss G thb 14 15 18 195 24 265 3 35.5 LHW
Geschwindigkeitsregelventil) . T esamthu . . . LT/LG
Y. © FertigungsmaBe fiir die Montage Schwenkhub (90°) 6 7 8 95 1 135 16 195 ETC R
Nx 4 Vertikalhub 8 8 10 10 13 13 16 16
) O x4
5 E = Anschluss Losen ¢P A 975 105 119 1345 1595 180 211 241 TLA
= B 495 53.5 56.5 64 715 84.5 995 118 ;
ebelspanner
< o C 47 55 57 70 71 90 84 102 TR
— oU 2 D 32 36 39 46.5 53 63.5 71 90 LKC
E 62.5 66 74 83 99.5 1115 131 148.5 LKW
F 365 40 48 57 725 815 101 1125 %
2) G 26 26 26 26 27 30 30 36 VA
< N H 33 35 36.5 40 435 52 57.5 67
w ¢D .
Anschluss Spannen ¢ P #4 J 16.5 18.5 20 24 28 325 42 51 Abstiitzelement
w NS oP Kx 1 12 135 16 20 225 32 40 LD
oy . Kx | Kx Ky 18 21 22 27 275 35 32 40 #EC
o “xCA Schraube * L 76 78 83 93 98 18 132 148 e
{77 M 15 15 15 15 16 16.5 16.5 22.5 Zvli )
O ylinder mit
E]T =T, Anmerkungen Nx 22 24 255 29 325 38 435 53 Positionsabfrage
-LLL- %3. Die Gewindetiefe CA sollte so berechnet werden, dass die Ny 9 10 12 14 17 19 20 LLw
Befestigungsschrauben mindestens 1.5 x den Schrauben- P 3 3 3 3 3 5 5 5 ,
) . i i . Kompaktzylinder
durchmesser in die Vorrichtung eingreifen. Q 1 1 14 14 17.5 17.5 20 .
%4. Dieser Vorgang zeigt -C: O-Ring-Anschluss. R 55 6.8 6.8 9 9 1 1 14 R
o e NX_ Die Rauheit der Montagefliche (O-Ring-Fliche) sollte S 24 24 24 24 25 28 28 33 o
Anschluss Spannen: O-Ring (inkludiert) 3% oder weniger betragen. T 16 17 20 215 26 285 34 375 DP
(nur -C'Option) DR
U 14 16 18 22 25 30 355 45 T
i ) v 19 22 25 30 34 40 46 55 or
5%_ N2 \ w 255 28 325 36.5 43 485 57 65
> 8 / X 9.5 11 12.5 15 17 20 23 27.5 Blockzylinder
= () /
72 © Anschlussmethode Y 125 14 16 195 2 26 31 395 DBA
N (o T # _J : SAE_AnSChluss AA 3 +8.0'I4 4 +8.018 4 +8.018 4 +8,018 4 +8.0'|8 6 +8.018 6 +8.018 8 +8,022 DBC
A Lésen: O-Ring (i iert
e ooy sDie Zeichnung zeigt TLB-2JL im gelsten Zustand. AB 4 4 5 7 85 9 1175 145 S
P AC 35 45 45 45 5 6.5 6.5 9 oL
CA (Gewinde X Steigung) M5X%0.8 M6 X1 M6 X1 M8X1.25 M8X1.25 M10X1.5 M10X1.5 M12X1.75 BZT
Anschluss Losen JA 3 3 3 3 3 3.5 3.5 3.5 ” BEX/JZG
N nkt-
SAE-Anschluss JB 14 14 14 14 14 19 19 19 S:ar?nusystem
/AR Fase 3 4 4 4 4 5 6 6 ve
- {}/\\y Anschluss Spannen/ | -C Option G1/8 G1/8 G1/8 G1/8 G1/8 G1/4 G1/4 G1/4 B I
— %L - [f‘% Anschluss Losen -J Option SAE2 SAE2 SAE2 SAE2 SAE2 SAE4 SAE4 SAE4 Hydraulischer
—ﬁr ) i O-Ring -C Option 18P5 18P5 18P5 18P5 18P5 18P7 18P7 18P7 Positionszylinder
] ';~ """ %y Hebel Mitnehmerbolzen (inkludiert) | ¢ 3X6 (Klasse B) | 94X 8 (Klasse B) | ¢ 4 X 8 (Klasse B) | p4X 8 (Klasse B) | ¢p4X 8 (Klasse B) |¢p 6 X 12 (Klasse B)|¢p 6X 12 (Klasse B)|¢p 8 X 16 (Klasse B) VL
= N—— A Zylindervolumen | Spannen 14 22 36 55 10.0 163 26.2 439 ‘V’J“”i
Anmerkungen S {} ) cm? | Losen 36 52 8.1 129 218 350 579 1004 T
% 1. Befestigungsschrauben sind nicht im Lieferumfang enthalten. Anschiuss Spanne Masse 76 kg 06 08 I 6 27 35 55 81 N~
Diese sind vom Kunden basierend auf den Abmessungen Spannele?nent
S " pereitzustellen SAE-Anschluss Anmerkung 5. Masse eines Einzelschwenkspanners einschlieB8lich Konushiilse und Mutter.
" . FP
% 2. Geschwindigkeitsregelventil separat erhéltlich. FQ
Sehen Sie ein solches unter Bezugnahme auf S. 727 vor. Kundenspezifischer
1. Stellen Sie einen Schwenkhebel und Befestigungsschrauben Federspeicherzylinder
DWA/DWB

wie auf S. 429 und S. 430 gezeigt bereit.
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Schwenkspanner Fulnnkctlieoxns_ Modell Nomenklatur Spannhebel Zubehor Hinweise

Doppelwirkender Schwenkspanner  Flansch unten/Pendelaufnahme Modell TLB-2-P Ubersicht 285 | peschreibung | Speifikationen| ~o'°(U19  |APMESSUNGEN | Abmessungen 5.445 KOSMEK

Harmony in Innovation

. High-Power-
© Abmessungen @© Pendelspannhebel Bezugsmalle @© Modell Nr. Bezeichnung Serie
C: O-Ring-Anschluss (mit G-Gewindestopfen) (Formatbeispiel: TLB0801-2CR-P, TLB4001-2JL-P)  Pneumatik-Serie
% Die Zeichnung zeigt TLB-2C[J-P im gel6sten Zustand.
[l BaugréBe (Spannkraft)
Arretierung zur Beibehaltung :
JA B Schraube  Schraube der Hebelposition T L B 0 8 0 1 - 2 C R — P Konstruktionsnummer Ventile/Kupplung
Anschluss Losen: G-Gewinde *2 H ] : / Spannhebel J L Anschlussmethode Hydraulikeinheit
(nur fiir -C Option: Anschluss | Kx = T S
Geschwindigkeitsregelventil) o - é% / IZ3 schwenkrichtung beim Spannen Z:;::Bre e
(i ey Al ‘ é é é Option (Wenn P gewahlt wird) o )
-\% c:w:’ Hinweise/Sonstiges
O =N Y Schwenkrichtung Hebelbolzen
beim Spannen Bohrungsspanner
> SFA
SFC
G-Gewindestopfen (inkludiert) IxFase TypL
(nur -C Option) 4xgR © Abmessungen und Fertigungsmafe fiir die Montage () Lhe
Anschluss Spannen: G Gewinde Planflache ¢ Q Modell Nr. TLBO401-201C-P | TLB0601-2010-P | TLBO8O1-2010-P [ TLB1001-2010-P | TLB1601-2010-P | TLB2001-200-P [ TLB2501-2000-P [ TLB4001-2010-P LHS
(nur fiir -C Option: Anschluss G r— " 15 18 195 24 %65 3 355 LHW
Geschwindigkeitsregelventil) ¢ PB PH-Gewinde . . esamthu ) . . e
oPC © FertigungsmaRe fiir die Montage Schwenkhub (90°) 6 7 8 95 1 135 16 195 A2
/ Nx 4 Vertikalhub 8 8 10 10 13 13 16 16
g pip Anschluss Lsen ¢ P A 975 105 119 1345 1595 180 211 241 TLAT
| w
ala N RO.8 B 49.5 535 56.5 64 71.5 84.5 99.5 118 Hebelspanner
o O C 47 55 57 70 71 90 84 102 o
w - oU 3 2 D 32 36 39 46.5 53 63.5 71 90 LKC
30 = i E 62.5 66 74 83 99.5 1115 131 148.5 LKW
5 ! F 36.5 40 48 57 725 815 101 1125 %
z 2| G 26 26 26 26 27 30 30 36 S
< We M. H 33 35 365 40 435 52 575 67
- b . ﬁ @ J 16.5 18.5 20 24 28 325 42 51 Abstiitzelement
Anschiuss Spannen ¢P % Kx 1 12 135 16 20 225 32 40 LD
w . .
o . Kx | Kx Ky 18 21 2 27 275 35 32 40 o
= “xCA Schraube * L 76 78 83 93 98 18 132 148 e
© {t:, Anmerkungen M 15 15 15 15 16 16.5 16.5 225 Zylinder mit
E]j L % 3. Die Gewindetiefe CA sollte so berechnet werden, dass die Nx 22 24 255 29 325 38 435 53 Positionsabfrage
== Befestigungsschrauben mindestens 1.5 x den Schrauben- i ° ° 10 e L [ 12 2 W
durchmesser in die Vorrichtung eingreifen. P 3 3 3 3 3 > > > Kompaktzylinder
%4. Dieser Vorgang zeigt -C: O-Ring-Anschluss. Q il il & L R 17/ 20 LL
D6i<33§auheit der Montageflache (O-Ring-Flache) sollte R >3 6.8 68 ° 9 1 1 14 LLR
. . S 24 24 24 24 25 28 28 33 LLU
Anschluss Spannen: O-Ring (inkludiert) V7 oder weniger betragen. U 14 16 18 29 25 30 355 45 DP
(nur-C Option) PA 7 8 8 10 13 16 18 24 527
i PB 12 14 16 20 23 28 335 43 ot
2\% G PC 6 +0018 g +0022 g 10022 1070022 1270027 15+0027 187007 229033
>t PD 8.5 10 1 12 13.5 16.5 20 24.5 Blockzylinder
= (< © Anschlussmethode PE 18 21 24 285 325 385 445 535 DBA
) o K J 2 SAE-Anschluss PF 19 22 25 30 34 40 46 55 DBC
?nschlcu(s)s L.ose)n. O-Ring (inkludie 3 Die Zeichnung zeigt TLB-2JLJ-P im gelosten Zustand. PG 16 17 20 21.5 26 285 34 S Regelventil
nur - Option PH (Gewinde X Steigung) | M3X05 | M3X05 | M3X05 | M4x07 | M5x08 M6 1 M6 1 M8X125
CA (Gewinde X Steigung) M5X%0.8 M6 X1 M6 X1 M8X1.25 M8X1.25 M10X1.5 M10X1.5 M12X1.75 BZT
Anschlus Lsen » ; ; ; ; ; = = s
14 14 14 14 14 1 1 1 ullpunkt-
SAE-Anschluss Spannsystem
% Fase 3 4 4 4 4 5 6 6 ve
- ) Anschluss Spannen/ | -C Option G1/8 G1/8 G1/8 G1/8 G1/8 G1/4 G1/4 G1/4 v
— %FF; AnschiussLosen | -J Option SAE2 SAE2 SAE2 SAE2 SAE2 SAE4 SAE4 SAE4 Hydraulischer
Lj o A O-Ring -C Option 1BP5 1BP5 1BP5 1BP5 1BP5 1BP7 1BP7 1BP7 Positionszylinder
] Zylindervolumen | Spannen 14 22 36 55 100 163 262 439 VL
=t 4 am? | Lésen 36 5.2 8.1 129 218 350 57.9 100.4 XJM
U Masse *© k 0.6 0.8 1.1 1.6 2.7 35 55 8.1 Y
Anmerkungen 7 9 VK
%1. Befestigungsschrauben sind nicht im Lieferumfang enthalten. Anschluss Spannen Anmerkung  %5. Masse eines Einzelschwenkspanners einschlieBlich Konushiilse und Mutter. Niederzug-
. . . SAE-Anschluss Spannelement
Diese sind vom Kunden basierend auf den Abmessungen T
,S " bereitzustellen. FQ
%2. Geschwindigkeitsregelventil separat erhaltlich. Kundenspezifischer
Sehen Sie ein solches unter Bezugnahme auf S. 727 vor. Federspeicherzylinder
DWA/DWB
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Index Spannhebel

Funktions- | Modell Nomenklatur Zubehor Hinweise

Leistung Abmessungen Abmessungen S.445 K.§MEK

Harmony in Innovation

Schwenkspanner

Doppelwirkender Schwenkspanner Flansch unten/Langhuboption Modell TLB-2-Q Ubersicht S285 | peschreibung | Spezifikationen

. High-Power-
© Abmessungen @© Modell Nr. Bezeichnung Serie
C: O-Ring-Anschluss (mit G-Gewindestopfen) (Formatbeispiel: TLB0801-2CR-Q, TLB4001-2JL-Q)  Pneumatik-Serie
% Die Zeichnung zeigt TLB-2CL-Q im geldsten Zustand.
[l BaugréBe (Spannkraft) Hvaranlik.Serie
Passbohrung C R Y
fir Indexierun 7A Konstruktionsnummer
n B firindexierong Gespannter Zustand TLB 080 1 - 2 - Q 2 Ventle/Kupplung
Anschluss Losen: G-Gewinde *2 P f Hydraulikeinheit
(nur fiir-CO - Anschl . : (Giehe Dlagram)m Passbohrung J L Anschlussmethode
nur fiir -C Option: Anschluss Kx_| Kx links zum Typ L fur Indexierung
Geschwindigkeitsregelventil) hﬂ o I Schwenkrichtung beim Spannen ;n:;::;lre Produkte
72D 2D : shit i
}_ K& ) DARS) Option (Wenn Q gewihlt wird) MU
2 S )
U f% Schwenkrichtung ely’z;, = f ,' Bohrungsspanner
JZ X _>ﬂ beim Spannen ¢ &y B A
g g ) [
U/ \S 4 Ny SFC
A1) ToR A7) e
' N w I\

4 e Tl
G-Gewindestopfen (inkludiert) IxFase ST
(nur -C Option) 4x$R © Abmessungen und Fertigungsmafe fiir die Montage (mm) LhC

Anschluss Spannen: G-Gewinde % Planfliche $Q Modell Nr. TLB0401-210-Q[TLB0601-210-Q[TLBO801-2010-Q [TLB1001-2010-Q [TLB1601-200-Q TLB2001-2010-Q [ TLB2501-210-Q[TLB4001-200-Q LHS
(nurfr -C Option: Anschiuss Gesamthub 2 23 28 295 36 385 48 515 L
Geschwindigkeitsregelventil) . R T : : : LT/LG
Y. © FertigungsmaRe fiir die Montage Schwenkhub (90°) 6 7 8 95 n 135 16 195 A2
Nx *4 Vertikalhub 16 16 20 20 25 25 32 32
) O x4
, = Anschluss Losen ¢ P A 1215 129 149 1645 1955 216 259 289 TLA
= B 495 53.5 56.5 64 715 84.5 995 118 Hebelspanner
= o O C 47 55 57 70 71 90 84 102 o
— oU N =2 D 32 36 39 46.5 53 63.5 71 90 LKC
= i E 78.5 82 94 103 1235 135.5 163 180.5 LKW
5 ! F 525 56 68 77 9.5 105.5 133 144.5 %
Z 2 G 26 26 26 26 27 30 30 36 A
< We M. H 33 35 365 40 435 52 57.5 67
) i Anschluss S p 4 ﬁ @ J 16.5 18.5 20 24 28 325 42 51 Abstiitzelement
W nschluss Spannen ¢ Kx 1 12 135 16 20 225 32 40 LD
o , Kx | Kx Ky 18 21 2 27 275 35 32 40 e
%, 4xCA Schraube % L 76 78 83 93 98 18 132 148 igc
o {:7 Anmerkungen M 15 15 15 15 16 165 165 225 Jylnder mit
E]T L %3. Die Gewindetiefe CA sollte so berechnet werden, dass die Nx 22 24 255 29 325 38 435 53 Positionsabfrage
= Befestigungsschrauben mindestens 1.5 x den Schrauben- Ny 9 9 10 12 14 17 19 20 W
durchmesser in die Vorrichtung eingreifen. P 3 3 3 3 3 5 5 5 Kompaktzylinder
%4, Dieser Vorgang zeigt -C: O-Ring-Anschluss. Q [ [ 14 14 7.5 17.5 20 L
N D6ie3§auheit der Montageflache (O-Ring-Flache) sollte R 55 68 68 9 9 h h 14 LLR
o ) %X)' 7 oder weniger betragen. S 24 24 24 24 25 28 28 33 LLU
Anschluss Spannen: O-Ring (inkludiert) 9 g T 24 25 30 315 38 405 50 535 DP
(nur-C Option) u 14 16 18 2 25 30 355 45 T
i ) \ 19 22 25 30 34 40 46 55 oT
5%_ S “., w 335 36 425 46.5 55 60.5 73 81
N § | X 9.5 1 12.5 15 17 20 23 27.5 Blockzylinder
Z “\
Ca © Anschlussmethode Y 125 14 16 195 2 26 31 395 DBA
i i ‘ ‘ 5 _J : SAE‘AnSChIUSS AA 3 +8.0'|4 4 +8.018 4 +8.018 4 +8,018 4 +8.0'|8 6 +8.018 6 +8.018 8 +8,022 DBC
Anschluss Losen: O-Ring (inkludiert R . . . AB 2 2 5 7 85 9 1175 145
(nur -C Option) % Die Zeichnung zeigt TLB-2JL-Q im geldsten Zustand. o i it is A5 5 s 6-5 9- Regelventil
: - : : - - BZL
CA (Gewinde X Steigung) M5X%0.8 M6 X1 M6 X1 M8X1.25 M8X1.25 M10Xx 1.5 M10X1.5 M12X1.75 BZT
. JA 3 3 3 3 3 35 35 35 BZX/1ZG
Anschluss Lésen
SAE-Anschiuss JB 14 14 14 14 14 19 19 19 Nulpunie
/AR Fase 3 4 4 4 4 5 6 6 ve
- {}/\\y Anschluss Spannery | -C OpFion G1/8 G1/8 G1/8 G1/8 G1/8 G1/4 G1/4 G1/4 B
== ﬂq - [f‘% gs:‘luss Losen -J Optlf)n SAE2 SAE2 SAE2 SAE2 SAE2 SAE4 SAE4 SAE4 Egg?;rl]i:d}-er:der
ﬁr ) S -Ring -C Option 1BPS 18P5 18P5 18P5 18P5 18P7 18P7 18P7 tionszyl
I '4~ """ %y Hebel Mitnehmerbolzen (inkludiert) | 3 X6 (Klasse B) | ¢ 4 X 8 (Klasse B) | ¢p 4 X 8 (Klasse B) | ¢ 4X 8 (Klasse B) | p 4 X 8 (Klasse B) | 6X 12 (Klasse B)|¢p 6 X 12 (Klasse B)|¢ 8 X 16 (Klasse B) VL
Ar;:r;er;u:gen hraub d nich Lief ‘ hal ﬂQ[,i—:, \—/f% Zylindervolumen | Spannen 22 34 5.6 8.3 15.0 234 393 63.7 \\ﬁwi
% 1. Befestigungsschrauben sind nicht im Lieferumfang enthalten. {} 3 -
) - A \SZ)) cm Losen 57 8.0 12,6 19.5 327 50.8 86.9 145.7 VK
Diese sind vom Kunden basierend auf den Abmessungen
&  pereitzustellen 9 Anschluss Spannen Masse *© kg 0.7 1.0 13 19 32 42 6.6 9.7 Niederzug-
%2, éeschwindigkeitsregelventil separat erhiltlich. SAE-Anschluss Anmerkung 5. Masse eines Einzelschwenkspanners einschlieBlich Konushiilse und Mutter. Spannilsmem
Sehen Sie ein solches unter Bezugnahme auf S. 727 vor. FQ
1. Stellen Sie einen Schwenkhebel und Befestigungsschrauben Kundenspezifischer
wie auf S. 429 und S. 430 gezeigt bereit. Federspeicherzylinder

DWA/DWB
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Index S hebel . ’ ’
. Sghwenkspanner Funktions- Modell Nomenklatur Leistun Abmessunaen pannhe Zubehor Hinweise
Doppelwirkender Schwenkspanner Flansch unten/Schwenkwinkel Option ~ Modell TLB-2-Y Ubersicht S285 | peschreibung | Spezifikationen ¢ 9EN | Abmessungen 5.445 KOSMEK

Harmony in Innovation

High-Power-
© Abmessungen @© Modell Nr. Bezeichnung Serie
C O‘Ring‘AnSChIUSS (m|t G‘GeWindeStOpfen) GeSpannter Zustand (Formatbeispiel: TLB0801-2CR-Y30, TLB1601-2JL-Y45) Pneumatik-Serie
% Die Zeichnung zeigt TLB-2CL-Y45 im gel6ésten Zustand. Die Position der Passbohrung fiir die |1 Bougrofie (Spannlraft
Passbohrung fiir 1 Spannhebelindexierung im gespannten
A Indexierung Zustand ist unten in der Abbildung zu sehen. T L B 0 8 0 1 2 C R Y Konstruktionsnummer P
N . - Typ R — — D entile/Kupplung
Anschluss Losen: G-Gewinde *3 (gi%he Diagramm Passbohrung fuir*1 J L Anschlussmethode Hydraulikeinheit
(nur fur -C Option: Anschluss links zum Typ L) Indexierung Manuelle Produkt
Geschwindigkeitsregelventil) I3 Schwenkrichtung beim Spannen Z:l:‘:heiire rodukte
Typ R
N i shlt wi
) }_ ) Option (Wenn YL gewéhlt wird) .
2| :é i)
r - R
2] Schwenkrichtung ‘ Y f b
)| beim Spannen / 0 &y Bohrungsspanner
= z & S
L Kt SFC
] TR S N7 e
PR & |\
G-Gewindestopfen (inkludiert) JxFase TypL
(nur-C Option) xR © Abmessungen und FertigungsmaRe fiir die Montage - LHC
- (3= i %3 3
:\Trcftlruscs épgzz,exaiﬁjgmde Planflache$Q Modell Nr. TLB0401-2010-Y [TLB0601-2010-Y | TLBO801-2010-Y | TLB1001-201C-Y [ TLB1601-2010-Y [TLB2001-2000-Y [ TLB2501-2010-Y [ TLB4001-200C-Y e
Geschwindigpkeits.regelventil) © Ferti Re fiir die Mont Schwenkwinkel 30° | 45° 60° | 30° |45° | 60° | 30°  45°|60° |30° | 45° | 60° 30° 45° | 60° |30° |45° | 60° | 30° |45° 60°|30° | 45° | 60° LG
Al ertigungsmalie Tur die Moniage Gesamthub 117/12312.9]12.2/12.9/136 149157 165 157 167 |17.6 19.5 20.6|21.7|212 22,6 239 26.1|27.6 29.0 27.6 295 315 Ao
Nx 5 Schwenkhub (90°) 374349 424956 49|57 6557677665 76|87 82|96 109/10.1/11.6/13.0/11.6/135/155
) A %5
y I < Anschluss Losen ¢ P Vertikalhub 8 8 10 10 13 13 16 16 At
I A 95.2 [958 | 964 |1022/1029[1036|1159]1167[117.5 1307[1317 1326 155 [156.1[157.2/1747[176.1[1774 2051 2066 208 2331235 [ 237 .\ (o
= @ B 495 535 56.5 64 715 84.5 99.5 118 o
— ¢U > C 47 55 57 70 71 9 84 102 LKC
D 32 36 39 465 53 63.5 71 20 LKW
E 62.5 66 74 83 995 1115 131 1485 %
2 F 365 40 48 57 725 81.5 101 1125 VA
< @ G 26 26 26 26 27 30 30 36
(N
¢D Anschiuss S op s H 33 35 365 40 435 52 575 67 Abstitzelement
w ASChitss opannen J 165 185 20 2 28 325 2 51 LD
iy » K| Kx Kx n 12 135 16 20 225 32 40 o
= #xCA Schraube * Ky 18 21 22 27 275 35 32 40 e
{ =T L 76 78 83 23 98 118 132 148 Zylinder mit
v s Anmerkungen M 15 15 15 15 16 16.5 16.5 22.5 Positionsabfrage
,’l‘_ %4. Die Gewindetiefe CA sollte so berechnet werden, dass die Nx 22 24 255 29 325 38 435 53 LLw
‘ Befestigungsschrauben mindestens 1.5 x den Schrauben- Ny 9 10 12 14 17 19 20
durchmesser in die Vorrichtung eingreifen. P 3 3 3 3 3 5 5 5 Kompaktzylinder
%5. Dieser Vorgang zeigt -C: O-Ring-Anschluss. Q 1 1 14 14 175 175 20 ttrai
R o i (ugiert &H Dé%gauhelt der‘ Montageflache (O-Ring-Flache) sollte R 55 68 6.8 9 9 1 1 14 v
nsc CUCS)S Pannen. -Ring (Inkludier L L AV oder weniger betragen. S 24 24 24 24 25 28 28 33 DP
(nur-C Option) T 13.7)143149/142[149] 156169177185 177187196 215226237 232246259  28.11296 | 31 1296 [31.5[335 x
] ) U 14 16 18 2 25 30 355 45 o
Z: | 3 v 19 2 25 30 34 40 46 55
s : | w 232(238]244(25.2(259]266|294]30.2[31.0/32.7[33.7 346 385396 40.7 [ 432446459 51.1526| 54 [57.1] 59 [ 61  Blockzylinder
Z “\
ﬂD \ © Anschlussmethode X 95 1 125 15 17 20 23 275 DBA
Anschluss Lésen: O-Ring (inkludiert) }( g J 1 SAE-Anschluss Y 125 14 16 195 22 26 31 395 DBC
(nur C Option) - 3%Die Zeichnung zeigt TLB-2JL-Y45 im gel6sten Zustand. AA 3 v 4 3018 4 +5018 4 +5018 4 +5018 6 *5018 6 15018 8§ +5022 Regelventil
AB 4 4 5 7 8.5 9 11.75 145 -
AC 35 45 45 45 5 6.5 6.5 9 BZT
Anschluss Losen CA (Gewinde X Steigung) | M5X0.8 M6 X 1 M6 X 1 M8x125 | M8X125 | MI10X15 | MIOX15 | MI2x1.75 ” BEX/JZG
JA 3 3 3 3 3 35 35 35 Nullpunkt-
SAE-Anschluss Spannsystem
{} 72 B 14 14 14 14 14 19 19 19 b
- a4 Fase 3 4 4 4 4 5 6 6 B
=] Anschiuss Spannen/ | -C Option G1/8 G1/8 G1/8 G1/8 G1/8 G1/4 G1/4 G1/4 -
Lﬂ I . ydraulischer
K ﬂ[ o % \\ AnschiussLosen | -J Option SAE2 SAE2 SAE2 SAE2 SAE2 SAE4 SAE4 SAE4 Positionszylinder
Anmerkungen o o S e | \\;Jj 0-Ring -C Option 1BP5 1BP5 1BP5 1BP5 18P5 1BP7 1BP7 1BP7 VL
R P'e Polfmonger Paj?ozrung.f:r d.'ejpan:h:bel':d.exl'(e'l’ung ﬂqi—j =5z \'/f\ Hebel Mitnehmerbolzen (inkludiert) | ¢ 3 X6 (Klasse B) | ¢4 X 8 (Klasse B) | ¢ 4X 8 (Klasse B) | ¢4 X 8 (Klasse B) | 4 X 8 (Klasse B) ¢ 6X 12 (Klasse B) 6 X 12 (Klasse B)|p 8 X 16 (Klasse B) \\ﬁvli
o 'mfge osten ”;ta” ba” f”;s'f hm,'t Lemf ¢ er” win hel {} ) Zylindeolumen | Spannen | 1212 [ 1.3 18192029 (3.1 33 | 44[47 49 8186 |90 130139147 21.4]226(23.834.1[365 39,0 T
%2. B? estlgu;gssc rauden _;m : nic ;lmf (;e erut;n ang enthalten. Anschluss Soannen cm® | Lésen 30132 (33|43 45 47|67 7174 104/11.0/11.6/17.718.719.7|28.0{29.8|31.6 47.2|/49.952.578.1 83.4|89.1 Niederzug-
Dsleszsm vom IITun en basierend auf den Abmessungen SAE-Anschluss Masse 6 kg 06 08 o 6 27 35 55 81 Spannelement
,S " bereitzustellen.
3. Geschwindigkeitsregelventil separat erhaltlich. Anmerkung %6. Masse eines Einzelschwenkspanners einschlieB8lich Konushiilse und Mutter. Eg
Sehen Sie ein solches unter Bezugnahme auf S. 727 vor. Kundenspezifischer
1. Stellen Sie einen Schwenkhebel und Befestigungsschrauben Federspeicherzylinder
DWA/DWB

wie auf S. 429 und S. 430 gezeigt bereit.
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Schwenkspanner Fulnnkct|ieoxns_ Modell Nomenklatur Spannhebel Zubehor Hinweise

Doppelwirkender Schwenkspanner Spannhebel Abmessungen / Zubehér Modell TLZ Ubersicht 285 | peschreibung | Speifikationen| ~¢/°(U19 |APMESUNIEN [Abmessungen 5.445 KOSMEK

Harmony in Innovation

. . . - .. . High-Power-
@Zubehor : Schwenkhebelmaterial @ Fertigungsmale fiir die Passbohrung fiir Indexierung (Referenz) Serie
% Beim Design und bei der Herstellung von Schwenkhebeln sind die Montageabmessungen im Diagramm zu beriicksichtigen. Die Verwendung % Dieser zusatzliche Vorgang gilt fiir TLB[J1-2.
anderer Abmessungen als in der Liste angefiihrt kann bei der Herstellung des Schwenkhebels zu Fehlfunktionen fiihren, einschlielich einer von
der Spezifikation abweichenden Spannkraft, Verformungen und Beschadigungen.

Pneumatik-Serie

K ‘gl'z Hydraulik-Seri
Modell Nr. Bezeichnung (mm) Q;f o
0%
T L Z 0 8 0 0 L 2 Modell | TLZ0400-L2 | TLZ0600-L2 | TLZ0800-L2 | TLZ1000-L2 | TLZ1600-L2 | TLZ2000-L2 | TLZ2500-L2 | TLZ4000-L2 }\ o Ventile/!(u;?plu{\g
PR - EVEChences 1 B0401-2 | TLB0GO1-2 TLBOBO1-2 | TLB1001-2 | TLB1601-2  TLB2001-2 | TLB2501-2  TLBA0O1-2 a8 E N ¢ = ) R
BaugroBe Konstruktionsnummer Modell . : : : : : : : : bt 7 % ENSPICres 117040042 | TLZOGOMA2 | TLZ080042 | TLZIO00A2 | TLZIG002 | TLZ200O2 | TLZZSOM2 | TZ400M2  panuelle Produkte
(Siehe Diagramm rechts) (Revisionsnummer) A 19 22 25 30 34 40 46 55 : : - \ E 15 18 19 23 265 315 365 46 Zubehér
M Schraub ° > = 2 > % ® >3 0 " e i éi \ & FA 105 | 125 | 135 | 155 17 215 | 242 31 Hinweise/Sonstiges
chraube - C 95 | 11 | 125 | 15 | 17 | 20 | 23 | 275 ¥ B | ss 7 ; 1 75 1 10 | 10 | 135
‘ § D 14 —8.016 16 —8,016 18 —8.016 22 —8.020 25 —8,020 30 —8.020 35'5—8.025 45 —8,025 E FC 3 4 4 4 4 6 6 8 Bohrungsspanner
— IS E 15 18 19 23 | 265 | 315 | 365 | 46 i - SFA
. o S A— S An der gewiinschten Stelle bearbeiten Anmerkungen 1. Material : S50CH =
L ] F 925 h 12 14.75 17 20 235 | 2975 2. Wenn eine Indexierung erforderlich ist, beriicksichtigen
i L -.| i G = 14 14 175 20 3 % 32 Sie die Schwenkhebel Abmessungen des Schwenkspanner
i © jeweiligen Modells. LHA
[N
) M E H > / / 875 10 1> 13 16 — N Wenn keine Indexierung erforderlich ist, ist die LHC
7 J 6.5 85 8.5 105 | 125 | 145 | 165 21 Bearbeitung nicht notwendig. LHS
K 2 3 3 4 4 5 7 9 t:/"t’G
Etm L 13.5 15.5 16 18 22 26.5 31 42 TLA-2
D M M6X1 | M8XT | M8XT |MIOX125 MI12X1.5[M14X15[M16X 15| M20X2
FLT‘ ,
N c04 | C06 | CO6 | CO6 @ (@ @ @
&) Hebelspanner
S o L P 2 2 2 2 2 2 2 2 T
< %J{_',, 1T <<
v YA 105 120 145 160 170 175 185 220 LKC
LKW
Anmerkungen 1. Material : S50CH M/LJ
H 2. Falls erforderlich sollte das Kopfende zusatzlich TMA-2
bearbeitet werden. TMA-1
3. Eine Indexierung ist erforderlich. .
Fiihren Sie eine zusatzliche Bearbeitung anhand der unten Abstiitzelement
angegebenen Abmessungen durch. o
4. Die Befestigungsschraube fiir den Hebel wird separat angeboten. #EC
TC
Zylinder mit
Positionsabfrage
LLW
Kompaktzylinder
@©Zubehor : Befestigungsschrauben fiir Schnellwechselhebel e
LLR
3% Berlicksichtigen Sie beim Design und bei der Herstellung der Hebelbefestigungsschraube die Abmessungen in der Abbildung und verwenden LU
Sie Material der Festigkeitsklasse 12.9. op
DR
Modell Nr. Bezeichnung DS
(mm) or
T L Z m 0 - L B Modell | TLZ0400-L8 | TLZ0600-LB | TLZ0800-LB | TLZ1000-LB | TLZ1600-LB | TLZ2000-LB | TLZ2500-L8 | TLZ4000-LB
BaugroRe Konstruktionsnummer Entsorechendes Blockzylinder
(Sehe Diagram rechts) (Revisionsnummer) M%deHNr, TLB0401-2| TLB0601-2 | TLB0801-2 | TLB1001-2 | TLB1601-2 | TLB2001-2 [TLB2501-2 | TLB4001-2 DBA
A 20 22 23 28 32 40 46 61 pec
B 6 8 8 10 12 14 16 20 Regelventil
Innensechskant G B A E Schraube € 7 9 10 11 13 16 18 23 o
C BZT
/ D 6 8 8 0 | 12 | 14 | 16 | 20 B7X/12G
E M6XT | M8X1|M8X1 MI0X1.25 M12X15 M14X15 M16X15 M20X2 Nullpunkt-
. LL| (a) Spannsystem
$ © F 10 13 13 16 18 21 24 30 vs
G 5 6 6 8 10 12 14 17 VT

Hydraulischer
Positionszylinder

VL

VM

\2

VK
Niederzug-
Spannelement

FP

FQ
Kundenspezifischer
Federspeicherzylinder

DWA/DWB
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431

Einfachwirkender Schwenkspanner

Hydraulisch einfachwirkender
Schwenkspanner
modell TLA-1

Hochdruck (7~35 MPa)

Flansch oben

© Index
Hydraulischer Schwenkspanner Ubersicht 5.285
Funktionsbeschreibung S.432
Modell Nomenklatur S433
Spezifikationen S434
Leistung

+ Spannkraft S.435

+ Diagramm zuldssige Schwenkzeit S.437
Abmessungen

+ Flansch oben / Standardmodell (TLA-1) S.439
Spannhebel Abmessungen S.443
Zubehor

+ Schwenkhebelmaterial fir TLA S.443

+ Geschwindigkeitsregelventil -Stopfen S.727
Hinweise

+ Anmerkungen zu hydraulischen Schwenkspannern S.445

Hinweise (allgemein) S.1043

-Einbauhinweise -Liste Hydraulikfltssigkeiten «Hinweise zur Verwendung von hydraulischen
Drosselventilen <Hinweise zum Umgang -Wartung/Inspektion -Garantie

Modell TLA-1

Schwenkspanner | g\ nktions- | Modell Nomenklatur
Ubersicht 5285 | peschreibung | Spezifikationen

® Hohe Geschwindigkeit und hohe Bestandigkeit

Index ) Spannhebel .
Leistung  |Abmessungen | Apmessungen Zubehor Hinweise

@ Funktionsbeschreibung

BZT Geschwindigkeits-
regelventil
(separat erhaltlich)

Kolbenstange

[

e .

Ausgezeichnete
KiihImittelbestandigkeit

/4

GroBer
Lagerabstand
entsprechend
der Hebelldnge

Beim Losen Beim Spannen

Hydraulischen Druck wegnehmen, Ausfiihrung des Spannvorgangs durch Zufuhr

das Losen erfolgt durch die Feder. von hydraulischem Druck zum Spannanschluss.

® Moglichkeit, langere Hebel zu verwenden

Der grof3e Lagerabstand ermdglicht die Verwendung langerer

Spannhebel durch Stiitzung der Kolbenstange. Die Fiihrung Hohe

befindet sich zwischen dem Flansch und dem Rand der Kolbenstange. ~ Ceschwindigkeit

durch Drehmechanismus Moglichkett
Durch VergroB3erung des Kolbenstangendurchmessers, die langere Hebel
Verwendung gréBerer Stahlkugeln und die Ausfiihrung der 2u verwenden
Fihrungsnut werden eine hohe Bestdndigkeit und ein geringeres Drehmoment erzielt.

® Ausgezeichnete KiihImittelbestandigkeit

Unser spezieller Abstreifer ist zum Schutz vor HochdruckkihImittel konzipiert.
Durch Verwendung eines Dichtungsmaterials mit ausgezeichneter chemischer
Bestandigkeit ist er auch duBerst bestandig gegen KihImittel auf Chlorbasis.

® Direkte Anschlussmoglichkeit eines Geschwindigkeitsregelventils

Bei einem O-Ring-Anschluss (-C Option) ist es mdglich, ein BZT Geschwindigkeitsregelventil
mit Be-/Entliftungsfunktion anzuschlieBen. (Geschwindigkeitsregelventil separat erhaltlich.)

Schwenkhebel

KOSMEK

Harmony in Innovation

High-Power-
Serie

Pneumatik-Serie

Hydraulik-Serie

Ventile/Kupplung
Hydraulikeinheit

Manuelle Produkte
Zubehor

Hinweise/Sonstiges

Bohrungsspanner

SFA
SFC

Schwenkspanner

LHA
LHC
LHS
LHW
LT/LG
TLA-2
TLB-2

TLA-1

Hebelspanner
LKA
LKC
LKW
LM/LJ
TMA-2
TMA-1

Abstiitzelement
LD
LC
TNC
TC
Zylinder mit
Positionsabfrage
LLW

Kompaktzylinder

LL

LLR

LLU

DP

DR

DS

DT

Blockzylinder

DBA
DBC

Regelventil

BZL

BZT

BZX/JZG
Nullpunkt-
Spannsystem

VS

VT
Hydraulischer
Positionszylinder

VL

VM

V)

VK
Niederzug-
Spannelement

FP

FQ
Kundenspezifischer
Federspeicherzylinder

DWA/DWB
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433

Einfachwirkender Schwenkspanner

@© Modell Nr. Bezeichnung

TLA 0802 -1C

L
i H 34

Kl BaugréBe (Spannkraft)

Modell TLA-1

040 : ¢D=28.5mm 160 : ¢ D=46mm D)
060 : ¢ D=33mm 200 : ¢ D=56mm
080 : ¢ D=36mm 250: ¢ D=63mm
100 : ¢ D=43mm 400 : ¢ D=90mm #D
% AuBendurchmesser (@ D) des Zylinders.
Konstruktionsnummer
2 : Revisionsnummer
Anschlussmethode
B : G-Gewinde Rohrleitungsanschluss (Ohne O-Ring-Anschluss) B C J

. O-Ring-Anschluss (Mit G-Gewindestopfen)
. SAE-Anschluss (Ohne O-Ring-Anschluss)

% Geschwindigkeitsregelventil (BZT) ist separat erhéltlich.

Siehe S.727.

] Schwenkrichtung beim Spannen

=T |1

SAE-Anschluss

G-Gewinde Rohrleitungsanschluss - O-Ring-Anschluss

SAE-Anschluss
Kein O-Ring-Anschluss

G-Gewinde
Kein O-Ring-Anschluss

Mit G-Gewindestopfen
Anschlussméglichkeit eines
Geschwindigkeitsregelventils

R : im Uhrzeigersinn

L : gegenden Uhrzeigersinn

Schwenkspanner FuLnkctiieoan_ Modell Nomenklatur

Ubersicht $.285 | peschreibung | Spezifikationen

Leistung

Spannhebel

Abmessungen Abmessungen

Zubehor

Hinweise

KOSMEK

Harmony in Innovation

High-Power-
@ Spezifikationen Serie
Modell Nr. TLA0402-10000 TLA0602-101[] TLA0802-101(] TLA1002-1000] Pneumatik-Serie
Kolbenflache cm?2 1.005 1.453 1.979 2.804
Spannkraft (Berechnungsformel) ! kN | F= P-188 P~1.83 F= P-219 P-248
10.95+0.0426 XL 7.57+0.0276 XL 5.53+0.0178 XL 3.91+0.0113XL .

Gesamthub mm 16 175 175 18.5 A
Schwenkhub (90°) mm 8 9.5 7.5 8.5
Vertikalhub mm 8 8 10 10 ;n:;:::re Produkte
Ruckstellfederkraft kN 0.13~0.21 0.17~0.29 0.31~0.48 0.51~0.76
Riickschwenk-Moment *2 N+m 0.13 0.21 0.39 0.67 Hinweise/Sonstiges
Schwenkwinkel Genauigkeit 90° £3°
Schwenkwinkel Wiederholgenauigkeit +0.5° Bohrungsspanner
Max. Betriebsdruck MPa 35.0 T
Min. Betriebsdruck *3 MPa 7.0 SFC
Prufdruck MPa 420
Betriebstemperatur C 0~70
Medium Standard-Hydraulikdl nach I1SO-VG-32 t:é
Modell Nr. TLA1602-1C10] TLA2002-1000 TLA2502-1000] TLA4002-10001 t:\s/v
Kolbenflache cm? 4170 6.134 8.198 12.37 LT/LG
Spannkraft (edmurgsome) * KNTF=— 60:26(())2%@ 1 775(;%8;6><L - 32;16?;1 XL 0 87562(;?)?2><L L
Gesamthub mm 22.5 25 29.5 33
Schwenkhub (90°) mm 9.5 12 135 17 Hebelspanner
Vertikalhub mm 13 13 16 16 LKA
Ruckstellfederkraft kN 0.58~0.94 0.88~1.46 1.15~1.82 1.83~2.83 LKC
Ruickschwenk-Moment *2 N-m 0.94 136 194 417 S
Schwenkwinkel Genauigkeit 90° +3° TMA-2
Schwenkwinkel Wiederholgenauigkeit +0.5° TMA-1
Max. Betriebsdruck MPa 35.0
Min. Betriebsdruck *3 MPa 7.0 Abstitzelement
Prifdruck MPa 420 -
Betriebstemperatur °C 0~70 NG
Medium Standard-Hydraulikdl nach 1SO-VG-32 TC
Anmerkungen 1. F:Spannkraft (kN), P: Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa), L: Distanz zwischen Kolben und Spannpunkt (mm). ggg;iﬁ:g?&rage

%2. Referenzwerte gelten nur, wenn die Spanner horizontal montiert werden. L L

(Werte abhéngig von der Anzahl der Spanner und den Anschlussbedingungen des Kreises.)

Schwenkrichtung
beim Spannen

beim Spannen

Schwenkrichtung

%3,

1.

Minimaldruck, um den Spanner ohne Last zu betreiben.
Siehe Abmessungen, wenn Sie Informationen zur Masse und zum
Zylindervolumen bendtigen.

i

ol
F

a

Kompaktzylinder

LL

LLR

LLU

DP

DR

DS

DT

Blockzylinder
DBA
DBC

Regelventil

BZL

BZT

BZX/JZG
Nullpunkt-
Spannsystem

VS

VT
Hydraulischer
Positionszylinder

VL

VM

V)

VK
Niederzug-
Spannelement

FP

FQ
Kundenspezifischer
Federspeicherzylinder

DWA/DWB
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. . Schwenkspanner | £ nktions- | Modell Nomenklatur| | qicei i Abmessungen Spannhebel Zubehbr .
Einfachwirkender Schwenkspanner Modell TLA-1 Ubersicht 5285 | peschreibung | SPezifikationen g 9€M | Abmessungen Hinweise KOSMEK
Harmony in Innovation
High-Power-
© Spannkraftverlauf Serie
. Zutreffendes Modell Anmerkungen Pneumatik-Serie
L : Hebelldnge (mm) B 1. Die Tabellen und Diagramme zeigen die Wechselwirkungen von Spannkraft (kN) und hydraulischem Versorgungsdruck (MPa).
TLA 2-1c¢c R 2. Die Zylinderkraft (wenn L=0) kann nicht aus der Berechnungsformel fiir die Spannkraft abgeleitet werden.
@ + — J L 3. Es kann vorkommen, dass es bei gro3er Tragheit je nach hydraulischem Versorgungsdruck oder Schwenkhebelmontageposition
| keine Schwenkhebelfunktion gibt. Ventile/Kupplung
F : Spannkraft (kN) BaugroBe (Spannkraft) 4. Die angefuhrten Spannkréfte beziehen sich auf die Spannposition. (i dlanihaiiei:
s 5. Die Spannkraft variiert je nach Spannhebelldnge. Zuldssigen hydraulischen Versorgungsdruck je nach Spannhebellange beachten. Manuelle Produkte
P - Hydraulischer Druck (VP (Beispiel) Bei V d TLA1602-100 6. Ein Betrieb im nicht nutzbaren Bereich kann zu Schaden am Spannelement und Flussigkeitsaustritt fiihren. Zubehdr
+ Hydraulischer Druck (MPa) wb elspie He:j erlyvehn :J/ng von druck 25.0 MPa. Hebell: L=50 7. Die Tabellen und Diagramme dienen nur als Referenz. Die genauen Werte sind auf Basis der Formel in der Spezifikationentabelle zu berechnen. Hinweise/Sonsti
= Inweise/>onstiges
| | Sgar:illirlsgtcear Se(;s&gungs ruck > a niebetiange mm, % 1. F @ Spannkraft (kN), P : Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) , L : Hebelldnge (mm). ¢
4 16
TLAO402-1 | | Semictbeednugione 1 (KN) F=(P-188) / (1095+0.0426XL) | TLA1602-1 | | Spmiatiesdnagone 1 (kN) F=(P-200) / (2.60+0.0059XL) | Bohrungsspanner
Hydraulischer|  Zylinderkraft Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(®) Max. Hebel- 35 Zylinderkraft Hydraulischer|  Zylinderkraft Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(™) Max. Hebel- 4 L Zylinderkraft SFA
Druck (kN) ~ HebellingeL(mm) lange (L) Druck (kN) ~ HebellingeL(mm) lange (L) SFC
(MPa) 1=35 | 1=40 [ 1=50 | L=60 | L=70 [ L=80 | L=90 [L=110 3 - (MPa) L=50 | L=60 | L=70 | L=80 | L=90 [L=100|L=120[L=150 12 p L=50(s=26)
35 332 | 27 | 27 | 26 | I R = 1 L=356=195) 35 1373 [ 114 | 1.0 | E i e e = L=100(s=76)
325 3.07 25 | 25 | 24 NI £ 25 7 7 1=70(s=545) 325 12.69 106 | 104 =z 10 2 1506=126)  onn
30 282 23 | 23 | 22 21 e £ A L=110(5=945) 30 11.64 97 | 95 = == LHA
275 257 21 [ 21 ] 20 z 2 7 ’ 275 10.60 89 | 87 £ 8 LHC
25 2.32 19 1.9 1.8 g # / 25 9.56 8.0 7.8 < LHS
225 2.07 1.7 | 17 | 16 | 1. . . . 8 15 < . 225 8.52 71| 70 & 6 LHW
20 1.81 15 15 14 14 | 14 13 13 [ 12| 116 ///,// ' ) 20 7.47 63 | 6.1 X K . . . ' !
175 156 B3 T i a2 T 3 10 145 1 o ,/ Nicht nutzbarer Bereich(M) 175 643 54 53 52 51 50 | 49 | 47 | 45 177 4 Nicht nutzbarer Bereich(M) LT/LG
15 131 1111010 10 09 09| 150 Py 15 539 45 | 45 | 44 | 43 | 42 | 41| 40| 38 | 228 TLA-2
125 1.06 0.9 0.9 0.9 0.8 0.8 0.8 0.8 0.7 150 05 & 12.5 4.35 37 3.6 35 35 34 33 32 3.1 250 2 TLB-2
10 0.81 07 | 07| 07 07 06| 06| 06 | 06 | 150 10 3.30 28 | 28 | 27 | 27 | 26 | 26 | 25 | 23 | 250
7 0.51 0.5 0.5 0.4 0.4 04 0.4 0.4 04 150 0 7 2.05 1.8 1.7 1.7 1.7 1.6 1.6 1.6 15 250 0 -
Max. Betriebsdruck (MPa) | 35.0 | 35.0 | 350 | 316 |28.2 | 256 | 236 | 206 0 5 10 15 20 25 30 35 Max. Betriebsdruck (MPa) | 35.0 | 35.0 | 344 | 309 | 28.1 | 260 | 227 | 195 0 5 10 15 20 25 30 35 Hebelspanner
Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) T
- 5 - 25 LKC
TLA0602-1“mmmMmmmmmmd*‘ (kN) F=(P-1.83)/(7.57+0.0276XL) ‘ 45 -1 Zylinderkraft TLA2002—1“SWMMMWmmmmmd*‘ (kN) F=(P-2.01) / (1.77 +0.0036 XL) ‘ LKW
Hydraulischer| Zylinderkraft: Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich() Max. Hebel- / Hydraulischer| Zylinderkraft Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(H) |Max. Hebel- Zylinderkraft LM/LJ
Druck (kN) Hebellinge L (mm) lange (L) 4 — L=40(s=22) Druck (kN) Hebelldnge L (mm) lange (L) 20 TMA-2
(MPa) L=40 | L=50 | L=60 | L=70 | L=80 | L=90 |L=100 L=120| (mm) 35 / / (MPa) L=60 | L=70 | L=80 |L=100|L=120|L=140 L=160 L=180| (mm) e TMA-1
35 4.81 39 > 4 4 =80(s=62) 35 20.11 167 | 164 | 16.1 | ) s e e = L=60(s=30)
325 445 36 Z 3 A L=120(s=102) 325 1858 [154 [ 151 [ 149 || I 2 15 4 L=120(s=90) .
30 4.08 33 & s 30 17.05 141 1139 | 137 s L=180(s=150)  Abstiitzelement
275 3.72 3.0 £ 25 — /. 275 15.51 129 | 127 | 124 2 T
25 3.36 2.7 g, / ,/ 25 13.98 116 [ 114 [ 112 g 10 c
225 2.99 24 s y i 225 12.45 104 | 102 [ 100 &
20 2.63 2.1 Y s Az 77 20 1091 91 | 89 | 88 TNC
175 227 19 18 [ 17 [ 17 17 16| 16 | 15| 146 77 Nicht nutzbarer Bereich(M) 17.5 9.38 78 1 77 1 76 | 73 | 71 | 69 | 67 | 65| 213 Nicht utzre Berech(a) TC
15 1.90 16 15 15| 14 | 14 14 [ 13| 13| 193 1 A 15 7.85 66 | 65 | 64 | 61 | 59| 58 | 56 | 54 | 277 5 Jylinder mit
125 154 [ 13 [ 12 [ 12 12 10 11 [ 11 10 [ 200 ¢ 125 631 53| 52 | 51| 50| 48| 47 | 45 | 44 | 280 Positionsabfrage
10 1.18 1.0 1.0 0.9 0.9 0.9 0.9 0.8 0.8 200 05 10 4.78 4.1 4.0 39 38 3.7 36 35 34 280
7 0.74 06 | 06| 06 06 06| 06 | 06 | 05 | 200 0 7 2.94 26 | 25 | 25 | 24 | 23 [ 22 [ 22| 21 280 0 LLwW
Max. Betriebsdruck (MPa) 35.0 | 350 | 321 | 286 | 259 |238 |222 |19.7 0 5 10 15 20 25 30 35 Max. Betriebsdruck (MPa) 35.0 | 35.0 | 350 [29.7 | 258 |23.1 |21.1 | 195 0 5 10 15 20 25 30 35
Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) Kompaktzylinder
LL
7 30 e
TLA0BO2-1 | | Sptieecrurgfome 1 (kN) F = (P-2.19) / (5.53+00178XL) | ) Zyindencate TLA2502-1 | Spmtteednugdomd 1 (N) F=(P-199) / (132+0.0021XL) | N LLR
Hydraulischer| Zylinderkraft Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(¥) [Max. Hebel- 6 S 2 Hydraulischer| Zylinderkraft Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(i) [Max. Hebel- 25 | Fyindene LLU
Druck (kN) Hebellinge L (mm) |Iinge (L) A7 Druck (kN) Hebelldnge L (mm) |Iinge (L) 7 ros=30) DP
(MPa) =40 | =50 | =60 | L=70 | =80 [ L=90 [L=100]L=120 5 S L=406=21) (MPa) =70 | =80 | [=90 [L=100] L=120[L=140 (mm) % =/Us=2 DR
35 648 | 53 | 52 | N NN N S _ A L=800s=61) 35 2701 [226 | 202 | 219 | 21.6 | m e = 20 L=120(6280) DS
325 599 | 49 | 48 | 4 Z AN L=120(s=101) 325 2496|208 | 206 | 203 | 200 =1 L=200(s=160) T
30 5.49 45 | 44 = 4 s 30 2291 191 [ 189 [ 186 | 184 &
27.5 5.00 4.1 4.0 g s / 27.5 20.86 174 172 [ 170 |16.7 % 15 )
25 4.50 37 | 36 < 3 i 25 1881 157 | 155 | 153 [ 151 < Blockzylinder
225 401 33 [ 32 s )7 225 16.76 140 [ 138 [136 [ 135 & DBA
20 3.51 20 | 28 | 27 | 27 | 26| 25| 25| 24 | 121 ay, / / 20 14.71 123 [ 122 (120 [11.8 [11.5 [ 11.2 [ 109 | 104 | 211 10 Nichtnuzbares Bereich() DEC
17.5 3.02 2.5 24 24 23 23 22 2.1 20 150 S Nicht nutzbarer Bereich(M) 17.5 12.66 10.6 | 105 | 103 | 10.2 9.9 9.7 94 9.0 258
15 2.52 2.1 2.0 2.0 19 19 18 1.8 1.7 198 s 15 10.61 89 8.8 8.7 8.6 83 8.1 79 7.5 300 5
125 2.03 17 17 [ 16 [ 16 | 15 15[ 1.5 [ 14 | 230 1 < 125 8.56 72 1 701 70 1 69| 67 | 66 | 64 | 6.1 300 Regelventil
10 1.53 13 13 1.2 1.2 1.2 1.1 1.1 1.1 230 10 6.51 55 54 54 53 5.1 5.0 49 4.7 300 BZL
7 0.94 0.8 0.8 0.8 0.8 0.7 0.7 0.7 0.7 230 0 7 4.05 35 34 34 33 32 32 3.1 29 300 0 BZT
Max. Betriebsdruck (MPa) | 35.0 | 35.0 | 33.0 | 293 | 266 | 244 | 22.7 | 20.1 0 5 10 15 20 25 30 35 Max. Betriebsdruck (MPa) | 35.0 | 35.0 | 350 | 35.0 | 30.2 | 26.8 | 243 | 20.7 0 5 10 15 20 25 30 35 Cenze
H . Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) BZXnzG
ydraulischer Versorgungsdruck (MPa) Nullpunkt-
- 10 - 45 Spannsystem
TLAT002-1] | Semiatteedongsiond 1 (N) F=(P-248) / (391+00113XL) | . TLA4002-1 | | Spntbeedmugimd 1~ (kN) F = (P -2.09) / (087 +0.0012xL)
A Zylinderkraft 40 Zylinderkraft Vs
Hydraulischer| Zylinderkraft Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(M) |Max. Hebel- //' Hydraulischer| Zylinderkraft Spannkraft (kN) Nicht nutzbarer Bereich(¥) |Max. Hebel- e VT
Druck (kN) Hebelldnge L (mm) lange (L) 8 7 Druck (kN) Hebelldnge L (mm) lange (L) 35 s k
(MPa) L=45 [ L=50 | L=60 | L=70 | L=90 | L=110|L=130L=150| (mm) L=45(s=22) (MPa) L=85 [L=100[L=125 |L=150] L=175 |L=200 | L=225[ L=250 | (mm) L=85(s=34)  Hydraulischer
35 9.1 ZEERAREZES = / L=90(s=67) 35 4064 339 | 333 |32.3 | e e = 30 L=150(s=99) ~ Positionszylinder
325 841 68 | 68 | 66 | 6.4 |Nm I e Z 6 L=150(s=127 325 3755|313 308 [299 |29 = L=250(s=199) VL
30 771 63 | 62 | 60 | 59 | 5. = =150(s=127) 30 3445 | 288 | 282 | 274 £ 25 M
275 7.01 57 | 56 | 55 | 54 g 275 3136|262 | 257 | 250 £ vl
25 630 51 | 51| 50 | 48 E 25 2827 236 [232 | 225 c 20
25 560 | 46 | 45 | 44 | 43 g 25 2518|210 | 207 | 201 | 195 | 189 | 184 | 180 | 175 | 252 g VK
20 490 40 | 40 | 39 | 38 | 36 | 34 | 33| 32 [ 171 v 20 22.08 185 [ 181 [176 [ 171 166 | 162 | 158 | 154 | 301 15 Niederzug-
175 420 34 | 343332 31[ 30/ 28 27| 217 ' ) 175 18.99 159 [ 156 [152 [147 [143 139 136 | 132 | 350 Nicht nutzbarer Bereich(®) ~ Spannelement
15 350 | 29 | 28 | 28 | 27 | 26 | 25 | 24 | 23 | 250 2 Nicht nutzbarer Bereich() 15 1590 133 (131 127 | 123 | 120 117 114 111 | 350 10 e
125 2.80 23 23 22 2.2 2.1 20 19 1.8 250 12.5 12.81 10.8 | 106 | 103 | 10.0 9.7 9.4 9.2 8.9 350 5
10 2.10 18 17 [ 17116 | 16 | 15| 14 | 14 | 250 10 9.71 82| 80 | 78 | 76 74 | 72| 70 | 68 | 350 FQ
7 126 100 11 [ 101010 09 ] 09 09| 250 0 7 6.00 51 | 50 | 49 | 47 | 46 | 45 | 44 | 42 | 350 0 Kundenspezifischer
Max. Betriebsdruck (MPa) | 35.0 | 35.0 | 350 | 350 |30.5 | 265 | 23.7 | 216 0 5 10 15 20 25 30 35 Max. Betriebsdruck (MPa) | 35.0 | 35.0 | 350 | 32.8 | 29.1 | 264 | 243 | 226 0 5 10 15 20 25 30 35 Federspeicherzylinder
Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) Hydraulischer Versorgungsdruck (MPa) DWA/DWB
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@ Diagramm zulédssige Schwenkzeit

Einstellung der Schwenkzeit

Das Diagramm zeigt die zuldssige Schwenkzeit im Vergleich zum

Tragheitsmoment des Hebels. Stellen Sie sicher, dass die Dauer des

Arbeitsvorgangs ldnger als die im Diagramm dargestellte Zeit ist.

90° Schwenk

Gesamthub
(Schwenkhub) (Gesamtzeit
(Vertikalhub) Arbeitsvorgang)

i

Eine zu hohe Funktionsgeschwindigkeit kann die Positions-
genauigkeit verringern und innenliegende Teile beschddigen.

0016 0.035
¢ 0014 / % 0030
20012 E}
F 90°Schwenk / T 0025 .
£ 0010 / : 0" Schwenk /
s / S 0020
5 0.008 / 8 /
g / 5 0015 /
£ 0006 e /
3 2 0010
£ 0004 2" //
= c
& 0.002 & 0005 /
0.001 I/ 0.0019 I/
0 0.3 0 0.3
0 0204 06 08 10 12 0 02704 06 08 10 12

90°-Schwenkzeit (Sek.)

90°-Schwenkzeit (Sek.)

0.07 / 0.12 /
& &
g 006 / E 010
o (=]
< 005 / = /
é 90°Schwenk/ é 0.08
2 004 / g 90°Schwen
@ g 006
2 003 S /
= = /
ko 3 004
2 002 / 3 /
: % : /
& 001 / & 0.02 7
0.0043 I/ 0.0074 I/
0 03 0 03
0 02 04 06 08 10 12 0 02 04 06 08 10 12

90°-Schwenkzeit (Sek.)

90°-Schwenkzeit (Sek.)

90°Schwenk/
/

/

/

/

e
|

0.5 0.5
& &
£ £
é, 0.4 2 0.4
g 0.3 / é 0.3
k5] 90°Schwen / ‘s
< <
8 2
£ 02 v g 02
2 K
2 2
S 01 S 01
& &
0026 I/ 003
0 03 0
0 02 04 06 08 10 12 0
90°-Schwenkzeit (Sek.)
Anmerkungen

02704 06 08 10 12
90°-Schwenkzeit (Sek.)

0.05

o
o
X

o
o
o)

90° Schwen /

o
o
N

/

o
2

Spannhebel-Tragheitsmoment (kg * m2)

0.0028

v

0

7
[

0 0.

03
2 04 06 08 1.0 1.2
90°-Schwenkzeit (Sek.)

O°Schwenk/

/

/

/

Spannhebel-Tragheitsmoment (kg - m2)
o
G

0.05

0.016

L~

_
[

0

0.3
0 02 04 06 08 10 12

90°-Schwenkzeit (Sek.)

1. Das Diagramm zeigt das Verhdltnis der 90°-Schwenkzeit zum Tragheitsmoment des Hebels.
2. Die Gesamtzeit des Schwenkhubs entspricht etwa 2 bis 2,5 Mal der 90°-Schwenkzeit.
3. Es kann vorkommen, dass es bei groBer Tragheit je nach hydraulischem Versorgungsdruck, Durchfluss und Schwenkhebelmontageposition

keine Schwenkhebelfunktion gibt.

N o b

. Stellen Sie die Schwenkzeit mindestens auf die in den Diagrammen fir das Tragheitsmoment angegebenen Werte ein.

. Eine zu hohe Geschwindigkeit kann zu einer Verschlechterung der Winkelgenauigkeit und Schaden an innenliegenden Teilen fiihren.
. Die Spannkraft variiert je nach Spannhebelldnge. Wahlen Sie den passenden Betriebsdruck aus dem angegebenen Spannkraftbereich.
. Bei horizontaler Montage des Spanners kann es vorkommen, dass der Hebel durch sein eigenes Gewicht die Schwenkgeschwindigkeit

auf einen Wert Uber das erlaubte MaB3 hinaus erhoht. Fligen Sie in diesem Fall ein Geschwindigkeitsregelventil hinzu.

O oo

. Die Losezeit sollte mindestens 0.3 Sekunden betragen.
. Kontaktieren Sie uns, wenn die Betriebsbedingungen von den in den Diagrammen abgebildeten abweichen.

(Interpretation des Diagramms der zuldssigen Schwenkzeit)
Bei Verwendung von TLA1602-1
Tragheitsmoment des Spannhebels: 0.03kg+m?
+ 90°-Schwenkzeit > Ungefdhr 0.61 Sek. oder langer

- Gesamtzeit Arbeitsvorgang  : Ungefdhr 1.44 Sek. oder langer

1. Die Gesamtzeit im Diagramm bildet die zuldssige Zeit des
Arbeitsvorganges im Gesamthub ab.
(Schwenkhub: 9.5 mm, Gesamthub: 22.5 mm)

Berechnung des Tragheitsmoments (geschatzt)

I :Tragheitsmoment(kg-m2) L,Li,L2,K,b:Ldnge(m)

@ Bei einer rechteckigen Platte
(Quader) st die Welle vertikal auf
einer Seite der Platte.

, 41124b2?
12 12

+m

Modell
—_—

0.12

0.10

0.08

90°Schwenk! /

0.06

0.04

/

003 p==r

---././

0.02

Spannhebel-Tragheitsmoment (kg-m2)

0

//

A

0 0.2

04 06 08 10 12
90°-Schwenkzeit (Sek.)

m1,m2,ms:Masse(kg)

@ Die Last wird am Kopfende des Hebels aufgebracht.

2 2
[ =m: 41L4+b m

2 2
) 411°+b

+m3K2+ms

12

Berechnungsformel fiir die Gesamtzeit des Arbeitsvorganges

12 12

Gesamtzeit des Arbeitsvorganges (Sek.) = 90°- Schwenkzeit (Sek.)

Gesamthub (mm)

X

Schwenkhub (mm)

L22+b?

KOSMEK

Harmony in Innovation

High-Power-
Serie

Pneumatik-Serie

Hydraulik:

Ventile/Kupplung
Hydraulikeinheit

Manuelle Produkte
Zubehor

Hinweise/Sonstiges

Bohrungsspanner
SFA
SFC

Schwenkspanner

LHA
LHC
LHS
LHW
LT/LG
TLA-2
TLB-2

TLA-1

Hebelspanner
LKA
LKC
LKW
LM/LJ
TMA-2
TMA-1

Abstiitzelement
LD
LC
TNC
TC
Zylinder mit
Positionsabfrage
LLW

Kompaktzylinder
LL
LLR
LLU
DP
DR
DS
DT

Blockzylinder

DBA
DBC

Regelventil
BZL
BZT
BZX/JZG
Nullpunkt-
Spannsystem

VS

VT
Hydraulischer
Positionszylinder

VL

VM

V)

VK
Niederzug-
Spannelement

FP

FQ
Kundenspezifischer
Federspeicherzylinder

DWA/DWB
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Harmony in Innovation

. High-Power-
© Abmessungen @© Modell Nr. Bezeichnung Serie
C : O-Ring-Anschluss (mit G-Gewindestopfen) (Formatbeispiel : TLA0802-1CR. TLA1602-1BL) Pneumatik-Serie

% Die Zeichnung zeigt TLA-1CL im geldsten Zustand.

[l BaugréBe (Spannkraft)

Passbohrun
B fiir Indexien?ng Gwd R Konstruktionsnummer :
] TLA 080 2 - 1
ypr-o Passbohrung Anschlussmethode Hydraulikeinheit
(Siehe Diagramm fiir Indexierung L
links zum Typ L Manuelle Produkte

A

30° @ TypR

Schwenkrichtung beim Spannen Zubehér

o« O W

Hinweise/Sonstiges

®, \
B}
, S +
m N Schwenkrichtung %
e W Y . 7& Bohrungsspanner
o | Qo beim Spannen @
{ —)} 4 SFA
=) <,V d o SFC
A/ e e TypR
: Tyl
. L LHA
BSPP (G-Gewindestopfen) (inkludiert) w«)f < Fase © Abmessungen und Fertigungsmafe fiir die Montage () e
(nur-C Option) 3xGR © FertigungsmaBe fiir die Montage Modell Nr. TLAO402-100 | TLA0602-100 | TLA0802-100 | TLA1002-100 | TLA1602-100 | TLA2002-100 s
Hydraulikanschluss: G-Gewinde *2 / Planfliche$Q 3XCA Schraube 2 Gesamthub 16 17.5 175 185 225 25 R
(nurfiir -C Option: Anschluss Geschwindigkeitsregelventil) oY Schwenkhub (90°) 3 95 75 85 95 12 A,
Vertikalhub 8 8 10 10 13 13 TLB-2
f i g A 114.5 123 136 149 173.5 194
> | B 44 48 50.5 59.5 62 76.5
%> Hebelspanner
C 45 52 54 65 68 83 ke
X D 285 33 36 43 46 56 LKC
= 5 2 y E 77.5 81.5 91.5 98.5 115 127 LKW
. - X F 535 56.5 66.5 70.5 85 90 %
o ‘ Fu 61 66.5 69.5 785 88.5 104 -
ol — ’ %5 TMA-1
F < Hydraulikanschluss ¢ P G 24 25 25 28 30 37
e ) - H 285 30 315 36.5 38 46.5 Abstitzelement
N x 5 +03
< = N w0 Alle Grate entfernen *5 ¢D o ] 15.5 18 19 23 24 30 LD
XS\ 06 K 40 45 48 57 60 735 #Eci
B i : L 57 60 63 73 76 93 -
i “ M 10 10 10 10 10 13 Zli )
ylinder mit
i Nx 135 15 16 18 20 22 Positionsabfrage
- T Ny 16 17.5 185 2 22 28 LLW
P 3 3 3 3 3 5
Kompaktzylinder
Q 9 1" 1" 14 14 17.5 BT
= R 5.5 6.8 6.8 9 9 1 T
'/7 L ) S 14.5 14 14 14.5 16 19.5 LLU
. o T 18 19.5 19.5 20.5 245 27 DP
Sperrventi ¢D 02 Anmerkungen u 14 16 18 22 25 30 OR
Hydraulikanschluss: O-Ring (inkludiert) Nx 3. Die Gewindetiefe CA sollte so berechnet werden, dass die v 19 22 25 30 34 40 gi
(nur -C Option) Befestigungsschrauben mindestens 1.5 x den Schrauben- w 275 305 32 355 415 47
y durchmesser in die Vorrichtung eingreifen. X 95 1 125 15 17 20 Blockzylinder
1 N 4. Die Tiefe der Montagebohrung ¢D sollte entsprechend Y 125 14 16 195 22 26 DBA
= der Abmessung F festgelegt werden. 7z 27 28.5 30 33 35 44 pBC
5. Dieser Vorgang zeigt -C:O-Ring-Anschluss. AA 3 +0014 4 +0018 4 V0018 4 +0018 4 +0018 6 0018
0 0 0 0 0 0 Regelventil
AB 4 4 5 7 85 9 B7L
@ Anschlussmethode AC 35 45 45 45 5 6.5 BZT
. . i CA (Gewinde X Steigung) M5x%0.8 M6 X1 M6 X1 M8 1.25 M8X1.25 M10X1.5 BZX/JZG
B : G-Gewinde Rohrleitungsanschluss A 3 3 3 3 3 o Nulpunk:
J - SAE-Anschluss B 14 14 14 14 14 19 %
% Die Zeichnung zeigt TLA-1BL / TLA-1JL im geldsten Zustand. e ——
92€19 9 Fase 3 (660) (663) (673) (¢76) (993) VT
Hydraulik- -B/-C Option G1/8 G1/8 G1/8 G1/8 G1/8 G1/4 Hydraulischer
anschluss -J Option SAE2 SAE2 SAE2 SAE2 SAE2 SAE4 Positionszylinder
O-Ring -C Option 1BP5 1BP5 1BP5 1BP5 1BP5 1BP7 VL
Anmerkunge-n ) ) ) ) Hebel Mitnehmerbolzen (inkludiert) ¢ 3 X6 (Klasse B) @ 4% 8 (Klasse B) ¢ 4X8 (Klasse B) @ 4% 8 (Klasse B) @ 4 X8 (Klasse B) ¢ 6X 12 (Klasse B) \\ﬁv'
¥, Béfestlgungsschrauben S|nq nicht im Lieferumfang enthalten. . Empfohlener Rohrinnendurchmesser b6 b6 b6 b6 06 08 T
Diese 5|T1d Yom.Kunden basvlerend auf deNn Abmessungen ,S" bereitzustellen. ~ Spannen Zylindervolumen cm? 16 25 35 52 9.4 153 —
#%2. Geschwindigkeitsregelventil separat erhiltlich. /§( Masse %6 kg 05 07 09 14 19 31 Spannelement
Sehen Sie ein solches unter Bezugnahme auf S. 727 vor. ,\( o i - - ] - ; P
1. Stellen Sie einen Schwenkhebel und Befestigungsschrauben O\ Hydraulikanschluss Anmerkung %6. Masse eines Einzelschwenkspanners einschlieB8lich Konushiilse und Mutter. =
wie auf S. 443 und S. 444 gezeigt bereit. § ’ > B :G-Gewinde Kundenspezifischer
Empfohlener Rohr- ' &/ J :SAE-Anschluss Federspeicherzylinder
innendurchmesser _DWA/DWB
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© Abmessungen

Modell TLA-1
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C: O-Ring-Anschluss (mit G-Gewindestopfen)
% Die Zeichnung zeigt TLA-1CL im geldsten Zustand.

N
e/

Passbohrung
fur Indexierung

Typ R
(Siehe Diagramm
links zum Typ L)

2xFase
Typ R

Schwenkrichtung

/ beim Spannen

TypL
BSPP (G-Gewindestopfen) (inkludiert) K
(nur-C Option)
AxpR
Planfliche  Q
Hydraulikanschluss: G-Gewinde *
(nur fiir -C Option: Anschluss Geschwindigkeitsregelventil) oY
| | S
> I |
>
; >
— U o
< [%}
i
[N
)h
T
Sperrventil D 8

Hydraulikanschluss: O-Ring (inkludiert)

(nur Typ -O)

Anmerkungen

% 1. Befestigungsschrauben sind nicht im Lieferumfang enthalten.
Diese sind vom Kunden basierend auf den Abmessungen ,S”

bereitzustellen.

Passbohrung
fur Indexierung

Gespannter Zustand

Typ R

Hydraulikanschluss, K 4xCA Schraube *3
¢ P x5
Alle Grate entfernen *5 6D’
6.35 %5 C0.6

Anmerkungen

%3. Die Gewindetiefe CA sollte so berechnet werden, dass die

Befestigungsschrauben mindestens 1.5 x den Schrauben-

durchmesser in die Vorrichtung eingreifen.
%4. Die Tiefe der Montagebohrung ¢D sollte e
der Abmessung F festgelegt werden.
%5, Dieser Vorgang zeigt -C:0O-Ring-Anschluss.

@ Anschlussmethode

B : G-Gewinde Rohrleitungsanschluss
J 7 SAE-Anschluss

ntsprechend

% Die Zeichnung zeigt TLA-1BL / TLA-1JL im gelésten Zustand.

@© Modell Nr. Bezeichnung

TLA 250

2 -1

© Abmessungen und Fertigungsmafe fiir die Montage

Leistung

Abmessungen Abmessungen

rAa

o« O W

(mm)
Modell Nr. TLA2502-100] TLA4002-100]
Gesamthub 29.5 33
Schwenkhub (90°) 13.5 17
Vertikalhub 16 16
A 224 2545
B 92 114
C 80 102
D 63 90
E 146.5 164.5
F 106.5 114.5
Fu 1175 140
G 40 50
H 52 63
J 40 51
K 60 80
L 108 136
M 15 17
Nx 45 56
P 5 5
Q 17.5 20
R 1 14
S 225 275
T 315 35
U 355 45
v 46 55
w 54.5 62.5
X 23 275
Y 31 395
AA 6 00 g 0022
AB 11.75 14.5
AC 6.5 9
CA (Gewinde X Steigung) M10X%1.5 M12X%1.75
JA 35 35
JB 19 19
Fase (¢108) (¢136)
Hydraulik- -B/-C Option G1/4 G1/4
anschluss -J Option SAE4 SAE4
O-Ring -C Option 1BP7 1BP7
Hebel Mitnehmerbolzen (inkludiert) | ¢ 6X 12 (Klasse B) | ¢ 8 X 16 (Klasse B)
Empfohlener Rohrinnendurchmesser ¢8 ¢8
Spannen Zylindervolumen cm? 24.2 40.8
Masse *© kg 45 9.5

Anmerkung 6.

% 2. Geschwindigkeitsregelventil separat erhéltlich. Sehen Sie ein

solches unter Bezugnahme auf S. 727 vor.

1. Stellen Sie einen Schwenkhebel und Befestigungsschrauben wie
auf S. 443 und S. 444 gezeigt bereit.
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N
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%@% el ;

L =

ge

&£ N
Hydraulikanschluss V)

B:G-Gewinde
J :SAE-Anschluss

Spannhebel

Zubehor Hinweise

(Formatbeispiel : TLA2502-1CR. TLA4002-1BL)

[l BaugréBe (Spannkraft)
Konstruktionsnummer
Anschlussmethode

[Z] Schwenkrichtung beim Spannen

Masse eines Einzelschwenkspanners einschlieBSlich Konushiilse und Mutter.

KOSMEK

Harmony in Innovation

High-Power-
Serie

Pneumatik-Serie

Hydrauli e

Ventile/Kupplung
Hydraulikeinheit

Manuelle Produkte
Zubehor

Hinweise/Sonstiges

Bohrungsspanner

SFA
SFC

Schwenkspanner

LHA
LHC
LHS
LHW
LT/LG
TLA-2
TLB-2

TLA-1

Hebelspanner
LKA
LKC
LKW
LM/LJ
TMA-2
TMA-1

Abstiitzelement
LD
LC
TNC
TC
Zylinder mit
Positionsabfrage
LLW

Kompaktzylinder

LL

LLR

LLU

DP

DR

DS

DT

Blockzylinder
DBA
DBC

Regelventil

BZL

BZT

BZX/JZG
Nullpunkt-
Spannsystem

VS

VT
Hydraulischer
Positionszylinder

VL

VM

V)

VK
Niederzug-
Spannelement

FP

FQ
Kundenspezifischer
Federspeicherzylinder

DWA/DWB
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Schwenkspanner Fulnnkct|ieoxns_ Modell Nomenklatur Spannhebel

i i ; i b Zubehs inwei
Einfachwirkender Schwenkspanner spannhebel Abmessungen / Zubehér Modell TLZ Ubersicht 5285 | peschreinimg | Spezifikationen| o N9 [APMEsSUNIEN [Abmessungen | SUPENOT | Hinweise | ne gy gy MUIEIK

Harmony in Innovation

. . . - .. . High-Power-
@Zubehor : Schwenkhebelmaterial @ Fertigungsmale fiir die Passbohrung fiir Indexierung (Referenz) Serie
% Beim Design und bei der Herstellung von Schwenkhebeln sind die Montageabmessungen im Diagramm zu beriicksichtigen. Die Verwendung % Dieser zusatzliche Vorgang gilt fiir TLACI2-1.
anderer Abmessungen als in der Liste angefiihrt kann bei der Herstellung des Schwenkhebels zu Fehlfunktionen fiihren, einschlielich einer von
der Spezifikation abweichenden Spannkraft, Verformungen und Beschadigungen.

Pneumatik-Serie

o <f;- Hydraulik-Seri
. RS z/(\
Modell Nr. Bezeichnung (mm) <8f o,
T L Z 0 8 0 0 L 2 Modell Nr. | TLZ0400-L2 | TLZ0600-L2 | TLZ0800-L2 | TLZ1000-L2 | TLZ1600-L2 | TLZ2000-L2 | TLZ2500-L2 | TLZ4000-12 }*\ R Ventile/Kupplung
_— - Entsprechendes i ] \i’\/ 1/ = (mm)  Hydraulikeinheit
BaugréRe Konstruktionsnummer Nodel Ny, | TLAC402-T | TLAOGO2-1[TLAOBO2-T | TLAT002-1 TLATO2-T TLA2002-T TLAZ502-1 TLA4002: preseedy ? % Entsprechendes 17040017 | TLZ0600412 | TLZ0B00-2 | TLZI006-L2 | TLZ1600-L2 | TLZ2006-L2 | TLZ2S00-.2 | TLZ4000-L2 Manuelle Produkte
(Siehe Diagramm rechts ) (Revisionsnummer) A 19 22 25 30 34 40 46 55 Hetdmote] Zubehor
N ] g E 15 18 19 23 265 | 315 | 365 46
M Schraub ° > = 2 > % ® >3 0 " E \ bas \ & FA 105 | 125 | 135 | 155 17 215 | 242 31 Hinweise/Sonstiges
craube - C 95 | 1 | 125 | 15 | 17 | 20 | 23 | 275 \ B | 55 . . T T 75 T 10 | 10 | 135
‘ i D 14 B016) 16 J1s| 18 Dot 22 Goao| 25 -§oao| 30 uno| 355-0as| 45 uns E FC 3 4 4 4 4 6 6 8 Bohrungsspanner
— IS E 15 18 19 23 | 265 | 315 | 365 | 46 i ; SFA
. o ST S An der gewiinschten Stelle bearbeiten Anmerkungen 1. Material : SS0CH e
L ] F 9.25 1 12 1475 17 20 B5 | 2975 2. Wenn eine Indexierung erforderlich ist, beriicksichtigen Sie
T Z1 ‘ : G 11 14 14 17.5 20 23 26 32 die Schwenkhebel Abmessungen des jeweiligen Modells.
\ -| H 55 - - 8.75 10 15 13 16 i N ® I W.enn keine Indgxierung erforderlich ist, ist die Bearbeitung LHA
2 N E nicht notwendig. LHC
7 J 6.5 85 8.5 105 | 125 | 145 | 165 21 LHS
K 2 3 3 4 4 5 7 9 t?/"t’G
Fo1 L 135 | 155 16 18 22 26.5 31 42 TLA-2
TLB-2
Q‘D M [M6XT | M8X1|M8X1 MIOX125[MI2X15 M14X15/M16X 15| M20X2
N C04 | C06 | CO6 | CO6 C1 C1 C1 (@
Hebel
YT A | P 2 2 | 2 2 2 | 2 2 2 T
< %J{_',, 1T <<
U z 105 120 145 160 170 175 185 220 LKC
LKW
Anmerkungen 1. Material : S50CH M
H 2. Falls erforderlich sollte das Kopfende zusétzlich bearbeitet werden. TMA-2
3. Eine Indexierung ist erforderlich. TMA-1
Fiihren Sie eine zusétzliche Bearbeitung anhand der unten
angegebenen Abmessungen durch. Abstiitzelement
4. Die Befestigungsschraube fiir den Hebel wird separat angeboten. LD
LC
TNC
TC
Zylinder mit
Positionsabfrage
LLW
Kompaktzylinder
©Zubehor : Befestigungsschrauben fiir Schnellwechselhebel e
LLR
% Berlicksichtigen Sie beim Design und bei der Herstellung der Hebelbefestigungsschraube die Abmessungen in der Abbildung und LU
verwenden Sie Material der Festigkeitsklasse 12.9. op
DR
Modell Nr. Bezeichnung DS
(mm) or
T LZ m —OL_ L B Modell Nr. | TLZ0400-L8 | TLZ0600-L8 | TLZ0800-LB | TLZ1000-LB | TLZ1600-L8 | TLZ2000-LB | TLZ2500-L8 | TLZ4000-LB Slockomiing
B 6B K kti ockzylinder
e Dagann i) (égfstigisﬂfjm:r?mer Em&ﬁ.’ggm’“ TLA402-1 | TLAO602-1|TLAO802-1 | TLA1002-1 | TLAT602-1 TLA2002-1  TLA2502-1 | TLA4002-1 T oea
A 20 22 23 28 32 40 46 61 _bec
Innensechskant G ° o 8 8 10 2 1 10 20 Regelventl
B A c ESchraube ¢ 7 9 |10 1 | 13 | 16 | 18 | 23 BZL
BZT
. / D 6 8 8 10 12 14 16 20 BZX/JZG
E M6XT | M8X1 | M8XT MI0X125 M12X15 M14X15|MI16X1.5| M20X2 Nullpunkt-
R L (a) Spannsystem
$ © F 10 13 13 16 18 21 24 30 vs
G 5 6 6 8 10 12 14 17 VT

Hydraulischer
Positionszylinder

VL

VM

\2

VK
Niederzug-
Spannelement

FP

FQ
Kundenspezifischer
Federspeicherzylinder

DWA/DWB
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Hydraulischer Schwenkspanner Hinweise ~Moden LHA/LHS/LT/LG/TLA-2/TLB-2/TLA-1
T

© Hinweise

® Anmerkungen zur Konstruktion @ Einbauhinweise

1) Priifen der Spezifikationen 1) Prifung des Mediums

@ Verwenden Sie jedes Produkt gemal3 den Spezifikationen. ® Verwenden Sie die entsprechende Hydraulikflissigkeit laut Liste (S. 1043).

2) Anmerkungen zum Schaltungsdesign

@ Bitte lesen Sie die ,Hinweise zur Verwendung von hydraulischen 2) Montage des Spanners
Drosselventilen” auf S. 1044 als Hilfestellung fiir das richtige
Design des Hydraulikplans.

@ Stellen Sie sicher, dass kein hydraulischer Druck gleichzeitig auf den
Spann- und Losekreis wirken kann.

@ Verwenden Sie zur Montage des Spannelements Innensechskantschrauben
laut Tabelle unten mit empfohlener Festigkeitsklasse 12.9 und den
dementsprechenden Anzugsmomenten. Wird zum Anziehen der Schrauben
ein hoheres Anzugsmoment als empfohlen verwendet, so kdnnte das dazu
fiihren, dass die Auflagefldche niedergedriickt wird oder die Schrauben

3) Schwenkhebel mit minimalem Tragheitsmoment konzipieren. abbrechen.
@ Ein groBBes Tragheitsmoment reduziert die Positionsgenauigkeit des
Hebels, verursacht GberméBigen Verschlei am Spanner und Modell Nr. Gewindemal8 | Anzugsmoment (N-m)
maoglicherweise eine Fehlfunktion, abhdngig vom zugefiihrten LHA0360 / LHS0360 M4x0.7 4.0
Hydraulikdruck und der Hebelmontageposition. LHA0400 / LHC0400 M5X0.8 8.0
LHS0400 / LHWO040[]
@ Richten Sie die zuldssige Betriebszeit nach dem entsprechenden LHA0480 / LHC0480 M5X08 80
Tragheitsmoment. LHA LHS0480 / LHW048(]
Stellen Sie sicher, dass die zuléssige Betriebszeit der Spanner LHC LHA0550/ LHC0550 M6X 1 14
entsprechend dem angegebenen Betriebszeitdiagramm LHS '[:/5\?)5655%%:‘2’5;505
eingehalten wird. LHW LHS0650 / LHWO65(] M6 1
) ) ) i o LHAO750 / LHS0750
4) BeiVerwendung auf einer SchweiBvorrichtung sollte die freiliegende LHWO75 1 M8x1.25 33
Flache der Kolbenstange geschiitzt werden. LHA0900 / LHS0900 M10%15 65
@ Funkenspritzer auf der Gleitfliche kdnnten zu einer Fehlfunktion CAT050/0 51050, RN2X173 Uik
und einem Flussigkeitsaustritt flihren. LT0301/LGO301 M4 x0.7 32
LT036L1/ LGO36L] M4x0.7 3.2
LT0400]/ LGO400 M5X0.8 6.3
5) Beim Spannen auf einer geneigten Flache des Werkstiicks LT048L1/LG048L] M5x0.8 63
® Stellen Sie sicher, dass Fiie Spannfléche und die Montageflache LG ggzgg;tggzgg mgi} 13
des Spanners parallel sind. LT0750/ LGO750] M8X125 25
LGO90[ M10X1.5 58.8
LG105[] M12X1.75 98
TLOO0400-01 M5X0.8 6.9
TLO060C-C] M6 X1 11.8
TLA2 TLOO080C-0 M6 X1 11.8
LB TLLI100C-0] M8X1.25 25
TLAT TLO1600-00 M8X1.25 25
TLEI20000-00 M10X 1.5 58.8
TLO2500-01 M10X 1.5 588
TLLI4000-C] M12X1.75 98

6) Anmerkungen zu LHA-M/N, LHW
® Bei Verwendung eines Schwenkspanners mit Positionsabfrage
(LHA-M/N, LHW) ist sicherzustellen, dass die Anmerkungen zur
Konstruktion - Montage - Verwendung beachtet werden (nachfolgende Seiten).
+ Schwenkspanner mit Luftsensoroption LHA-M/N: Siehe S. 315.
- Schwenkspanner mit Positionsabfrageventil LHW: Siehe S. 353.
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Schwenkspanner

Ubersicht 5.285 Hinweise K.SMEK

Harmony in Innovation

High-Power-
Serie

Pneumatik-Serie

3) Montage und Demontage des Schwenkhebels (®Wenn das Spannelement zum
endgultigen Anziehen nicht

® Die Kontaktflaichen von Spannhebel, Konushiilse und
Kolbenstange sollten 6l-, fett- und spénefrei sein.
Reinigen Sie diese Flachen vor Montage.

® Die Anzugsmomente zur Befestigung des Hebelarms sind

Ventile/Kupplung
Hydraulikeinheit

von der Vorrichtung entfernt
werden kann, sichern Sie den
Hebel, wahrend Sie die

Manuelle Produkte

unten in der Tabelle zu sehen. Mutter festziehen. Zubehdr
LHA/LHC/LHS/LHW/LT/LG Standard : Spannhiilse Bringen Sie den Spannhebel in die
Modell Nr. Gewindemaf | Anzugsmoment (Nm) Position zwischen gespannt und geldst, Hinweise/Sonstiges
LHA0360 / LHS0360 M14X1.5 21~25 bevor Sie die Mutter anziehen.
LHA0400 / LHC0400
LHS0400 / LHW040(]) M16x1.5 33740 Bohrungsspanner
SFA
s/ oy | MEOX1S | 463 pemontage N |
LHA (® Waéhrend das Spannelement in der Vorrichtung oder im
LHC LHAD350/LHC0550 M22X 1.5 84~ 100 Schraubstock eingespannt ist, verwenden Sie einen
LHS LHS0550 / LHWO550] Sechskantschlissel, um den Hebelarm in die Position
LHW LHAO650/LHC0650 M27X 1.5 120 ~ 145 zwischen gespannt und geldst zu bringen, und I6sen
t:i%ii%//t:\gg)fssom Sie dann die Mutter.
LHWO751 M30%1.5 175~ 210 (@ Nach dem Lésen und Entfernen der
LHAG900 / LHS0900 M39%15 280 ~ 335 Konushiilsenmutter den Spannhebel TG
LHA1050/ LHS1050 MA8X 15 333 ~ 400 mittels eines Abziehers durch zwei oder =
170301/ LGO301 M8 X1 8~ 10 drei Umdrehungen von der Kolbenstange o
LT03607/ LGO360] MI0X1 15~ 18 abziehen. Die Kolbenstange des Y
LT0400] / LGO40[] MI12X15 24~ 29 Spannelements darf niemals mit einem
LT04807 / LGO48[] M16X15 37~ 45 Drehmoment belastet werden.
Hebelspanner
LT/LG LT055[ / LGO55[] M18X 15 59 ~ 71 ) o —
706500 / LG065L] M22X15 RIS 4) Einstellen der Schwenkgeschwindigkeit t’;’c*i
LT07501/LGO75L] M28%1.5 147 ~177 @ Einstellen der Geschwindigkeit laut dem ,Diagramm zuldssige LKW
LG090[] M36X1.5 235~282 Schwenkzeit”. Zu hohe Schwenkgeschwindigkeiten verursachen LM/LJ
LG1050] MAa5x1.5 300 ~ 360 einen UiberméaBigen VerschleiB der Teile und méglicherweise ETEE
LHA/LHS-F Schnellwechselhebel, TLA-2/TLB-2/TLA-1 Standard eine Fehlfunktion oder vorzeitige Schaden. TMA-1
Modell Nr. Gewindemal |Anzugsmoment (N-m) @ Vor der Geschwindigkeitseinstellung muss der Spanner entliiftet
LT0301-F /LG0301-F M5X0.8 7.5 werden. Es ist nicht méglich, eine prazise Geschwindigkeits- Abstiitzelement
LHAO360-F / LHS0360-F M6 14 regulierung zu erreichen, wenn sich Luft im Kreis befindet. LD
LT03601-F / LGO36C1-F LC
LHAQ400-F / LHS0400-F MBX1 33 @ Starten Sie mit der geringsten Durchflussmenge am TNC
LTO40CI-F / LGO4OLI-F Geschwindigkeitsregelventil und steigern Sie diese aliméhlich. TC
LHAO480-F / LHS0480-F ) )
| = = X . ~ . . . LLW
LFTS_FF tL(j\SSD-F/LGOSSD-F S R S; ZLu;zni::Z;F:\;!zlst: nedkz:r::rfldeiz(;:hraube und Mutter leicht
LG-F 0650-F/LASOBS0F | 114515 160 ~ 180 J g o . ; i di Kompaktzylinder
LT065-F / LGO65-F angezogen werden. Priifen Sie das Spiel und ziehen Sie diese B T
LHAQ750-F / LHS0750-F M16X15 250 ~ 280 erforderlichenfalls nach. LR
LT07500-F /LGO750-F
LHA0900-F / LHS0900-F 6) Anmerkungen zur durchgehenden Kolbenstange (-D) fiir den Watchdog LLU
LGO0L-F M0 2007340 @ Richten Sie bei der Anbringung des Watchdog den Kolben so ein, dass gg
LHA1050-F /LHS1050-F M24%2 760 ~ 810 er sich nicht dreht. Sichern Sie den Watchdog oder die Fiihrungsnut und DS
LGI0SCIF vermeiden Sie jegliche Rotationen oder Anzugsmomente auf der oT
IL0elC0nl e M6 & Kolbenstange. Die Anzugsmomente fiir die Befestigungsschrauben
TLEO0GOL-C M8x1 32 sind in der Tabelle unten dargestellt. Blockzylind
Ay 1008000 M8x1 32 T
.- TLO100C-00 M10X 1.25 63 o
TLO1600-0 M12X1.5 100
AT im0000 M14X15 160
TLO2500-00 M16X1.5 250 Regelventil
TLO4000-00 M20X2 500 BZL
BZT
® Die Kolbenstange des Spannelements darf niemals mit einem BZX/JZG
Drehmoment belastet werden. Dies fiihrt unverziiglich zu einer g Nullpunkt-

P . . - ullpun
Beschéadigung innenliegender Fiihrungen. Spannsystem
Befolgen Sie folgende Schritte. Vs
Montage Modell Nr. Gewindemaf Anzugsmoment (N+m) v
(@ Bei Montage des Spannelements auf der LHA0360-LLD M4x0.7 32 Eg’:ﬁé’;’:;;ﬁder

Vorrichtung die Hebelposition bestimmen LHAO400-IED M6yl 19 v
und vorab nur minimal durch Anziehen LHAO480-L1D M8x1.25 2
} LHA0550-0J01D M8X1.25 25 M
der Mutter gegen Verdrehung sichern. LHA0650-11D M8X1.25 % V)
LHA0750-11D M10X1.5 50 VK
@Entfernen Sie das Spannelement von der LHA0900-LILID M10x1.5 50 Niederzug-
Vorrichtung, fixieren Sie den Spannhebel LHA1050-00D MO B0 Spannelement
in einem Schraubstock und ziehen Sie die Mutter fest. Eg

Kundenspezifischer

o c: . . . . + Einbauhinweise * Hinweise zur Verwendung von hydraulischen Drosselventilen Federspeicherzylinder
% Siehe S. 1043 fiir allgemeine Hinweise. . . o : , DWA/DWB
* Liste Hydraulikflissigkeiten  + Hinweise zum Umgang  * Wartung/Inspektion ~ + Garantie .
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Hinweise

©Hinweise
@ Einbauhinweise (Fur Hydraulik-Serie) @ Liste Hydraulikflissigkeiten
1) Prifung des Mediums y ” 1SO \'\llllsk:s|tat5l:(la|:sedISO—|\LG—l32
Hydrauliko| mit VerschleiRsch d
@ Verwenden Sie die entsprechende Hydraulikflssigkeit laut Liste. ersteller yeraglielmt Versenletfschutz | ViehrzweckeTlydraulko
Showa Shell Sekiyu Tellus S2 M 32 Morlina S2 B 32
2) Vorgehen vor der Verrohrung j(j(eNrTutsu T)(T;E Dap;hne Hfrauthllij 32 Dasphne Sr\:pTrMugL(O;If
Ippon Uil & £ner
@ Die Rohrleitung, der Rohrleitungsanschluss und der Medienkanal P - 9 UpErTyrando Uper il Pus
sind durch griindliches Spilen zu reinigen. Cosmo Ol Cosmo Hydro AW32 | Cosmo New Mighty Super 32
@ Staub und Spine im Kreis ks ) Auslaufen d ExxonMobil Mobil DTE 24 Mobil DTE 24 Light
taub und Spane im Kreis kdnnten zu einem Auslaufen der :
Flissigkeit und einer Funktionsstorung fithren. Matsumura Oil Hydol AW-32
Castrol Hyspin AWS 32
® Kosmek stellt keine Filter fir seine Produkte zur Verfligung,
mit Ausnahme von Ventilteilen, die verhindern, dass Fremdkdrper Anmerkung  Da es schwierig sein kénnte, die in der Tabelle aufgelisteten Produkte
und Verunreinigungen in den Kreis ge|angen. aus dem Ausland zu beschaffen, kontaktieren Sie bitte den

entsprechenden Hersteller.

3) Anwendung des Dichtungsbands
® Mitdem Band 1 bis 2 Mal im Uhrzeigersinn umwickeln.
@ Ein kaputtes Dichtungsband kann zu Olaustritt und Funktionsstérung fiihren.

® Um zu vermeiden, dass wahrend der Rohrleitungsarbeiten Fremdkorper in
das Produkt gelangen, sollte man vor den Arbeiten eine sorgfaltige
Reinigung durchfihren.

4) Entliften des hydraulischen Kreises

® Wenn sich im hydraulischen Kreis Uberschussluft befindet, kann sich die
Zykluszeit stark verlangern. Wenn nach dem AnschlieBen des Hydraulikanschlusses
Luft in den Kreis gelangt oder wenn sich keine Luft im Oltank befindet, fiihren Sie die folgenden Schritte durch.

(D Reduzieren Sie den hydraulischen Druck auf unter 2 MPa.

@ Lockern Sie die Uberwurfmutter der Rohrverschraubung, die sich am nachsten beim Spannelement befindet, durch eine volle Umdrehung.

(3 Bewegen Sie die Rohrleitung hin und her, um den Ausgang der Rohrverschraubung zu lésen.
Hydraulikflissigkeit vermischt mit Luft kommt heraus.

@ Ziehen Sie die Uberwurfmutter nach dem Entliiften fest.

(® Es ist wirksamer, die Entliftung am héchsten Punkt im Kreis oder am
Ende des Kreises durchzufiihren.

(Bauen Sie ein Entliftungsventil am hochsten Punkt im Kreis ein.)

5) Prifen des Spiels und Nachziehen

® Zu Beginn der Maschinenaufstellung kénnen die Schraube und
Mutter leicht angezogen werden. Priifen Sie das Spiel und ziehen
Sie sie erforderlichenfalls nach.
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Einbauhinweise Liste Hydraulik- Hinweise zur Verwendung | Hinweise ) .
(Filr Hydraulik-Serie) flissigkeiten B?gsiggﬂ’rea#tlillsecri:en zum Umgang Wartung/Inspektion Garantie K.SMEK

Harmony in Innovation

High-Power-
Serie

Pneumatik-Serie

® Hinweise zur Verwendung von hydraulischen Drosselventilen

Bitte beachten Sie die nachfolgenden Hinweise. Konzipieren Sie den Hydraulikplan zur Regelung der Hydraulik-Serie
Funktionsgeschwindigkeit des Hydraulikzylinders. Ein falsches Schaltungsdesign kann zu einer
Anwendungsfehlfunktion und Schaden fiihren. Uberpriifen Sie das Schaltungsdesign im Voraus. Ventile/Kupplung

Hydraulikeinheit

@ Fluidplan bei Volumenstromregelung fiir einfachwirkende Zylinder Im Falle einer Riicklaufregelung sollte der Hydraulikplan Manuelle Produkte
Bei einfachwirkenden Zylindern mit Federriickstellung kann eine mit den folgenden Merkmalen konstruiert sein. Zubehér
Volumenstrombeschrankung wahrend des Losens den Lésevorgang @ Einfachwirkende Teile sollten nicht in der gleichen —
extrem verlangsamen oder storen. Die bevorzugte Methode ist, den Vol | ie die d \wirkend
Volumenstrom wihrend des Spannvorgangs mit einem Ventil mit olumenstromregelung wie die doppelwirkenden

; ; e ) Teile verwendet werden. Der Lésevorgang der
f Durch der L. ht In. Esist auch
reiem burehgang in oer LOSerichtung zu regemn. £ st auc einfachwirkenden Zylinder konnte unregelmagig

vorzuziehen, bei jedem Aktuator ein Drosselventil vorzusehen.
oder sehr langsam werden. M

Einbauhinweise
E_ (Fiir Hydraulik-Serie)
_H‘ M < \/ ill Liste Hydraulikflissigkeisten
- I | Liste hydraulikfussigheisten
T @ Hinweise zur Verwendung von
g |Ll hydraulischen Drosselventilen

Hinweise zum Umgang

Wartung/
Inspektion
Eine beschleunigte Spanngeschwindigkeit durch einen tibermaBigen IZI X | }\/\/ Garantie
Hydraulikfluss zum Zylinder kann zu Schaden fiihren. In diesem Fall in
fugen Sie eine Volumenstromregelung hinzu, um den Volumenstrom ®
zu regeln. (Wenn Schwenkspanner verwendet werden, fiigen Sie Unternehmensprofil
eine Volumenstromregelung hinzu, um den Volumenstrom freizugeben, ~ Siehe folgender Plan bei gemeinsamer Verwendung von Unternehmensprofil
wenn das Hebelgewicht wihrend des Lésevorgangs aufgesetzt wird.) einfachwirkenden und doppelwirkenden Zylindern. “Unsere Produkte
O Trennen Sie den Regelkreis. TGeschichte

Volumenstromregelung auf der Seite des Losens

""""" / N :":I |ndex7
R in U= a S

alphabetischer Reihenfolge

I, = T E(’ ‘Ef’ E VertriebT

A X} A X} I

-~

| v

@ Fluidplan bei Volumenstromregelung fiir doppelwirkende Zylinder ®
Die Volumenstromregelung fiir doppelwirkende Zylinder sollte eine
Ricklaufregelung fur die Spann- und Loseseite haben. Die O Reduzieren Sie den Einfluss der Regeleinheit des doppelwirkenden Zylinders.

Zulaufregelung kann durch vorhandene Luft im System
unglnstige Wirkungen haben.

Bei der Regelung von LKE, TMA, TLA sollten jedoch sowohl die
Spannseite als auch die Loseseite eine Zulaufregelung sein.

Siehe S. 47 zur Geschwindigkeitseinstellung von LKE. :":| Aﬁéﬁz

Wird bei TMA und TLA eine Rucklaufregelung verwendet, wird
ungewohnlich hoher Druck aufgebaut, der zu Olaustritt und
Schaden fihrt. E(’ E(’ E

[Ricklaufregelung] (auBer LKE/TMA/TLA)

Aufgrund des Gegendrucks in der Tankleitung wird jedoch der einfachwirkende
Zylinder aktiviert, nachdem der doppelwirkende Zylinder arbeitet.

-~

A X

|
| @ Bei einer Rucklaufregelung kann es vorkommen, dass sich
wahrend der Zylindertétigkeit der Druck im Kreis aufgrund
E(r E(r der Flissigkeitszufuhr erhoht. Eine Druckzunahme im Kreis

kann durch die vorherige Reduktion der zugefiihrten Flussigkeit

Uber das Drosselventil vermieden werden. Dies gilt vor allem bei

IZI X | }\/\/ der Verwendung eines Abfolgeschaltventils oder von Druckschaltern

zur Positionsabfrage. Wenn der Gegendruck hoher als der Solldruck

@® ist, dann wird das System nicht so funktionieren, wie es konzipiert wurde.

[Zulaufregelung] (LKE/TMA/TLA missen mit einer
Zulaufregelung geregelt werden.) :":' :":'
:":I :":I E2N

X Abfolgeschaltventil

Drosselventil
(jede Position ist ok)
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Hinweise
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©Hinweise

® Hinweise zum Umgang @® Wartung und Inspektion

1) Der Umgang mit dem Produkt sollte durch Fachpersonal erfolgen. 1) Abbau der Maschine und Abschalten der Druckquelle

® Der Umgang mit und die Wartung der hydraulischen Maschine @ Bevor die Maschine abgebaut wird, stellen Sie sicher,
und des Luftkompressors sollten durch Fachpersonal erfolgen. dass die zuvor genannten Sicherheitsvorkehrungen getroffen

) ) o ) wurden. Drehen Sie die Luft der Hydraulikquelle ab und stellen

2) Bedienen oder demontieren Sie die Maschine nur, wenn das Sie sicher, dass im hydraulischen Kreis und im Luftkreislauf
Sicherheitsprotokoll gewdhrleistet wird. kein Druck besteht.

(D Die Maschine und die Ausriistung kénnen nur geprift oder @ Stellen Sie sicher, dass es keine Auffalligkeiten bei den Schrauben
eingestellt werden, wenn bestatigt ist, dass die Schutzeinrichtungen und entsprechenden Teilen gibt, bevor Sie das Gerdt wieder starten.

vorhanden sind.

(@ Bevor die Maschine abgebaut wird, stellen Sie sicher, dass die zuvor
genannten Sicherheitsvorkehrungen getroffen wurden. Drehen Sie 2) Reinigen Sie den Bereich um die Kolbenstange und den Bolzen regelméBig.
die Luft der Hydraulikquelle ab und stellen Sie sicher, dass im

hydraulischen Kreis und im Luftkreislauf kein Druck besteht. @ Bei Benutzung mit verschmutzter Oberflache kann es zu

Dichtungsschaden, Fehlfunktionen, Flissigkeitsaustritt
3 Nach dem Abstellen der Maschine Teile erst demontieren, wenn und Luftverlust kommen.
die Temperatur abgekihlt ist.

@ Stellen Sie sicher, dass es keine Auffélligkeiten bei den Schrauben
und entsprechenden Teilen gibt, bevor Sie die Maschine oder
Ausriistung wieder starten.

3) Beriihren Sie die Spannelemente (Zylinder) nicht, wahrend die
Spannelemente (Zylinder) in Betrieb sind. Bei Missachtung kann
es zu einer Verletzung der Hande durch Einklemmen kommen.

X OOm

3) Reinigen Sie alle Referenzflachen der Positionierungsmaschine
regelmaBig. (VS/VT/VL/VM/ VI/NK/WVS/WM/WK/VX/VXF)

4) Das Gerat nicht zerlegen oder abdndern.

® Wenn die Ausriistung zerlegt oder abgedndert wird, erlischt @ Positionierungsprodukte, mit Ausnahme des Modells VX/VXF,
die Garantie auch innerhalb des Garantiezeitraumes. kénnen durch Reinigungsfunktionen Verunreinigungen entfernen.
Beim Einbau von Paletten stellen Sie sicher, dass sich keine
dicken, schlammahnlichen Stoffe auf den Paletten befinden.

@ Eine regelmaBige Verwendung mit verschmutzten Teilen fihrt
zu nicht einwandfrei funktionierenden Positionierungsfunktionen,
Undichtheiten und Fehlfunktionen.

O (

X O O

4) Beim regelmaBigen Abkuppeln von Kupplungen sollte taglich
entliftet werden, um zu vermeiden, dass Luft in den Kreis
gemischt wird.

5

=

Ziehen Sie regelmaBig Muttern, Schrauben, Stifte, Zylinder
und die Rohrleitung fest, um die einwandfreie Nutzung
zu gewahrleisten.

6

=

Stellen Sie sicher, dass die Hydraulikflussigkeit nicht schlecht
geworden ist.

7

—

Stellen Sie sicher, dass das Gerat reibungslos funktioniert und
keine ungewohnlichen Gerdusche macht.

® Vergewissern Sie sich vor allem nach einem Neustart nach

einer langen Nichtverwendung, dass das Gerdt einwandfrei
bedient werden kann.

8

=

Die Produkte sollten an einem kiihlen, dunklen Ort ohne
direkte Sonneneinstrahlung oder Feuchtigkeit gelagert werden.

9

=

Bitte kontaktieren Sie uns fir Instandsetzungen und Reparaturen.
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Hinweise zur Verwendung

von hydraulischen Hinweise

Einbauhinweise Liste

(Fiir Hydraulik-Serie) |Hydraulikflissigkeiten| " Drosselventilen zum Umgang Wartung/Inspektion

® Garantie

1) Garantiezeitraum

@ Der Garantiezeitraum flr das Produkt betréagt 18 Monate ab
Versand von unserem Werk oder 12 Monate ab Erstbenutzung,
je nachdem was friher eintritt.

2) Umfang der Garantie

@ Im Falle von Produktschaden oder Funktionsstérungen wéhrend
des Garantiezeitraums aufgrund von Konstruktionsfehlern, fehlerhaften
Materialien oder fehlerhafter Ausfiihrung werden wir das fehlerhafte Teil
auf unsere Kosten ersetzen oder reparieren. Defekte oder Schaden, die
durch Folgendes verursacht werden, sind nicht gedeckt.

(D Wenn die vorgeschriebenen Wartungen und Inspektionen nicht durchgefiihrt werden.

(@ Wenn das Produkt verwendet wird, wahrend es basierend auf der Beurteilung der
Bedienperson nicht fiir den Einsatz geeignet ist, und dies zu einem Defekt fiihrt.

(3 Wenn es durch die Bedienperson unsachgemaf verwendet oder behandelt wird.
(Dazu zdhlen auch Schaden, die durch das Fehlverhalten von Dritten verursacht werden.)

@ Wenn der Defekt durch andere Griinde verursacht wird, fiir die wir nicht verantwortlich sind.

(® Reparaturen oder Umbauten, die nicht von Kosmek oder ohne unsere Zustimmung und
Bestatigung durchgefiihrt werden, fiihren zu einem Erl6schen der Garantie.

® Sonstige Schaden aufgrund von Naturereignissen oder Katastrophen, die nicht
unserem Unternehmen zuzuschreiben sind.

@ Teile oder Austauschkosten aufgrund von Teileaufbrauch und Verschleif3.
(Zum Beispiel Gummi, Kunststoff, Dichtungsmaterial und einige elektrische Teile.)

Schéden, ausgenommen wenn diese direkt aus einem Produktfehler resultieren,
sind von der Garantie ausgenommen.

Garantie

Harmony in Innovation

High-Power-
Serie

Pneumatik-Serie

Hydraulik-Serie

Ventile/Kupplung
Hydraulikeinheit

Manuelle Produkte
Zubehor

Hinweise/
Sonstiges

Einbauhinweise
(Fiir Hydraulik-Serie)

Liste Hydraulikfliissigkeiten

Hinweise zur Verwendung
von hydraulischen Drosselventien

Hinweise zum Umgang

Wartung/
Inspek

Unternehmensprofil
Unternehmensprofil
Unsere Produkte

Geschichte

Index

hein
alphabetischer Reihenfolge

Vertriebsstellen
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Regelventil

Modell BZL
Modell BZT
Modell BZX
Modell JZG

Direkte Montage auf Spannelementen, Drosselventil
» Entliftungsventil « Gewindestopfen

® Direkte Montage auf Spannelementen

Drosselventil, Entliiftungsventil, G-Gewindestopfen fur
G-Gewinde (-C Option) direkt montiert.

O G-Gewindestopfen

\/ Kontermutter

Geschwindigkeitsregelventil

Einstellschraube

Geschwindigkeitsregelventil Entliftungsventil G-Gewindestopfen
Modell BZL Modell BZX ModeIIJZG
Modell BZT

727



Regelventil
Ubersicht KO@SMEK

Harmony in Innovation

High-Power-
b Serie
Betriebs- . .
druckbereich Funktionsbeschreibung Pneumatik-Serie
Geschwindigkeitsregelventil Den Durchfluss mit einem
(Fur Niederdruck) Innensechskantschliissel einstellen.
Die Spanngeschwindigkeit kann Ventile/Kupplung
individuell eingestellt werden. GhalaIL e
f Manuelle Produkte
Zubehor
Modell BZ L 72/”)3 . Spannelemente Hinweise/Sonstiges
— S5.729 oder weniger —
[¢] —
n Bohrungsspanner
- Durchfluss- SFA
U e 7o regelung SFC
4 Schwenkspanner
LHA
. . . . LHC
Geschwindigkeitsregelventil T a—
(Fuir Hochdruck) LHW
Der Kreis kann durch Lockern des LT/LG
. . TLA-2
Drosselventils entliiftet werden. T
TLA-1

ModeIIBZT 35MPa

— S5.733 oder weniger

Hebelspanner
LKA
LKC
LKW
LM/LJ
TMA-2
TMA-1

Abstiitzelement
LD

Entliiftungsventil e

Der Kreis kann mit einem Innensechskantschliissel TNC

entliiftet werden. TcC

Zylinder mit
Positionsabfrage

. LLW

Kompaktzylinder

Modelt BZ X >5MPa L

LLR
— S5.735 oder weniger LU
DP
DR
DS

DT

Blockzylinder
DBA
DBC

G-Gewindestopfen
P [BzL
[ Bz1

BZL
BZT

Der Kreis kann durch Lockern des
G-Gewindestopfens entliiftet werden.
Nullpunkt-
Spannsystem

VS

VT

Hydraulischer
MOdelIJZG 35MPa Positionszylinder

- S.737 oder weniger

Niederzug-
Spannelement

FP
FQ

Kundenspezifischer
Federspeicherzylinder

DWA/DWB
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Regelventil

Geschwindigkeitsregelventil (Fiir Hochdruck)

Modell BZT

@© Modell Nr. Bezeichnung (Geschwindigkeitsregelventil fiir Hochdruck)

BZT 010

A
il

G-GewindemaR

0 -
3

A
T
3]

10
20

Konstruktionsnummer

. Gewindeteil G1/8A Gewinde
. Gewindeteil G1/4A Gewinde

Gewindeteil

0 : Revisionsnummer

Regelmethode

A : Zulauf

¥BZT verfligt Uiber keine Rucklaufspezifikation.

© Spezifikationen
Modell Nr. BZT0100-A BZT0200-A
Max. Betriebsdruck MPa 35
Min. Betriebsdruck MPa 10
Regelmethode Meter-in
G Gewindemal3 G1/8A G1/4A
Offnungsdruck MPa 0.04
Min. Querschnitt (P2-+P1:Freie Durchflussrichtung) mm?2 1.1 3.1
Max. Querschnitt mm? 2.6 5.0
Medium Standard-Hydrauliksl nach 1S0-VG-32
Betriebstemperatur C 0~70

Anzugsmoment fiir Gehduse N-m

10

25

Anmerkungen 1.

A

Schaltsymbol : Zulauf

P1 Anschluss
Hydraulischer Druck
Versorgungsseitig

P2 Anschluss

Spannelement-
seitig

Der minimale Querschnitt bei vollstindiger Offnung ist gleich wie der maximale Querschnitt in der oben stehenden Tabelle.

2. Die Montage muss mit dem empfohlenen Drehmoment erfolgen. Bei unzureichendem Montagedrehmoment kann es
aufgrund der Struktur der Metalldichtung vorkommen, dass das Drosselventil die Durchflussrate nicht anpassen kann.
3. Keine gebrauchten BZT mit anderen Spannelementen verwenden.

Durch die nicht mehr exakt passenden Gewinde wird die Dichtwirkung herabgesetzt und die Durchflussregelung gestort.

© Zutreffende Produkte
Modell TLA-2 (doppeltwirkend) | TLB-2 (doppeltwirtkend) | TLA-1 (einfachwirkend) | TMA-2 (doppeltwirkend) | TMA-1 (einfachwirkend)
Schwenkspanner| Schwenkspanner| Schwenkspanner,  Hebelspanner Hebelspanner

TLA0801-2C[-0)
TLA1001-2CL-J

TLB0801-2CLH
TLB1001-2C-0
TLB1601-2C-0

TLA0802-1C
TLA1002-1CLJ
TLA1602-1CL

TMA0250-2CL
TMA0400-2CLJ
TMA0600-2CL]
TMA1000-2CLJ

TMA0250-1CH
TMAQ400-1CLJ
TMA0600-1CLJ
TMA1000-1CLJ

BZT0100-A
0100 TLA1601-2CL-
TLA2001-2C[-0
BZT0200-A TLA2501-2CLH-

TLA4001-2CL-]

TLB2001-2CLHJ
TLB2501-2C-0
TLB4001-2C[-0

TLA2002-1C
TLA2502-1CL
TLA4002-1CLJ

TMA1600-2CLI
TMA2500-2CL]
TMA3200-2CL]

TMA1600-1C
TMA2500-1CLJ
TMA3200-1CLJ

Anmerkungen 1. Die Verwendung eines Drosselventils fir TLLJ040C], TLLI060C] wird nicht empfohlen, da es schwierig ist,
die Geschwindigkeit einzustellen.

2. Bei der Regelung von TMA, TLA sollten sowohl die Spannseite als auch die Léseseite Zulaufschaltungen sein.
Wird eine Riicklaufregelung verwendet, wird ungewdhnlich hoher Druck aufgebaut, der zu Olaustritt und Schaden fiihrt.



Regelventil . ) Zutreffende
Ubersicht S.727 Model Nomenklatur Spezifikationen Produkte Abmessungen K.sMEK

Harmony in Innovation

High-Power-
@© Abmessungen Serie

Pneumatik-Serie

Spannelement
M Schraube (TLA/TLB)
Spezialdichtung G Gewinde

. L Ventile/Kupplung
(inkludier) Hydraulikeinheit

Manuelle Produkte
Zubehor

Hinweise/Sonstiges

9B

8
Ba
)

: [ P2 Anschluss
1 Spannelementseitig

Bohrungsspanner

=+ &

4

r;é—h e
!
F

J E |
Sechskant K max. H D
Sechskant A max. C

Schwenkspanner

LHA

LHC
P1 Anschluss LHS

Hydraulischer Druck LHW
Versorgungsseitig LT/LG

TLA-2
TLB-2
(mm) TLAr
Modell BZT0100-A BZT0200-A
14 18 Hebelspanner

15.5 20 LKA
LKC

15 16 BT

12 13 LM/LJ

8.5 9.5 TMA-2
(12.6) (16.1) TMA-1
cl/8 G1/4 Abstltzelement

3 3 n

35 35 LC

10 10 TNC

3 3 TC

M6X0.75 M6X0.75 Zylinder mit

Positionsabfrage
Anmerkungen LLW
1. Bitte direkt auf die von KOSMEK hergestellten Spannelemente montieren (Modell: TLA, TLB, TMA).
(Nicht fur andere Aktuatoren, wie zum Beispiel unsere Niederdruck-Serie verwendet, anwendbar.) Kompaktzylinder

2. Bei Einsatz im Hydraulikplan flr einen anderen Zweck setzen Sie sich bitte mit uns in Verbindung. ttR

LLU
DP
DR
DS
DT

>

—r X« |Z|amm|O N @

<

© Anmerkungen
Blockzylinder

1. Bitte lesen Sie die ,Hinweise zur Verwendung von hydraulischen Drosselventilen” als Hilfestellung fir das richtige Design DBA
des Hydraulikplans.

Fehler im Hydraulikplan fihren zu Anwendungsfehlfunktionen und Schéaden. (Siehe S. 1044) DeC
2. Das Entliften wahrend des Betriebs unter Hochdruck ist gefahrlich. Das Entliiften muss unter niedrigerem Druck erfolgen.
(Als Referenz: der Mindestbetriebsdruckbereich des Produkts im Kreis.) - Bzl
BZT
3. Bei kleiner Zylinderkapazitat ist es sehr wahrscheinlich, dass die Stromungsgeschwindigkeit nicht richtig geregelt werden kann. TBZX/JZG
(Empfohlene Zylinderkapazitét : 3 cm® oder mehr) Nullpunkt-
Spannsystem
VS
VT

Hydraulischer
Positionszylinder

VL

VM

\2

VK
Niederzug-
Spannelement

FP

FQ

Kundenspezifischer
Federspeicherzylinder

DWA/DWB
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Regelventil  G-Gewindestopfen

@© Modell Nr. Bezeichnung (G-Gewindestopfen mit Entliiftungsfunktion)

JZGO o
0
(12 ]

G-Gewindemal}

Modell JZG

1 : Gewindeteil G1/8A Gewinde
2 : Gewindeteil G1/4A Gewinde
3 : Gewindeteil G3/8A Gewinde

Gewindeteil

Konstruktionsnummer

0 : Revisionsnummer

© Spezifikationen
Modell Nr. JzGo10 | JzG020 | JZG030
Max. Betriebsdruck MPa 35
Prifdruck MPa 42
G-GewindemaB GI/sA | GI/AA | G3/8A
Medium Standard-Hydraulikél nach 1SO-VG-32
Betriebstemperatur C 0~70
Anzugsmoment fiir Gehduse N-m 10 [ 25 [ 35

Anmerkungen 1. Das Entluften unter Hochdruck ist gefdhrlich. Das Entliften muss unter niedrigerem Druck erfolgen.
(Als Referenz: der Mindestbetriebsdruckbereich des Produkts im Kreis.)
2. Siehe VerarbeitungsmafRe fiir den Montagebereich von BZL.



Regelventil
Ubersicht S.727

Model Nomenklatur

Spezifikationen

Zutreffende
Produkte

Abmessungen

Harmony in Innovation

High-Power-
© Zutreffende Produkte Serie
Modell Nr. DBA (einfachwirkend) | DBC (einfachwirkend) | LC (einfachwirkend) | LHA (doppeltwirkend) | LHC (doppeltwirkend) | LHE (doppeltwirkend) | LHW (doppeltwirkend) | LHS (doppeltwirkend) Pneumatik-Serie
Blockzylinder | Blockzylinder | Abstiitzelement | Schwenkspanner | Schwenkspanner | High-Power Swing Clamp | Schwenkspanner | Schwenkspanner
DBA0250-CJ DBC0250-C LC0402-COT-0 | LHA0360-CO0-D | LHCO360-COC-0 LHE0300-CO | LHWO40C-COC-0 | LHS0360-COC-0
DBA0320-CJ DBC0320-C[J LC0482-COC-0 | LHA0400-COC- | LHCO400-COC-0 LHE0360-CL LHWO048[J-COC-0 | LHS0400-COC-0
JZG010 LC0552-COC-0 | LHA0480-COO-D | LHC0480-CLC-O LHE0400-CO | LHWO55C-COC-0 | LHS0480-COC-0 Ventile/Kupplung
LC0652-CO0-0 | LHA0550-COCD | LHC0550-COC-0 | LHE0480-CL LHS0s50-c  Fvdraulikeinheit
LHE0550-C Manuelle Produkte
17G020 DBA0400-CLJ DBC0400-C[] LC0752-COC-0 | LHA0650-COC-O | LHC0650-CO0-0 LHWO0650-COC-0 | LHS0650-CO0-0 Zubeno
DBA0500-CL DBC0500-CLJ 1C0902-COC-0 | LHA0750-CO0-0 LHW0751-CO0-0 | LHS0750-COC-0 Hinwelse/Sonstiges
LHA0900-CLI0C LHS0900-CLI0-0
JZG030
LHA1050-C0C LHS1050-CI0-0
Bohrungsspanner
Modell Nr. LT (einfachwirkend) | LG (einfachwirkend) | LKA (doppeltwirkend) | LKC (doppeltwirkend) | LKE (doppeltwirkend) | LKW (doppeltwirkend) | LM (einfachwirkend) | LJ (einfachwirkend) T
Schwenkspanner | Schwenkspanner | Hebelspanner | Hebelspanner |High-PowerHebelspanner| Hebelspanner | Hebelspanner | Hebelspanner SFC
LT0301-C-00 | LG0301-C-0 | LKA0360-COO-D | LKC0400-CL-0 LKE0300-C0 | LKWO040[-C-0 |  LM0300-C[J 1J0302-C[J
LT036(0-C-0J | LGO3601-C-0J | LKA0400-CC-C | LKC0480-CC-O0 LKE0360-C) | LKWO048[-CL-0 | LM0360-C LJ0362-C] Schwenkspanner
JZG010 LT0400-CC-0 | LGO40D-CO-0 | LKA0480-COC-C | LKC0550-CC-O0 LKE0400-CO | LKWO55C-COC-0 | LM0400-CJ LJ0402-C[ t:é
LT0480-C-0J | LG0481-CO-0 | LKA0550-COC- LKE0480-CI LM0480-C[J 1J0482-C LHS
LTO550-C[-0J | LGO550-C-0 LKE0550-CL] LMO0550-C[J LJ0552-C[] LHW
[ LT0650-CO-00 | LGO650-CO-0 | LKA0650-COI-0 | LKC0650-CC-0 LKW0650-CO0-0 | LM0650-CLJ LJ0652-C] #I; Lj
LT0750-CO-0 | LGO750-CO-0 | LKA0750-COC-0 LKW0751-COC-0 | LM0750-C LJ0752-C] T
126030 LG090-CO-[J | LKA0900-CLII-J LJ0902-C[ LA
LG1050-C -0 | LKA1050-CO0-] 1J1052-COJ
Hebelspanner
Modell Nr. LL (doppeltwirkend) | LLR (doppeltwirkend) | LLW (doppeltwirkend) | TLA-2 (doppeltwirkend) | TLB-2 (doppeltwirkend) | TLA-1 (einfachwirkend) | TMA-2 (doppeltwirkend) TMA-1 (einfachwirkend) LKA
Linearzylinder | Linearzylinder |Hydraulikzylinder| Schwenkspanner | Schwenkspanner | Schwenkspanner | Hebelspanner | Hebelspanner LKC
LL0360-COC-0 | LLR0360-COC-O-D) | LLWO36L-COC-0 | TLA0401-2CC-0 | TLB0401-2CC-0 | TLA0402-1CO | TMA0250-2C0 | TMA0250-1CCJ LKW
LL0400-COC-0 | LLRO400-COZO0 | LLWO40C-COC-O | TLA0601-2CC-0 | TLB0601-2CC-0 | TLA0602-1CT) | TMAOQ400-2CTI | TMA0400-1CCJ m ; Uz
JZG010 LL0480-COC-0 | LLR0480-COCZI | LLWO48C-COC-I | TLA0801-2CC- | TLB0801-2CC-0 | TLA0802-1COI | TMAO0600-2CT] | TMA0600-1CC] TMAT
LL0550-COC-0 | LLRO550-COCC-0 TLA1001-2CC-0 | TLB1001-2C[-0 TLA1002-1CO TMA1000-2C0J | TMA1000-1CJ
TLA1601-2CC-0 | TLB1601-2C[-0 TLA1602-1C0 Abstiitzelement
LL0650-COC-0 | LLRO650-COC-O-0 TLA2001-2CC-0 | TLB2001-2CC-0 | TLA2002-1CO | TMA1600-2CC] | TMA1600-1CI LD
JZG020 LL0750-COC-0 | LLRO750-COCO0 TLA2501-2CCH-0 | TLB2501-2CC-0 | TLA2502-1CO | TMA2500-2CCI | TMA2500-1CO LC
TLA4001-2C[-0 | TLB4001-2C[-0 TLA4002-1C[J TMA3200-2C0] | TMA3200-1C[J Ig ¢
126030 LL0900-CC- | LLR090O-COCI-D Zylinder mit
LL1050-COC-D | LLR1050-COC-O Positionsabfrage
LLW
@© Abmessungen W&
LLR
LLU
DP
DR
Spezialdichtun DS
S (inkludiert) (mm) DT
g Modell Nr. JZG010 J2G020 JZG030
é A 14 18 22 Blockz:;\:gn/:ier
3 § B 35 45 45 DBC
It C 8 9 10
D 5 6 8
Inensechskant G G1/8A G1/4A G3/8A BZL
D BZT
sl e 52326
Nullpunkt-
Spannsystem
VS
VT

Hydraulischer
Positionszylinder

VL

VM

\2

VK
Niederzug-
Spannelement

FP

FQ

Kundenspezifischer
Federspeicherzylinder

DWA/DWB
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G-Verschraubung

Das abgebildete Verbindungsstiick wird von lhara Science Corp. hergestellt.

Montage
Verbunddichtun
Paralleler Gewindeanschluss etc. @E @
Stahlrohr

T
L2252

Vor der Montage Nach der Montage

Anmerkungen

% Geben Sie die Verbunddichtung zwischen das Spannelement und den parallelen Anschluss etc.
(Verbindungsstiick), um das G-Gewinde mit dem Spannelement abzudichten. Das Teil kann nicht in
Modellen mit O-Ring-Abdichtung verwendet werden.

Verbunddichtung O-Rin
Paralleler Gewindeanschluss etc. Paralleler Gewindeanschluss etc.

Geben Sie die Verbunddichtung zwischen Das Teil kann nicht in Modellen mit O-Ring-Abdichtung verwendet werden.
das Spannelement und den parallelen Anschluss
etc. (Verbindungsstiick).
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G-Verschraubung G-Verschraubung
Montage Modell Nomenklatur / Abmessungen K.SMEK

Harmony in Innovation

High-Power-

©Verbunddichtung Serie
Pneumatik-Serie

Modell Nr. Bezeichnung —

9UKPocooo@

Hydraulik-Serie

BSPP Gewinde (G-Gewinde) GroRe Ventile/Kupplung
(Siehe folgende Tabelle) Hydraulikeinheit

X B Manuelle Produkte
(mm) Metallring Zubehér

Modell Nr. 9UKP0OC0001 | 9UKPOC0002 | 9UKPOC0003
Passendes Gewinde G1/8 G1/4 G3/8 Hinweise/Sonstiges
d 9.9 13.3 16.8 Manuelles
D 17 20.5 24 Positionierungs-
. system
t 2 2 2 VxF
Anmerkung 1. Das Gummimaterial ist NBR, der Metallring ist aus SPCC von JWG3141 (Kalt verformtes Manueller
Stahlblech), die in der Standardspezifikation verwendet werden. (Betriebstemperatur -20° ~120°C) Positionszylinder
VX

Anschlussblock

@Paralleler Gewindeanschluss Hi H WHZ-MD

T Hilse (inkludiert) LZY-MD
/ LZ-MS
Modell Nr. Bezeichnung \ — i

LZ-mpP

9UKC006 01 E Z[ i
w -
© é TMZ-2MB
BSPP Gewinde (G-Gewinde) Groe DZ-M
(Siehe folgende Tabelle) | e ——

Passendes Rohr, AuBendurchmesser — Anschlussblock/
(Siehe folgende Tabelle) : X i Mutter
Mutter (inkludiert)

L1 (L2) —_— DZ-R
DZ-C
() o
Modell Nr. 9UKCO00601E | 9UKCO080TE | 9UKCO0602E | 9UKCO0802E | 9UKCO1203E
Passendes Rohr, AuBendurchmesser  ¢A 6 8 6 8 12 ZZQ
Passendes Gewinde T G1/8 G1/8 G1/4 G1/4 G3/8 .
E 4 4 4 6 8
Sechskant Gegenseite H1 14 17 19 19 22 mzse
Sechskant Gegenseite H 14 17 14 17 22
R 3 8 12 12 12 Druckschalter
Von Hand anziehen (L2) |  (30.5) (30.5) (31.5) (31.5) (33.5) e
Masse (kg) 0.030 0.042 0.048 0.053 0.087
Manometer
Anmerkung 1. Die Verbunddichtung ist in diesem Produkt nicht enthalten. Beschaffen Sie diese separat. JGA/JGB
Abzweiger
X
©Paralleler Gewindeadapter H

Modell Nr. Bezeichnung N — J— . PS
9UKHB 06 0 1E q —

©
BSPP Gewinde (G-Gewinde) Grol3e — —
(Siehe folgende Tabelle) | ;i

oA

Passendes Rohr, AuBendurchmesser L4 e

(Siehe folgende Tabelle) —
L3 L2 L1
(mm)
Modell Nr. 9UKHBO0601E | QUKHBO802E | 9UKHB1203E
Passendes Rohr, AuBendurchmesser @A 6 8 12
Passendes Gewinde T G1/8 G1/4 G3/8
E 3 5 8
Sechskant Gegenseite H 14 19 22
L1 21 21 22.5
L2 7 8 9.5
L3 8 12 12
Masse (kg) 0.016 0.033 0.051

Anmerkung 1. Die Verbunddichtung ist in diesem Produkt nicht enthalten. Beschaffen Sie diese separat.
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G-Verschraubung

©Winkelverschraubung

Modell Nr. Bezeichnung

9UKMB

06

01E

t BSPP Gewinde (G-Gewinde) GroRe [
(Siehe folgende Tabelle) him)
Passendes Rohr, AuBRendurchmesser - ©
(Siehe folgende Tabelle)
(mm)
Modell Nr. 9UKMBO601E | QUKMBO802E | QUKMB1203E
Passendes Rohr, AuBendurchmesser A 6 8 12 N
Passendes Gewinde T G1/8 G1/4 G3/8
E1 4 6 10
E2 4 7 9
Sechskant Gegenseite H1 17 22 27 - /
Sechskant Gegenseite H 14 17 22
L1 8 12 12 T PE2
L2 13 16 19
L3 14 17 22 ¢8
Von Hand anziehen (L4) (33.5) (35.5) (40.5)
Masse (kg) 0.078 0.127 0.232
Anmerkung 1. Nicht als Alternative zu Drehverschraubung verwenden.

@©Verschraubung

Modell Nr. Bezeichnung

9UKUA

06

00

E

L Passendes Rohr, AuBendurchmesser
(Siehe folgende Tabelle)

(mm)
Modell Nr. 9UKUAO0600E | 9UKUAOSOOE | 9UKUA1200E W
Rohr, AuBendurchmesserg A 6 8 12 ©
B 4 6 10
Sechsk. Gegenseite H1 14 17 19
Sechsk. Gegenseite H 14 17 22
Von Hand anziehen (1 (51) (52) (54)
Masse (kg) 0.042 0.059 0.093

©Verschraubung (Kniestiick)

Modell Nr. Bezeichnung

9UKLA

06

L Passendes R

<
S

Hilse (inkludiert)

Mutter (inkludiert)

Verbunddichtung (inkludiert)

H1 2-H
/7 2 x Hilse (inkludiert)
v v
<
<
(L) 2 x Mutter (inkludiert)
9UKLAOG00E ©
h

00E

ohr, AuBendurchmesser

(Siehe folgende Tabelle)

<
S

2 x Hulse (inkludiert)

(mm)
Modell Nr. 9UKLAO600E | 9UKLAOSOOE | 9UKLAT200E
Rohr, Auendurchmesserg A 6 8 12
B 4 6 10
Schliisselweite h 14 17 19
Sechsk. Gegenseite H 14 17 22
Von Hand anziehen (L)~ (30.5) (33.5) (35.5)
Masse (kg) 0.048 0.081 0.116

9UKLAO800E
9UKLA1200E

=
2 x Mutter (inkludiert)
(L)
w
9
<
i ©
\ 2 x Hulse (inkludiert)
=)
2 x Mutter (inkludiert)




G-Verschraubung G-Verschraubung

Montage Modell Nomenklatur / Abmessungen K.SMEK

Harmony in Innovation

High-Power-

©T-Verschraubung Serie

Pneumatik-Serie

9UKTA 06 00E h

L Passendes Rohr, AuBendurchmesser \ q
(Siehe folgende Tabelle) — lgf Ventile/Kupplung

— X — ) Hydraulikeinheit

— - g Manuelle Produkte
(mm) i N Zubehor

-

¢E

1 —

Modell Nr. 9UKTAOG600E | QUKTAOB0OE | 9UKTA1200E | (7 N

Passendes Rohr, AuBendurchmesser ¢A 6 8 12 3 x Hillse (inkludiert) ~ Hinweise/Sonstiges
E 4 6 10 = 7 3 x Mutter (inkludiert) ";”ar.“fe”?s .
US|t|0n|erUngS

Schlisselweite h 14 17 19 system
Sechskant Gegenseite H 14 17 22 | ] VXF
Von Hand anziehen (L) (30.5) (33.5) (35.5)
Manueller

Masse kg 0.069 0.122 0.172 Positionszylinder
VX

Anschlussblock
WHZ-MD
LZY-MD
LZ-MS
LZ-MP
TMZ-1MB
TMZ-2MB
DZ-M

@Mutter @Hulse Anschlussblock/
Mutter
DZ-R

Modell Nr. Bezeichnung Modell Nr. Bezeichnung
DZ-C

9UKKN 06 00E 9UKKO0 06 00E oz

Dz-B

Passendes Rohr, AuBendurchmesser L Passendes Rohr, AuBendurchmesser
(Siehe folgende Tabelle) (Siehe folgende Tabelle) LZ-S

LZ-sQ
L TNZ-S

T
L TNZ-SQ

) Druckschalter
[a) o < —_—
= S © JB
L

b;
T ] Manometer
\H JGA/JGB
(mm) (mm) A
Modell Nr. 9UKKNOG60OE | QUKKNOOOE | 9UKKN1200E Modell Nr. 9UKKO0600E | 9UKKOOBOOE | 9UKK01200E Zwej'ier
Passendes Rohr, AuBendurchmesser A 6 8 12 Passendes Rohr, AuBendurchmesser @A 6 8 12
D 73 9.3 133 L 14 14 15
Kupplungsschalter
T M12X1.5 M14X1.5 M18X%1.5 Masse kg 0.002 0.003 0.004 '757
Sechskant Gegenseite H 14 17 22
L 15 15 16
Masse kg 0.010 0.015 0.026 SIS
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Unternehmensprofil

Vertriebsstellen

Vertriebsstellen weltweit

Japan

Auslandsverkauf

TEL. +81-78-991-5162 FAX.4+81-78-991-8787

KOSMEK LTD. 1-5, 2-chome, Murotani, Nishi-ku, Kobe-city, Hyogo, Japan 651-2241
T651-2241 HEERMETREXZEA2TH1ESS

EUROPE TEL. +43-063-287587-11 FAX. +43-463-287587-20
KOSMEK EUROPE GmbH Schleppeplatz 2 9020 Klagenfurt am Wérthersee Austria
USA TEL. +1-630-241-3465 FAX. +1-630-241-3834

KOSMEK (USA) LTD.

1441 Branding Avenue, Suite 110, Downers Grove, IL 60515 USA

China

KOSMEK (CHINA) LTD.
EHE( LB HAERAT

TEL.+86-21-54253000 FAX+86-21-54253709

21/F, Orient International Technology Building, No.58, Xiangchen Rd, Pudong Shanghai 200122, P.R.China
FRELEETHRIXAINEES8S & 5 EREHEAE21FE 200122

India

KOSMEK LTD - INDIA

TEL.+81-80-3565-7481

F 203, Level-2, First Floor, Prestige Center Point, Cunningham Road, Bangalore -560052 India

Thailand

Reprasentanz Thailand

TEL. +66-2-715-3450 FAX. +66-2-715-3453

67 Soi 58, RAMA 9 Rd., Suanluang, Suanluang, Bangkok 10250, Thailand

Mexico TEL. +52-442-161-2347
KOSMEK USA Mexico Office Blvd Jurica la Campana 1040, B Colonia Punta Juriquilla
Taiwan TEL. +886-2-82261860 FAX. +886-2-82261890

(Exklusivhadndler Taiwan)

Full Life Trading Co., Ltd.

16F-4,No.2, Jian Ba Rd., Zhonghe District, New Taipei City Taiwan 23511

BEBSHERLTE B RIRE/\B25%E 16F-4 (REHICER)

Philppines TEL.+63-2-310-7286 FAX. +63-2-310-7286

G.E.T. Inc, Phil. Victoria Wave Special Economic Zone Mt. Apo Building, Brgy. 186, North Caloocan City, Metro Manila, Philippines 1427
Indonesia TEL. +62-21-5818632 FAX. +62-21-5814857

(Exklusivh@ndler Indonesien)

P.TPANDU HYDRO PNEUMATICS  Ruko Green Garden Blok Z- I No.51 Rt.005 Rw.008 Kedoya Utara-Kebon Jeruk Jakarta Barat 11520 Indonesia

Vertriebsstellen in Japan

Hauptsitz
Vertriebsstelle Osaka
Auslandsverkauf

TEL.078-991-5115 FAX.078-991-8787

T651-2241 OERHAHRARER2T B1E5S

Vertriebsstelle Tokio

TEL.048-652-8839 FAX.048-652-8828

T331-0815 BERET O EHILXAMETAT B85

Vertriebsstelle Nagoya

TEL.0566-74-8778 FAX.0566-74-8808

T446-0076 EMEREHEEET2T B 10&H 1

Vertriebsstelle Fukuoka

TEL.092-433-0424 FAX.092-433-0426

T812-0006 ERREmmiELX L EmE1T B8-10-101




Globales Netzwerk

@® Partner und Vertriebsstellen im Ausland
@® Vertriebshandler
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@ FUR WEITERE INFORMATIONEN ZU NICHT AUFGEFUHRTEN SPEZIFIKATIONEN UND BAUGROSSEN RUFEN SIE UNS BITTE AN. JQA-QMA10823 JAB
tosueceavorice  CIMIOO9

@ TECHNISCHE ANDERUNGEN IN DIESEM KATALOG VORBEHALTEN.
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